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Seznam použitých zkratek 

 

AVG průŵěrŶý 

Č“N česká teĐhŶiĐká Ŷorŵa 

MAX maǆiŵálŶí 

TP teĐhŶiĐké podŵíŶkǇ 

XLS sešit MiĐrosoft EǆĐel 

b ǀzdáleŶost kolizŶíĐh ďodů Ŷa ǀjezdu a ǀýjezdu okružŶí křižoǀatkǇ [ŵ] 

j.v. jedŶotkoǀá ǀozidla 

voz vozidel 

v85% rǇĐhlost, která ŶeŶí překročeŶa ϴϱ% řidičů [kŵ/h] 
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1) Cíl metodiky 

 

Cíleŵ ŵetodikǇ je zpřístupŶit proďleŵatiku posuzoǀáŶí kapaĐitŶíĐh ŵožŶostí ǀǇďraŶýĐh tǇpů 
křižoǀatek – úroǀňoǀýĐh ŶeřízeŶýĐh, sǀětelŶě řízeŶýĐh a okružŶíĐh křižoǀatek – založeŶé Ŷa priŶĐipeĐh 
prediktiǀŶí simulace takoǀýŵ užiǀatelůŵ, kteří se Ŷezaďýǀají proďleŵatikou posuzoǀáŶí kapaĐitǇ 
dopraǀŶíĐh uzlů aŶi siŵulaĐi, ale ǀe sǀé profesŶí praǆi se setkáǀají se situaĐeŵi, kdǇ potřeďují získat 
Ŷáhled Ŷa ŵožŶé řešeŶí dopraǀŶíĐh situaĐí Ŷa proďléŵoǀýĐh křižoǀatkáĐh. U poteŶĐioŶálŶíĐh užiǀatelů 
je předpokládáŶo alespoň základŶí poǀědoŵí o proďleŵatiĐe křižoǀatek Ŷa pozeŵŶíĐh koŵuŶikaĐíĐh. 
Může se jedŶat o starostǇ ŵeŶšíĐh oďĐí, zaŵěstŶaŶĐe dopraǀŶíĐh odďorů ŵěst a oďĐí atd. 

 V ráŵĐi projektu TAϬϰϬϯϭϮϵϲ – “iŵulaĐe a optiŵalizaĐe iŶterakĐe dopraǀŶíĐh proudů  
v software Witness – ďǇlǇ ǀǇtǀořeŶǇ uŶiǀerzálŶí siŵulačŶí ŵodelǇ ǀýše uǀedeŶýĐh tǇpů úroǀňoǀýĐh 
křižoǀatek s ǀǇužitíŵ softǁare WitŶess, Đož je uŶiǀerzálŶí siŵulačŶí Ŷástroj použíǀaŶý pro siŵulaĐi 
diskrétŶíĐh sǇstéŵů ŶejeŶoŵ z oďlasti dopraǀǇ. TǇto ǀǇtǀořeŶé siŵulačŶí ŵodelǇ koŵuŶikují  
s ǀǇtǀořeŶýŵ ǁeďoǀýŵ rozhraŶíŵ, které slouží jedŶak pro řízeŶé zadáǀáŶí ǀstupŶíĐh dat a roǀŶěž 
slouží pro zoďrazoǀáŶí siŵulačŶíĐh ǀýsledků. TeŶto přístup tedǇ ŶeǀǇžaduje žádŶou zŶalost práĐe se 
siŵulačŶíŵ Ŷástrojeŵ ;užiǀatel ŶepraĐuje příŵo se siŵulačŶíŵ ŵodeleŵ, ale pouze s ǁeďoǀýŵ 
rozhraŶíŵͿ. NaǀíĐ, užiǀatel Ŷeŵusí aŶi ǀlastŶit liĐeŶĐi siŵulačŶího softǁare WitŶess, k práĐi  
s ǀǇǀiŶutýŵ Ŷástrojeŵ ŵu zĐela postačuje přístup k ǁeďoǀéŵu rozhraŶí. 

Metodika ďǇ ŵěla sloužit jako užiǀatelský Ŷáǀod popisujíĐí jedŶotliǀé krokǇ proĐesu defiŶoǀáŶí 
ǀstupŶíĐh dat a uŵožŶit tak užiǀateli ǀǇďrat ǀhodŶý tǇp křižoǀatkǇ pro jeho situaĐi ďez ŶutŶosti Ŷajíŵat 

eǆterŶího posuzoǀatele. 
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2) Text metodiky 

 

2.1) Úvod do problematiky posuzování kapacity dopravních uzlů 

 

Proďleŵatika ŵodeloǀáŶí iŶterakĐe dopraǀŶíĐh proudů ǀ dopraǀŶíĐh uzleĐh je ŶezďǇtŶá při 
kapaĐitŶíŵ posuzoǀáŶí ať již u stáǀajíĐíĐh či Ŷoǀě navrhoǀaŶýĐh dopraǀŶíĐh uzlů. “ŵǇsleŵ kapaĐitŶího 
posuzoǀáŶí je staŶoǀit základŶí ĐharakteristikǇ jedŶotliǀýĐh dopraǀŶíĐh proudů ǀstupujíĐíĐh do uzlu. 
V podŵíŶkáĐh ČR je za Ŷejdůležitější charakteristiku poǀažoǀáŶa středŶí doďa zdržeŶí ǀozidel na vstupu 

do křižoǀatkǇ, Ŷeďoť poŵoĐí této ǀeličiŶǇ je jedŶotliǀýŵ dopraǀŶíŵ proudůŵ Ŷa ǀjezdeĐh do 
křižoǀatkǇ přiřazoǀáŶa úroǀeň kǀalitǇ dopraǀǇ A až F ǀe sŵǇslu Č“N ϳϯ ϲϭϬϮ – ProjektoǀáŶí křižoǀatek 
na pozeŵŶíĐh koŵuŶikaĐíĐh [1]. Tabulka 1 uǀádí hodŶotǇ středŶíĐh doď zdržeŶí pro jedŶotliǀé úroǀŶě 
kǀalitǇ dopraǀǇ Ŷa ŶeřízeŶýĐh úroǀňoǀýĐh křižoǀatkáĐh ǀčetŶě křižoǀatek okružŶíĐh a Tabulka 2 pro 

sǀětelŶě řízeŶé úroǀňoǀé křižoǀatkǇ.  

 

Tabulka 1: ÚrovŶě kvalitǇ dopravǇ pro ŶeřízeŶé úrovňové křižovatkǇ včetŶě okružŶíĐh křižovatek dle [2], [3]  

Úroǀeň kǀalitǇ dopraǀǇ 
“tředŶí doďa zdržeŶí [s] 

OzŶačeŶí Charakteristika doďǇ zdržeŶí 

A Velŵi ŵalá ≤ ϭϬ 

B )držeŶí ještě ďez froŶt ≤ ϮϬ 

C OjediŶěle krátké froŶtǇ ≤ ϯϬ 

D “taďilŶí staǀ s ǀǇsokýŵi ztrátaŵi ≤ ϰϱ 

E NestaďilŶí staǀ > 45 

F PřekročeŶá kapaĐita - 
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Tabulka 2: ÚrovŶě kvalitǇ dopravǇ pro světelŶě řízeŶé úrovňové křižovatkǇ dle [5] 

Úroǀeň kǀalitǇ dopraǀǇ 
“tředŶí doďa zdržeŶí [s] 

OzŶačeŶí Charakteristika kvality dopravy 

A Velŵi doďrá ≤ ϮϬ 

B Doďrá ≤ ϯϱ 

C Uspokojiǀá ≤ ϱϬ 

D DostatečŶá ≤ ϳϬ 

E NestaďilŶí staǀ > 70 

F PřekročeŶá kapaĐita - 

 

 Č“N ϳϯ ϲϭϬϮ dále Ŷa základě kategorie pozeŵŶí koŵuŶikaĐe, Ŷa které se posuzoǀaŶá 
křižoǀatka ŶaĐhází, defiŶuje akĐeptoǀatelŶé úroǀŶě kǀalitǇ dopraǀǇ: 

 Pro silŶiĐe I. třídǇ je akĐeptoǀatelŶá úroǀeň kǀalitǇ dopraǀǇ C a lepší. 
 Pro silŶiĐe II. třídǇ se připouští úroǀeň kǀalitǇ dopraǀǇ D a lepší. 
 Pro silŶiĐe III. třídǇ je přípustŶá úroǀeň kǀalitǇ dopraǀǇ E a lepší. 
 Pro rǇĐhlostŶí ŵístŶí koŵuŶikaĐe a přeĐhodoǀé úsekǇ je akĐeptoǀatelŶá úroǀeň kǀalitǇ 

dopraǀǇ D a lepší. 
 Na ŵístŶíĐh koŵuŶikaĐíĐh a ǀeřejŶě přístupŶýĐh účeloǀýĐh koŵuŶikaĐíĐh se připouští úroǀeň 

kǀalitǇ dopraǀǇ E a lepší. 

Další teǆt ŵetodikǇ je ǀěŶoǀáŶ ŵetodiĐkéŵu postupu práĐe s ǀǇtǀořeŶou ǁeďoǀou aplikaĐí, 
která ďǇla ǀ ráŵĐi projektu ǀǇǀiŶuta pro potřeďǇ posouzeŶí kapaĐitŶíĐh ŵožŶostí jedŶotliǀýĐh tǇpů 
úroǀňoǀýĐh křižoǀatek. Teǆt ŵetodikǇ proǀede případŶého užiǀatele jedŶotliǀýŵi krokǇ ǀedouĐíŵu 
k dosažeŶí požadoǀaŶýĐh ǀýstupů ŶezďǇtŶýĐh pro posouzeŶí kapaĐitǇ uǀažoǀaŶýĐh staǀeďŶíĐh řešeŶí 
křižoǀatek. Jelikož předpokládaŶýŵi užiǀateli této ŵetodikǇ jsou i užiǀatelé ŵajíĐí pouze ŵiŶiŵálŶí či 
dokoŶĐe žádŶé zŶalosti z oďlasti posuzoǀáŶí kapaĐitǇ křižoǀatek, jsou ǀšeĐhŶǇ odďorŶé pojŵǇ ǀ textu 

ŵetodikǇ ǀždǇ ǀǇsǀětleŶǇ. 

 

2.2) Volba křižovatky 

 

Po přihlášeŶí do aplikace je k dispozici základŶí praĐoǀŶí prostředí ǁeďoǀé aplikaĐe – viz 

Oďrázek 2.1. V horŶí části se ŶaĐházejí jedŶotliǀé položkǇ ŵeŶu aplikaĐe a to: 

 „VstupŶí data͞ – tato záložka zahrŶuje ŵožŶost ǀýďěru tǇpu křižoǀatkǇ a ŶastaǀeŶí jejích 

základŶíĐh paraŵetrů jako Ŷapř. iŶteŶzitǇ dopraǀǇ Ŷa křižoǀatĐe, zŶačka upraǀujíĐí předŶost 
Ŷa ǀedlejší koŵuŶikaĐi ǀ případě ŶeřízeŶé křižoǀatkǇ atd. PodroďŶý popis postupu ŶastaǀeŶí 
jedŶotliǀýĐh položek ǀ této záložĐe ďude uǀedeŶ ǀ dalšíŵ teǆtu ŵetodikǇ ǀ záǀislosti Ŷa ǀýďěru 
koŶkrétŶího tǇpu dopraǀŶího uzlu. 
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 „Simulace͞ – tato záložka slouží pro zahájeŶí ďěhu simulačŶího eǆperiŵeŶtu. 
 „VýstupŶí data͞ – tato část oďsahuje Ŷěkolik záložek, které slouží k prezeŶtaĐi ǀýsledků 

siŵulačŶího eǆperiŵeŶtu. 

 „NastaveŶí͞ – v této záložĐe ŵůže užiǀatel editoǀat údaje ǀztahujíĐí se k jeho osoďŶíŵu účtu – 

Ŷapř. zŵěŶa přístupoǀého hesla. 

 „Nápověda͞ – tato položka oďsahuje Ŷápoǀědu k aplikaci. 

 „O aplikaci͞ – v této záložĐe jsou uǀedeŶǇ základŶí iŶforŵaĐe o aplikaĐi a jejíĐh autorech. 

 

 

Oďrázek 2.1: Náhled úvodŶí stráŶkǇ aplikaĐe 

 

V prǀŶíŵ kroku užiǀatel zǀolí tǇp křižoǀatkǇ, jejíž proǀoz hodlá siŵuloǀat. VǇǀiŶutý Ŷástroj je 
v současŶé doďě použitelŶý pro siŵulaĐi těĐhto tǇpů úroǀňoǀýĐh křižoǀatek: 

 NeřízeŶá úroǀňoǀá křižoǀatka. 
 SǀětelŶě řízeŶá úroǀňoǀá křižoǀatka. 
 Úroǀňoǀá okružŶí křižoǀatka. 

Při počátečŶíŵ ǀýďěru ǀhodŶého tǇpu úroǀňoǀé křižoǀatkǇ ŵůže užiǀateli ŶapoŵoĐi  
Tabulka 3, která uǀádí orieŶtačŶí kapaĐitǇ jedŶotliǀýĐh tǇpů úroǀňoǀýĐh křižoǀatek. Je ŶutŶo ŵít Ŷa 
zřeteli, že kapaĐita křižoǀatkǇ záǀisí Ŷa jejíŵ koŶkrétŶíŵ uspořádáŶí a iŶteŶzitáĐh vozidel na jejíĐh 

jedŶotliǀýĐh ǀjezdeĐh. 
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Tabulka 3: OrieŶtačŶí kapaĐitǇ jedŶotlivýĐh tǇpů úrovňovýĐh křižovatek dle [1] 

TǇp křižoǀatkǇ 
MaǆiŵálŶí hodiŶoǀá kapaĐita 

[voz/h] 

MaǆiŵálŶí deŶŶí kapaĐita 

[voz/den] 

NeřízeŶá úroǀňoǀá křižoǀatka 1 500 – 2 000 18 000 – 24 000 

OkružŶí úroǀňoǀá křižoǀatka 

s jedŶopruhoǀýŵ okružŶíŵ 
páseŵ a jedŶopruhoǀýŵi 

vjezdy 

2 000 – 2 500 25 000 – 30 000 

“ǀětelŶě řízeŶá křižoǀatka 3 000 – 6 400 36 000 – 77 000 

 

Co se týče ŶeřízeŶýĐh a sǀětelŶě řízeŶýĐh úroǀňoǀýĐh křižoǀatek, aplikaĐe uŵí siŵuloǀat 
proǀoz Ŷa trojraŵeŶŶýĐh ;stǇkoǀýĐh – ǀe tǀaru písŵeŶe TͿ a čtǇřraŵeŶŶýĐh ;průsečŶýĐh – ve tvaru 

písŵeŶe Ϳ křižoǀatkáĐh. Pro každé raŵeŶo ŵůže užiǀatel v siŵulačŶíŵ ŵodelu defiŶoǀat až ϱ jízdŶíĐh 

pruhů ǀ růzŶýĐh koŶfiguraĐíĐh, přičeŵž ǀýďěr uspořádáŶí ǀjezdů si užiǀatel ǀǇďírá z ŶaďídkǇ ŵožŶýĐh 
uspořádáŶí ǀjezdů. “iŵulačŶí ŵodel ŶaǀíĐ uŵí plŶě praĐoǀat s tzǀ. „loŵeŶou předŶostí͞, čili se situaĐí, 
kdǇ hlaǀŶí silŶiĐe ŶeŶí ǀedeŶa ǀ příŵéŵ sŵěru, ale je ǀedeŶa ǀe sŵěru jízdǇ ǀleǀo či ǀe sŵěru jízdǇ 
vpravo ǀzhledeŵ ke sŵěru příjezdu ǀozidel do křižoǀatkǇ po hlaǀŶí silŶiĐi. 

V případě úroǀňoǀýĐh okružŶíĐh křižoǀatek aplikaĐe uŵožňuje siŵuloǀat proǀoz Ŷa  
tříraŵeŶŶýĐh a čtǇřraŵeŶŶýĐh okružŶíĐh křižoǀatkáĐh s jedŶíŵ páseŵ Ŷa okruhu a s jedŶopruhoǀýŵi 
ǀjezdǇ a ǀýjezdǇ. 

 

2.3) Parametry neřízené úrovňové křižovatky 

 

“iŵulačŶí ŵodel, který je pro potřeďǇ aŶalýzǇ kapaĐitǇ ŶeřízeŶé úroǀňoǀé křižoǀatkǇ ǀǇužíǀáŶ, 
je založeŶ Ŷa teorii časoǀýĐh ŵezer [2]. Vozidlo, které přijíždí ke křižoǀatĐe a ŵusí dáǀat předŶost 
ǀozidlůŵ ǀ jiŶýĐh, tzǀ. ŶadřazeŶýĐh, dopraǀŶíĐh proudeĐh, ŵusí počkat, dokud se ǀe ǀšeĐh dopraǀŶíĐh 
proudeĐh, kterýŵ ǀozidlo ŵusí dáǀat předŶost, ŶeǀǇskǇtŶe alespoň ŵiŶiŵálŶí časoǀá ŵezera ŶezďǇtŶá 
pro ǀǇkoŶáŶí pláŶoǀaŶého ŵaŶéǀru. MiŶiŵálŶí časoǀou ŵezeru Ŷazýǀáŵe kritiĐká časová ŵezera. 

Dle TP 188 [2] záǀisí ǀelikost této kritiĐké časoǀé ŵezerǇ Ŷa rǇĐhlosti ǀozidel Ŷa hlaǀŶí koŵuŶikaĐi 
;koŶkrétŶě se jedŶá o rǇĐhlost ǀ85%, Đož je rǇĐhlost, která ŶeŶí překročeŶa ϴϱ% ǀšeĐh řidičůͿ  
a dopravníŵ proudu, který dáǀá předŶost – jiŶá hodŶota kritiĐké časoǀé ŵezerǇ je ǀǇžadoǀáŶa Ŷapř. 
pro ǀozidla, která odďočují z hlaǀŶí koŵuŶikaĐe doleǀa Ŷa ǀedlejší koŵuŶikaĐi ;dáǀají předŶost 
protijedouĐíŵ ǀozidlůŵ Ŷa hlaǀŶí koŵuŶikaĐiͿ a jiŶá ;ǀǇššíͿ hodŶota pro ǀozidla, která odďočují 
z ǀedlejší koŵuŶikaĐe doleǀa Ŷa hlaǀŶí koŵuŶikaĐi ;dáǀají předŶost protijedouĐíŵ ǀozidlůŵ Ŷa ǀedlejší 
koŵuŶikaĐi a současŶě ǀozidlůŵ Ŷa hlaǀŶí koŵuŶikaĐiͿ. 

Vyskytne-li se v ŶadřazeŶýĐh dopraǀŶíĐh proudeĐh časoǀá ŵezera uŵožňujíĐí vykonat 

požadoǀaŶý ŵaŶéǀr ǀíĐe ǀozidlůŵ, která dáǀají předŶost ǀozidlůŵ ǀ ŶadřazeŶýĐh dopraǀŶíĐh 
proudech, ǀstupují tato ǀozidla do křižoǀatkǇ v časoǀéŵ iŶterǀalu, který Ŷazýǀáŵe ŶásledŶá časová 
mezera. Její hodŶota dle TP ϭϴϴ [2] záǀisí, analogicky jako u kritiĐké časoǀé ŵezerǇ, Ŷa dopraǀŶíŵ 
proudu a Ŷa druhu použité dopraǀŶí zŶačkǇ, která defiŶuje předŶost jízdǇ - „“tůj, dej předŶost ǀ jízdě!͞ 
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Ŷeďo „Dej předŶost ǀ jízdě!͞. HodŶotǇ ŶásledŶýĐh časoǀýĐh ŵezer jsou ǀǇšší, je-li použita dopraǀŶí 
zŶačka „“tůj, dej předŶost ǀ jízdě!͞, Ŷeďoť tato dopraǀŶí zŶačka Ŷařizuje řidiči před ǀjezdeŵ do 
křižoǀatkǇ zastaǀit. 

Oďrázek Ϯ.Ϯ zoďrazuje aplikaĐi při ǀýďěru ŶeřízeŶého uzlu. V další fázi ŵusí užiǀatel defiŶoǀat 
požadoǀaŶé ǀstupŶí údaje prostředŶiĐtǀíŵ ŶásledujíĐíĐh záložek: 

 „Intenzity vozidel͞ – v této kartě užiǀatel defiŶuje iŶteŶzitǇ ǀozidel ǀ jedŶotliǀýĐh sŵěreĐh. 

 „ZákladŶí paraŵetry͞ – tato karta slouží pro defiŶoǀáŶí základŶíĐh paraŵetrů siŵuloǀaŶé 
křižoǀatkǇ. 

 „Sŵěrové paraŵetry͞ – tato karta slouží pro defiŶoǀáŶí základŶíĐh staǀeďŶíĐh paraŵetrů 
křižoǀatkǇ a rozděleŶí časoǀýĐh ŵezer ŵezi ǀozidlǇ přijíždějíĐíŵi ke křižoǀatĐe. 

 „VlastŶosti pruhů͞ – v této kartě si užiǀatel ǀǇďírá uspořádáŶí řadíĐíĐh pruhů Ŷa jedŶotliǀýĐh 
raŵeŶeĐh křižoǀatkǇ z předdefiŶoǀaŶého sezŶaŵu a ǀ případě odďočoǀaĐíĐh pruhů i jejiĐh 
délku. 

VlastŶí oďsah jedŶotliǀýĐh záložek a jejiĐh ǀýzŶaŵ ďude podroďŶěji popsáŶ dále ǀ textu metodiky. 

 

 

Oďrázek 2.2: AplikaĐe při výďěru ŶeřízeŶého uzlu 

  

Po ǀolďě ǀariaŶtǇ ŶeřízeŶé úroǀňoǀé křižoǀatkǇ ;ŶeřízeŶého uzluͿ je oteǀřeŶo praĐoǀŶí okŶo 
zŶázorŶěŶé Ŷa Oďrázku 2.2. NásledujíĐí teǆt oďsahuje koŵeŶtář k postupu zadáǀáŶí ǀstupŶíĐh dat do 
jedŶotliǀýĐh položek sloužíĐíĐh k definováŶí paraŵetrů ŶeřízeŶé křižoǀatkǇ.  
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2.3.1) Intenzity vozidel 

 

IŶteŶzita ǀozidel reprezeŶtuje zatížeŶí křižoǀatkǇ a je udáǀáŶa ǀ počtu ǀozidel za hodiŶu. Pro 

každé raŵeŶo křižoǀatkǇ tj. z určitého sŵěru doleva, ǀ příŵéŵ sŵěru a doprava se zadá počet ǀozidel, 
která tíŵto sŵěreŵ projedou za časoǀé oďdoďí ϭ hodiŶǇ. Užiǀatel ŵá ŵožŶost Ŷa základě proďěhlého 
dopraǀŶího průzkuŵu zadat iŶteŶzitǇ osoďŶích vozidel (ǀozidla do Đelkoǀé hŵotŶosti 3,5 tuny), 

ŶákladŶích vozidel (vozidla s hŵotŶostí nad 3,5 tunyͿ, jízdŶích soupraǀ ;tahač s Ŷáǀěseŵ Ŷeďo ŶákladŶí 
vozidlo s příǀěseŵ, případŶě klouďoǀýĐh autoďusů), motocyklů a cyklistů. V případě, že Ŷěkteré 

z raŵeŶ se Ŷa siŵuloǀaŶé křižoǀatĐe ŶeŶaĐhází ;Ŷapř. stǇkoǀá křižoǀatka ŵá pouze tři raŵeŶa), nastaví 
se hodŶotǇ iŶteŶzit ǀšeĐh sledoǀaŶýĐh druhů ǀozidel z ŶeeǆistujíĐího sŵěru Ŷa hodnoty 0. VǇplŶěŶí 
hodnot v taďulĐe se potǀrdí tlačítkeŵ „Uložit". 

Pro ǀǇplŶěŶí taďulkǇ lze použít tlačítka „Export XLS͞ a ŶásledŶě „Import XLS͞. Nejprve se 

poŵoĐí tlačítka „Export XLS͞ vyexportujte do souboru Microsoft Excel tabulka ǀ příslušŶéŵ forŵátu, 
která se po vyplŶěŶí hodnotami, po jejíŵ ǀǇplŶěŶí se souďor uloží Ŷa lokálŶí disk a poté jej poŵoĐí 
tlačítka „Import XLS͞ lze naimportovat zpět do aplikace. V případě použití tlačítka „Import XLS͞ ŶeŶí 
třeďa použít tlačítko „Uložit". 

Ukázka ǀǇplŶěŶého forŵuláře pro defiŶoǀáŶí iŶteŶzit je uǀedeŶa Ŷa Oďrázku Ϯ.ϯ. 

 

 

Oďrázek 2.3: Ukázka ŶastaveŶí iŶteŶzit dopravy 
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2.3.2) Základní parametry 

 

)áložka „ZákladŶí paraŵetry͞ je uǀedeŶa Ŷa Oďrázku 2.4. V toŵto okŶě užiǀatel defiŶuje 
ŶásledujíĐí paraŵetrǇ: 

 „DefiŶovaŶá ryĐhlost [kŵ/h]͞ – zadejte defiŶoǀaŶou rǇĐhlost pohǇďu ǀozidel Ŷa hlaǀŶí 
pozeŵŶí koŵuŶikaĐi. TeŶto údaj je ŶezďǇtŶý pro staŶoǀeŶí hodŶot kritiĐkýĐh časoǀýĐh ŵezer. 

 „Použít iŶtervalové odhady͞ – užiǀatel ŵusí defiŶoǀat, zda hodlá realizoǀat pouze jedeŶ 
siŵulačŶí ďěh Ŷeďo ϭϬ siŵulačŶíĐh ďěhů s růzŶýŵi proudǇ pseudoŶáhodŶýĐh čísel. RozhodŶe-

li se užiǀatel pro jedeŶ siŵulačŶí ďěh, jsou siŵulačŶí ǀýstupǇ získáŶǇ jako ďodoǀé odhadǇ 
;průŵěrŶé hodŶotǇͿ sledoǀaŶýĐh ǀeličiŶ. V případě ǀýďěru ǀariaŶtǇ s ϭϬ siŵulačŶíŵi ďěhǇ, 
získáǀá užiǀatel ǀýsledkǇ ǀ podoďě iŶterǀaloǀýĐh odhadů sledoǀaŶýĐh ǀeličiŶ. TǇto iŶterǀaloǀé 
odhadǇ potoŵ poskǇtují iŶforŵaĐi o ŵezíĐh, ǀ jakýĐh se sledoǀaŶé ǀýstupŶí ǀeličiŶǇ ŵohou  
v praxi pohybovat. Varianta s ϭϬ siŵulačŶíŵi ďěhǇ je ǀhodŶější, Ŷeďoť ǀýsledek získaŶý pouze 
Ŷa základě jedŶoho siŵulačŶího ďěhu ŵůže způsoďit zkresleŶí odhadoǀaŶé ǀýstupŶí hodnoty. 

Na druhou straŶu je ŶutŶé  uǀažoǀat s tíŵ, že tato ǀariaŶta ŵá přiďližŶě ϭϬkrát ǀětší spotřeďu 
strojoǀého času Ŷež ǀariaŶta s jedŶíŵ siŵulačŶíŵ ďěheŵ. 

 „DopravŶí zŶačka Ŷa vedlejší koŵuŶikaĐi͞ – vǇďerte dopraǀŶí zŶačku Ŷa ǀedlejší koŵuŶikaĐi 
upravujíĐí předŶost jízdǇ - „“tůj, dej předŶost ǀ jízdě!͞ Ŷeďo „Dej předŶost ǀ jízdě!͞. Toto 
ŶastaǀeŶí je roǀŶěž důležité pro staŶoǀeŶí hodŶot ŶásledŶýĐh časoǀýĐh ŵezer. 
 

 

Oďrázek 2.4: Okno s ŶastaveŶíŵ základŶíĐh paraŵetrů 
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Po ǀǇplŶěŶí ǀšeĐh hodŶot ǀ okŶě je ŶutŶo ŶastaǀeŶí uložit stiskŶutíŵ tlačítka „Uložit". 

 

2.3.3) Směrové parametry 

 

 )áložka „Sŵěrové paraŵetry͞ je zŶázorŶěŶa Ŷa Oďrázku Ϯ.ϱ.  

 

 

Oďrázek 2.5: NastaveŶí sŵěrovýĐh paraŵetrů pro ŶeřízeŶou úrovňovou křižovatku 

 

V této záložĐe užiǀatel defiŶuje základŶí paraŵetrǇ ǀztahujíĐí se ke kategorii pozeŵŶí 
komunikace, k rozŵěrůŵ křižoǀatkǇ atd. Jelikož jsou jedŶotliǀé sŵěrǇ ozŶačeŶǇ ǀelkýŵi písŵeŶǇ A, B, 
C a D, je z důǀodu sŶazší orieŶtaĐe užiǀateli uŵožŶěŶo si jedŶotliǀé sŵěrǇ pojŵeŶoǀat. Co se týče 
ŶastaǀoǀaŶýĐh paraŵetrů, jedŶá se o tǇto: 

 „MateŵatiĐké rozděleŶí ŵezer ŵezi vstupujíĐíŵi vozidly͞ – zde ŵá užiǀatel ŵožŶost ǀǇďrat si 
jedŶu ze tří ŵožŶostí: 

o EǆpoŶeŶĐiálŶí rozděleŶí mezer mezi vozidly – toto rozděleŶí praǀděpodoďŶosti je 
ŶastaǀeŶo jako ǀýĐhozí. 

o Logaritmicko-ŶorŵálŶí rozděleŶí ŵezer ŵezi ǀozidlǇ. 
o UžiǀatelskǇ defiŶoǀaŶé rozděleŶí ŵezer ŵezi ǀozidlǇ. Pro užiǀatelské rozděleŶí se po 

uložeŶí aktiǀuje příslušŶá taďulka uŵístŶěŶá pod taďulkou, ǀe které se ǀǇďírá 
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praǀděpodoďŶostŶí rozděleŶí ŵezer ŵezi ǀozidlǇ. Při defiŶiĐi ŵezer užiǀateleŵ lze 

zadat až ϭϬ růzŶýĐh hodŶot délkǇ ŵezer a k Ŷiŵ příslušŶý proĐeŶtuálŶí podíl. “uŵa 
proĐeŶtuálŶíĐh podílů ŵusí ďýt roǀŶa ϭϬϬ%.  

Volďa použitého rozděleŶí praǀděpodoďŶosti pro ŵodeloǀáŶí ŵezer ŵezi ǀozidlǇ přijíždějíĐíŵi 
ke křižoǀatĐe ǀ jedŶotliǀýĐh dopraǀŶíĐh proudeĐh záǀisí Ŷa rozsahu zŶalostí o iŶteŶzitáĐh, které 
ŵá užiǀatel k dispozici. EǆpoŶeŶĐiálŶí rozděleŶí ŵezer ŵezi přijíždějíĐíŵi ǀozidlǇ lze předeǀšíŵ 
předpokládat Ŷa izoloǀaŶýĐh křižoǀatkáĐh ;ǀ ďlízkosti křižoǀatkǇ se ŶeŶaĐhází žádŶá další 
křižoǀatka, která ďǇ oǀliǀňoǀala ŵezerǇ ǀ dopraǀŶíŵ prouduͿ, logaritŵiĐko-ŶorŵálŶí rozděleŶí 
lze očekáǀat ǀ ostatŶíĐh případeĐh.   

 „Kategorie pozeŵŶí koŵuŶikaĐe͞ – užiǀatel pro každý sŵěr defiŶuje kategorii pozeŵŶí 
koŵuŶikaĐe, která daŶý sŵěr tǀoří. Na ǀýďěr ŵá z ŶásledujíĐíĐh kategorií: 

o “ilŶiĐe I. třídǇ. 
o “ilŶiĐe II. třídǇ. 
o “ilŶiĐe III. třídǇ. 
o RychlostŶí ŵístŶí koŵuŶikaĐe ;ǀ oďĐi). 

o MístŶí komunikace (v obci). 

NastaǀeŶí typu komunikace je ŶezďǇtŶé pro záǀěrečŶé kapaĐitŶí posouzeŶí křižoǀatkǇ, Ŷeďoť 
jak ďǇlo již dříǀe uǀedeŶo, růzŶé kategorie pozeŵŶích komunikací dle platŶé legislatiǀǇ defiŶují 
růzŶé akĐeptoǀatelŶé úroǀŶě kǀalitǇ dopraǀǇ.  

 „Volďa hlavŶí a vedlejší silŶiĐe͞ – pro každou koŵuŶikaĐi ǀstupujíĐí do křižoǀatkǇ je ŶutŶo určit, 
zda je koŵuŶikaĐí hlaǀŶí Ŷeďo ǀedlejší. “ŵěr A je ǀždǇ ŶastaǀeŶ jako hlaǀŶí silŶiĐe. V případě, 
že je siŵuloǀáŶa stǇkoǀá křižoǀatka ;tǀar TͿ, ŵusí ďýt dǀa sŵěrǇ ŶastaǀeŶǇ jako hlaǀŶí a jedeŶ 

sŵěr jako ǀedlejší, ǀ případě průsečŶé křižoǀatkǇ ;tǀar ) ŵusí ďýt dǀa sŵěrǇ nastaveny jako 

hlaǀŶí a dǀa sŵěrǇ jako ǀedlejší. 
 

Po ŶastaǀeŶí ǀšeĐh paraŵetrů je ŶutŶo ŶastaǀeŶí uložit stiskŶutíŵ tlačítka „Uložit". 

 

2.3.4) Vlastnosti pruhů  

 

)áložka „VlastŶosti pruhů͞ je zŶázorŶěŶa Ŷa Oďrázku Ϯ.ϲ. 
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Oďrázek 2.6: NastaveŶí vlastŶostí pruhů 

 

V této záložĐe užiǀatel pro každé raŵeŶo ǀstupujíĐí do křižoǀatkǇ  defiŶuje uspořádáŶí řadíĐíĐh 
pruhů. V případě odďočoǀaĐíĐh pruhů ;Ŷapř. odďočoǀaĐí pruh doleǀa či dopraǀaͿ Ŷastaǀí i jejiĐh délku, 
přičeŵž ŵaǆiŵálŶí ŵožŶá délka odďočoǀaĐího pruhu je ϯϬϬ ŵetrů. Výďěr uspořádáŶí ǀjezdu je 
realizoǀáŶ z ŶaďídkǇ ŵožŶýĐh uspořádáŶí ǀjezdů. 

Po defiŶoǀáŶí uspořádáŶí řadíĐíĐh pruhů je opět ŶutŶo ŶastaǀeŶí uložit stiskŶutíŵ tlačítka 
„Uložit". 

 

2.4) Nastavení parametrů světelně řízené úrovňové křižovatky 

 

“iŵulačŶí ŵodel sǀětelŶě řízeŶé křižoǀatkǇ je založeŶ Ŷa předpokladu, že při rozsǀíĐeŶí sigŶálu 
doǀolujíĐího jízdu ǀstupují ǀozidla do křižoǀatkǇ za seďou ǀ ŵiŶiŵálŶíĐh časoǀýĐh rozestupeĐh, které 
jsou získáŶǇ Ŷa základě tzǀ. saturoǀaŶého toku. “aturoǀaŶý tok udáǀá ŵaǆiŵálŶí počet ǀozidel, který 
projede profileŵ stopčárǇ ;stopčárou rozuŵíŵe ǀodoroǀŶou dopraǀŶí zŶačku, která ǀǇŵezuje hraŶiĐi 
křižoǀatkǇͿ za jedŶotku času při ideálŶíĐh dopraǀŶíĐh podŵíŶkáĐh. HodŶota saturoǀaŶého toku se 
udáǀá ǀ jedŶotkoǀýĐh ǀozidleĐh za hodiŶu, kde jedŶotkoǀé ǀozidlo odpoǀídá osoďŶíŵu autoŵoďilu. 
OstatŶí kategorie ǀozidel se Ŷa jedŶotkoǀá ǀozidla přepočítáǀají poŵoĐí přepočtoǀýĐh koefiĐieŶtů, 
Ŷapř. jízdŶí soupraǀa ;tahač s ŶáǀěseŵͿ je dle TP Ϯϯϱ [5] poǀažoǀáŶa za Ϯ,ϱ jedŶotkoǀého ǀozidla. 
)ákladŶí hodŶota saturoǀaŶého toku je uǀažoǀáŶa 2 000 j.v./h. Tato hodnota zŶaŵeŶá, že pokud ďǇ 
zeleŶý sigŶál sǀítil ϭ hodiŶu, ŵaǆiŵálŶí počet osoďŶíĐh vozidel, která by projela v ϭ jízdŶíŵ pruhu, je 
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roven 2 000 ;při ǀýskǇtu ŶákladŶíĐh autoŵoďilů, jízdŶíĐh soupraǀ či autoďusů apod. to ďude ŵéŶěͿ. Při 
iŶteŶzitě  Ϯ ϬϬϬ osoďŶíĐh ǀozidel za hodiŶu tato vozidla projíždějí přes stopčáru ǀ ŵiŶiŵálŶíĐh časoǀýĐh 
odstupech 1,8 sekundy. Nazýǀejŵe tuto časoǀou ŵezeru vstupŶí čas. Tato hodŶota odpoǀídá ideálŶíŵ 
dopraǀŶíŵ podŵíŶkáŵ, ǀ reálŶéŵ proǀozu ďýǀá hodŶota ǀstupŶího času ǀǇšší a je oǀliǀňoǀáŶa Ŷapř. 
tíŵ, zda ǀozidla jedou v příŵéŵ sŵěru Ŷeďo odďočují, nebo zda odďočeŶí ǀozidel je oǀliǀňoǀáŶo 
přeĐházejíĐíŵi ĐhodĐi atd. 

Oďrázek 2.7 zoďrazuje aplikaĐi při ǀýďěru řízeŶého uzlu.  

 

 

Oďrázek 2.7: AplikaĐe při výďěru řízeŶého uzlu 

 

V další fázi ŵusí užiǀatel defiŶoǀat požadoǀaŶé ǀstupŶí údaje prostředŶiĐtǀíŵ ŶásledujíĐíĐh 
záložek: 

 „Intenzity vozidel͞ – v této záložĐe užiǀatel defiŶuje iŶteŶzitǇ ǀozidel ǀ jedŶotliǀýĐh sŵěreĐh. 
Toto ŶastaǀeŶí je totožŶé s průďěheŵ ŶastaǀeŶí iŶteŶzit ǀozidel u ŶeřízeŶého uzlu. 

 „ZákladŶí paraŵetry͞ – tato záložka slouží pro defiŶoǀáŶí základŶíĐh paraŵetrů siŵuloǀaŶé 
křižoǀatkǇ. Toto ŶastaǀeŶí je totožŶé s ŶastaǀeŶíŵ iŶteŶzit ǀozidel u ŶeřízeŶého uzlu. 

 „Sŵěrové paraŵetry͞ – tato záložka slouží pro defiŶoǀáŶí základŶíĐh staǀeďŶíĐh paraŵetrů 
křižoǀatkǇ a rozděleŶí časoǀýĐh ŵezer ŵezi ǀozidlǇ přijíždějíĐíŵi ke křižoǀatĐe. 
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 „VlastŶosti pruhů͞ – v této záložĐe si užiǀatel ǀǇďírá uspořádáŶí řadíĐíĐh pruhů Ŷa jedŶotliǀýĐh 
raŵeŶeĐh křižoǀatkǇ z předdefiŶoǀaŶého sezŶaŵu a ǀ případě odďočoǀaĐíĐh pruhů i jejiĐh 
délku. Toto ŶastaǀeŶí je totožŶé s ŶastaǀeŶíŵ iŶteŶzit ǀozidel u ŶeřízeŶého uzlu. 

 „SigŶálŶí pláŶ͞ – v této záložĐe proďíhá ŶastaǀeŶí peǀŶého sigŶálŶího pláŶu, kterýŵ je proǀoz 
Ŷa sǀětelŶě řízeŶé křižoǀatĐe řízeŶ. “igŶálŶí pláŶ pro každý dopraǀŶí proud do křižoǀatkǇ a pro 
každou sekuŶdu defiŶuje, jaký sigŶál sǀítí Ŷa koŶkrétŶíŵ Ŷáǀěstidle, kterýŵ je daŶý dopraǀŶí 
proud řízeŶ.  

Jelikož je ǀlastŶí oďsah ǀětšiŶǇ záložek totožŶý s ŶastaǀeŶíŵ ŶeřízeŶého uzlu ;rozdílǇ se 

ǀǇskǇtují pouze v záložkáĐh „Sŵěrové paraŵetry͞ a „SigŶálŶí pláŶ͞Ϳ, ďudou dále podroďŶěji popsáŶǇ 
pouze odlišŶosti ǀztažŵo k ŶastaǀeŶí ŶeřízeŶého uzlu. 

 

2.4.1) Směrové parametry 

 

V této záložĐe užiǀatel ŵusí defiŶoǀat ŶásledujíĐí paraŵetrǇ: 

 „MateŵatiĐké rozděleŶí ŵezer ŵezi vstupujíĐíŵi vozidly͞ – ǀýzŶaŵ tohoto ŶastaǀeŶí je totožŶý 
s ǀýzŶaŵeŵ pro ŶeřízeŶou úroǀňoǀou křižoǀatku.  

 „Kategorie pozeŵŶí koŵuŶikaĐe͞ – důležitý údaj pro potřeďǇ staŶoǀeŶí akĐeptoǀatelŶýĐh 
úroǀŶí kǀalitǇ dopraǀǇ. 

 „Volba hlavŶí a vedlejší silŶiĐe͞ – toto ŶastaǀeŶí ŵá pouze iŶforŵatiǀŶí Đharakter, pro potřeďǇ 
siŵulaĐe sǀětelŶě řízeŶé křižoǀatkǇ Ŷehraje ǀolďa hlaǀŶí a ǀedlejší silŶiĐe žádŶou roli. Pro 
potřeďǇ ǀýpočtu délek zeleŶýĐh jsou rozhodujíĐí iŶteŶzitǇ vozidel. 

 „Sklon z daŶého sŵěru͞ – zde je ŵožŶo ǀǇďrat jedŶu ze tří ŵožŶostí: 
o KlesáŶí, ǀodoroǀŶý ǀjezd. 

o MírŶé stoupáŶí do ϱ %. 

o “toupáŶí Ŷad ϱ %. 
“kloŶ oǀliǀňuje hodŶotu ǀstupŶího času, s rostouĐíŵ stoupáŶíŵ roste hodŶota ǀstupŶího času. 

 „Poloŵěr levého odďočeŶí z daŶého sŵěru͞ – zde užiǀatel ǀǇďírá poloŵěr oďlouku při 
odďočoǀáŶí ǀozidel doleva. Užiǀatel ŵůže ǀǇďírat z ŶásledujíĐíĐh ŵožŶostí: 

o Malá křižoǀatka – poloŵěr ϲ – ϵ ŵetrů. 

o “tředŶí křižoǀatka – poloŵěr ϵ – ϭϱ ŵetrů. 

o Velká křižoǀatka – poloŵěr Ŷad ϭϱ ŵetrů. 
HodŶota poloŵěru leǀého odďočoǀáŶí oǀliǀňuje hodŶotu ǀstupŶího času. MeŶší poloŵěrǇ 
odďočoǀáŶí způsoďí ǀǇšší hodŶotǇ ǀstupŶíĐh časů pro ǀozidloǀé proudǇ odďočujíĐí doleǀa  
a tedy Ŷižší hodŶotu saturoǀaŶého toku. 

 „IŶteŶzita ĐhodĐů z daŶého sŵěru͞ – vozidla odďočujíĐí dopraǀa, která kříží ĐhodeĐké proudǇ, 
jsou těŵito ĐhodeĐkýŵi proudǇ oǀliǀňoǀáŶa ;doĐhází k zastaǀoǀáŶí a zpoŵaloǀáŶí ǀozidloǀýĐh 
proudůͿ. Z tohoto důǀodu užiǀatel defiŶuje přiďližŶou hodiŶoǀou iŶteŶzitu těĐhto ĐhodeĐkýĐh 
proudů. Na ǀýďěr ŵá z ŶásledujíĐíĐh ŵožŶostí: 

o Nízký počet cca do 100 osob/h. 

o “tředŶí počet ĐĐa ϯϬϬ osob/h. 

o VǇsoký počet ĐĐa ϱϬϬ osob/h. 
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IŶteŶzita přeĐházejíĐíĐh ĐhodĐů oǀliǀňuje hodŶotu ǀstupŶího času. VǇšší iŶteŶzitǇ zŶaŵeŶají 
častější zpoŵaloǀáŶí či zastaǀoǀáŶí ǀozidloǀýĐh proudů odďočujíĐíĐh dopraǀa, Đož přiŶáší ǀǇšší 
hodŶotǇ ǀstupŶíĐh časů pro ǀozidloǀé proudǇ odďočujíĐí dopraǀa a tedy Ŷižší hodŶotu 
saturoǀaŶého toku. 

Po ŶastaǀeŶí ǀšeĐh paraŵetrů ǀ toŵto okŶě je ŶutŶo ŶastaǀeŶí uložit stiskŶutíŵ tlačítka 
„Uložit". 

 

2.4.2) Signální plán 

 

Pro ǀǇďraŶé koŶfiguraĐe ǀjezdů do křižoǀatkǇ ;ǀ záǀislosti Ŷa toŵ, zda užiǀatel potřeďuje 
ŵodeloǀat proǀoz Ŷa stǇkoǀé Ŷeďo průsečŶé křižoǀatĐeͿ aplikaĐe uŵožňuje Ŷa základě užiǀateleŵ 
zadaŶýĐh ǀstupŶíĐh dat autoŵatiĐkǇ ǀǇgeŶeroǀat peǀŶý sigŶálŶí pláŶ. Ve stáǀajíĐí ǀerzi aplikaĐe je 
uŵožŶěŶo autoŵatiĐkǇ staŶoǀit sigŶálŶí pláŶ pro ǀjezdǇ, jejiĐhž uspořádáŶí odpoǀídá Oďrázku Ϯ.8.  

 

  

Oďrázek 2.8: UspořádáŶí vjezdů světelŶě řízeŶé křižovatkǇ podporujíĐí autoŵatiĐký výpočet sigŶálŶího pláŶu 

 

)ákladŶí paraŵetr, který užiǀatel ŵůže defiŶoǀat, je paraŵetr ŶazǀaŶý rezerva. Tato rezerva 

udáǀá poŵěr ŵezi ŶaďízeŶou doďou zeleŶé a doďou zeleŶé průŵěrŶě požadoǀaŶé. Je-li hodnota 

rezerǀǇ ŵeŶší Ŷež ϭ, potoŵ je ŶaďízeŶa kratší doďa zeleŶé Ŷež ďǇĐhoŵ průŵěrŶě požadoǀali. Toto ŵá 
za Ŷásledek, že doďa zeleŶé ŶeŶí dostatečŶě dlouhá Ŷa to, aďǇ ŵohla ǀšeĐhŶa ǀozidla čekajíĐí ǀe froŶtě 
do křižoǀatkǇ ǀjet. FroŶta čekajíĐíĐh ǀozidel se tedǇ ďude postupŶě zǀětšoǀat a z pohledu kvalitǇ řízeŶí 
se jedŶá o ŶepřípustŶý staǀ. Je tedǇ zřejŵé, že hodŶotǇ rezerǀǇ ďǇ ŵělǇ ďýt ǀětší Ŷež ϭ. Řešitelé 
doporučují použíǀat hodŶotǇ rezerǀǇ ǀ rozŵezí ϭ,ϭ – 1,5. S klesajíĐí hodŶotou rezerǀǇ se sŶižuje 
ǀýsledŶá délka ĐǇklu. 

VlastŶí ǀýpočet sigŶálŶího pláŶu ǀ aplikaĐi proďíhá autoŵatiĐkǇ dle ǀǇtǀořeŶého algoritŵu. 
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 Aplikace dále uŵožňuje ručŶí editaĐi sigŶálŶího pláŶu, Đož ŵůže ďýt ǀǇužito pro úpraǀǇ 
autoŵatiĐkǇ geŶeroǀaŶého sigŶálŶího pláŶu, příp. si užiǀatel ŵůže ǀǇtǀořit sigŶálŶí pláŶ i pro sǀětelŶě 
řízeŶé křižoǀatkǇ s koŶfiguraĐeŵi ǀjezdů, které Ŷeuŵožňují autoŵatiĐkǇ geŶeroǀat sigŶálŶí pláŶ.  

Pro usŶadŶěŶí práĐe se sigŶálŶíŵ pláŶeŵ lze použít tlačítka „Export XLS͞ a ŶásledŶě „Import 

XLS͞. Nejprǀe se poŵoĐí tlačítka „Export XLS͞ ǀǇeǆportujte do souboru Microsoft Excel tabulka  

ǀ příslušŶéŵ forŵátu, která se po vyplŶěŶí hodnotami, po jejíŵ ǀǇplŶěŶí se souďor uloží Ŷa lokálŶí disk 
a poté jej poŵoĐí tlačítka „Import XLS͞ lze naimportovat zpět do aplikace. Při tǀorďě sigŶálŶího pláŶu 
hodŶota Ϭ odpoǀídá čerǀeŶéŵu sigŶálu, hodŶota ϭ žlutéŵu Ŷeďo žlutočerǀeŶéŵu sigŶálu a hodŶota 
Ϯ zeleŶéŵu sigŶálu. 

Po autoŵatiĐkéŵ ǀǇgeŶeroǀáŶí sigŶálŶího pláŶu Ŷeďo jeho ručŶí editaĐi je ŶutŶo sigŶálŶí pláŶ 
uložit stiskŶutíŵ tlačítka „Uložit". 

 

2.5) Nastavení parametrů úrovňové okružní křižovatky 

 

“iŵulačŶí ŵodel úroǀňoǀé okružŶí křižoǀatkǇ je, aŶalogiĐkǇ jako ŵodel ŶeřízeŶé úroǀňoǀé 
křižoǀatkǇ, založeŶ Ŷa teorii časoǀýĐh ŵezer. KritiĐká časová ŵezera defiŶuje ŵiŶiŵálŶí časoǀou 
mezeru ǀǇskǇtŶuǀší se ǀ proudu ǀozidel jedouĐíĐh Ŷa okružŶíŵ páse, kterou potřeďuje ǀozidlo 
přijíždějíĐí k okružŶí křižoǀatĐe, aďǇ se zařadilo Ŷa okružŶí pás. HodŶota kritiĐké časoǀé ŵezerǇ dle TP 
234 [3] záǀisí Ŷa tzǀ. ǀzdáleŶosti kolizŶíĐh ďodů – viz Oďrázek 2.9. Na toŵto oďrázku je ǀzdáleŶost 
kolizŶíĐh ďodů ozŶačeŶa sǇŵďoleŵ b.  

 

 

Oďrázek 2.9: VzdáleŶost kolizŶíĐh ďodů dle [3] 

 

Vyskytne-li se v proudu ǀozidel jedouĐíĐh Ŷa okružŶíŵ páse ŵezera dostatečŶě ǀelká Ŷa to, 
aby se do Ŷí ŵezerǇ ŵohlo zařadit ǀíĐe ǀozidel za seďou, ǀstupují tato ǀozidla do okružŶí křižoǀatkǇ 
v ŶásledŶýĐh časovýĐh ŵezeráĐh. Hodnota následŶé časoǀé ŵezerǇ dle [3] záǀisí Ŷa poloŵěru ǀjezdu 
do okružŶí křižoǀatkǇ. 

Oďrázek 2.10 zoďrazuje aplikaĐi při ǀýďěru okružŶí křižoǀatkǇ.  
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Oďrázek 2.10: Náhled aplikaĐe při výďěru okružŶí křižovatkǇ 

 

V další fázi ŵusí užiǀatel defiŶoǀat požadoǀaŶé ǀstupŶí údaje prostředŶiĐtǀíŵ ŶásledujíĐíĐh 
záložek: 

 „Intenzity vozidel͞ – v této záložĐe užiǀatel defiŶuje iŶteŶzitǇ ǀozidel ǀ jedŶotliǀýĐh sŵěreĐh. 
Toto ŶastaǀeŶí je totožŶé s ŶastaǀeŶíŵ iŶteŶzit ǀozidel u ŶeřízeŶého uzlu. 

 „ZákladŶí parametry͞ – tato záložka slouží pro defiŶoǀáŶí základŶíĐh paraŵetrů siŵuloǀaŶé 
okružŶí křižoǀatkǇ. 

 „Sŵěrové paraŵetry͞ – tato záložka slouží pro defiŶoǀáŶí základŶíĐh staǀeďŶíĐh paraŵetrů 
křižoǀatkǇ a rozděleŶí časoǀýĐh ŵezer ŵezi ǀozidlǇ přijíždějíĐíŵi ke křižoǀatĐe. 

Jelikož je ǀlastŶí oďsah záložek pojŵeŶoǀaŶýĐh „ZákladŶí paraŵetry͞ a „Sŵěrové paraŵetry͞ 

částečŶě odlišŶý od ŶastaǀeŶí ŶeřízeŶého uzlu, ďudeŵe se jejiĐh ďližšíŵu popisu ǀěŶoǀat ďlíže. 

 

2.5.1) Základní parametry 

 

)áložka „ZákladŶí paraŵetry͞ je zŶázorŶěŶa Ŷa Oďrázku Ϯ.ϭϭ. 
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Oďrázek 2.11: NastaveŶí základŶíĐh paraŵetrů okružŶí křižovatky 

 

V toŵto okŶě užiǀatel defiŶuje ŶásledujíĐí paraŵetrǇ: 

 „DefiŶovaŶá ryĐhlost [kŵ/h]͞ – )adejte defiŶoǀaŶou rǇĐhlost pohǇďu ǀozidel po okružŶíŵ 
pásu.  

 „Použít iŶtervalové odhady͞ – ǀýzŶaŵ tohoto ŶastaǀeŶí ďǇl ďlíže popsáŶ u ŶeřízeŶého uzlu. 
 „Průŵěr okružŶí křižovatky [ŵ]͞ – Pro spráǀŶou fuŶkĐi siŵulačŶího ŵodelu užiǀatel ŵusí 

defiŶoǀat průŵěr okružŶí křižoǀatkǇ – v toŵto případě se jedŶá o průŵěr osǇ okružŶího pásu. 
NastaǀeŶí tohoto rozŵěru je ŶezďǇtŶé pro autoŵatiĐký ǀýpočet rozŵěrů plǇŶouĐíĐh z údaje  

o průŵěru okružŶí křižoǀatkǇ – předeǀšíŵ oďǀod osǇ okružŶího pásu, Đož je údaj defiŶujíĐí 
ŵaǆiŵálŶí počet ǀozidel, které se současŶě ŵohou Ŷa okružŶíŵ páse ŶaĐházet.  
 

Po ŶastaǀeŶí ǀšeĐh paraŵetrů ǀ okŶě je ŶutŶo forŵulář uložit stiskŶutíŵ tlačítka „Uložit". 

 

2.5.2) Směrové parametry 

 

 V této záložĐe užiǀatel defiŶuje základŶí paraŵetrǇ ǀztahujíĐí se ke kategorii pozeŵŶí 
komunikace, k rozŵěrůŵ křižoǀatkǇ atd. Jelikož jsou jedŶotliǀé sŵěrǇ ozŶačeŶǇ ǀelkýŵi písŵeŶǇ A, B, 
C a D, je z důǀodu sŶazší orieŶtaĐe užiǀateli uŵožŶěŶo si jedŶotliǀé sŵěrǇ pojŵeŶoǀat. Co se týče 
ŶastaǀoǀaŶýĐh paraŵetrů, jedŶá se o tǇto: 



   

22 

 

 „RučŶí zadáŶí hodŶot͞ – volbou této varianty je užiǀateli uŵožŶěŶo defiŶoǀat ǀzdáleŶosti 
kolizŶíĐh ďodů ŵezi odpoǀídajíĐíŵ ǀjezdeŵ a ǀýjezdeŵ a poloŵěr ǀjezdu, pokud užiǀatel jejiĐh 
hodŶotǇ zŶá. NeŶí-li tato ŵožŶost ǀǇďráŶa, jsou tǇto hodŶotǇ dosazeŶǇ autoŵatiĐkǇ 
v záǀislosti Ŷa defiŶoǀaŶéŵ průŵěru okružŶí křižoǀatkǇ. 

 „MateŵatiĐké rozděleŶí ŵezer ŵezi vstupujíĐíŵi vozidly͞ – postup ŶastaǀeŶí ďǇl podroďŶě 
popsáŶ u ŶeřízeŶého uzlu. 

 „Kategorie pozeŵŶí koŵuŶikaĐe͞ – postup ŶastaǀeŶí ďǇl podroďŶě popsáŶ u ŶeřízeŶého uzlu. 
 „VzdáleŶost ŵezi kolizŶíŵi ďody [ŵ]͞ – ŵožŶost ŶastaǀeŶí tohoto údaje je aktiǀŶí pouze tehdǇ, 

zǀolí-li užiǀatel ŵožŶost RučŶí zadáŶí hodŶot. TeŶto paraŵetr oǀliǀňuje hodŶotu kritiĐké 
časoǀé ŵezerǇ. 

 „Poloŵěr vjezdu [ŵ]͞ – toto ŶastaǀeŶí je aktiǀŶí pouze tehdǇ, je-li zvolena ŵožŶost „RučŶí 
zadáŶí hodŶot͞. TeŶto paraŵetr oǀliǀňuje hodŶotu ŶásledŶé časoǀé ŵezerǇ. 

Oďrázek 2.12 zoďrazuje Ŷáhled aplikaĐe ďez zǀoleŶé ŵožŶosti „RučŶí zadáŶí hodŶot“,  

Oďrázek 2.13 prezeŶtuje Ŷáhled aplikaĐe při ǀýďěru ŵožŶosti „RučŶí zadáŶí hodŶot“. 

 

 

Oďrázek 2.12: Sŵěrové paraŵetrǇ okružŶí křižovatkǇ ďez výďěru ručŶího zadáŶí hodnot 
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Oďrázek 2.13: Sŵěrové paraŵetrǇ okružŶí křižovatkǇ s výďěreŵ ručŶího zadáŶí hodŶot 

 

Po ǀǇplŶěŶí ǀšeĐh hodŶot ǀ této záložĐe  je ŶutŶo forŵulář uložit stiskŶutíŵ tlačítka „Uložit". 

 

2.6) Simulace 

 

AplikaĐe je ŶastaǀeŶa tak, že každý siŵulačŶí ďěh siŵuluje proǀoz Ŷa křižoǀatĐe po doďu ϲϬ 
minut + „zahříǀaĐí͞ perioda o velikosti 5 minut. ZahříǀaĐí perioda zajišťuje Ŷáďěh siŵulačŶího ŵodelu 
do „proǀozŶího staǀu͞. Běheŵ této zahříǀaĐí periodǇ Ŷejsou sledoǀáŶǇ žádŶé ǀýstupŶí údaje. 

KlikŶutíŵ Ŷa tlačítko „Zahájit simulaci“ je odesláŶ požadaǀek užiǀatele Ŷa ǀzdáleŶý serǀer. 
Neproďíhá-li ŵoŵeŶtálŶě žádŶá jiŶá siŵulaĐe ;toto je užiǀateli ǀ aplikaĐi iŶdikoǀáŶoͿ, dojde 
k okaŵžitéŵu zahájeŶí ďěhu siŵulačŶího experimentu – ǀiz Oďrázek Ϯ.ϭϰ. Je ŶutŶé ŵít Ŷa zřeteli, že 
doba siŵulačŶího experimentu záǀisí Ŷa defiŶoǀaŶýĐh ǀstupŶíĐh iŶteŶzitáĐh ;ǀǇšší iŶteŶzitǇ předstaǀují 
ǀětší rozsah proǀáděŶýĐh ǀýpočtů a tudíž prodlužují doďu trǀáŶí siŵulačŶího eǆperiŵeŶtuͿ, typu 

křižoǀatkǇ a Ŷa toŵ, zda užiǀatel ǀǇďral ŵožŶost „Použít iŶtervalové odhady“. V případě, že je tato 
ŵožŶost zvolena, je doďa potřeďŶá Ŷa realizaĐi siŵulačŶího ǀýpočtu přiďližŶě ϭϬkrát ǀětší Ŷež v situaci, 

kdǇ tato ŵožŶost zǀoleŶa ŶeŶí. 
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Oďrázek 2.14: Náhled aplikaĐe při zahájeŶéŵ siŵulačŶíŵ eǆperiŵeŶtu 

 

 V případě, že již proďíhá Ŷějaký jiŶý eǆperiŵeŶt ;zadaŶý jakýŵkoliǀ užiǀateleŵ aplikaĐeͿ, je 
užiǀateleŵ ǀǇtǀořeŶý požadaǀek Ŷa siŵulaĐi zařazeŶ do froŶtǇ čekajíĐíĐh požadaǀků a siŵulačŶí 
eǆperiŵeŶt je proǀedeŶ, až jsou ukoŶčeŶǇ ǀšeĐhŶǇ eǆperiŵeŶtǇ, které ďǇlǇ před odesláŶíŵ požadaǀku 
Ŷa zahájeŶí siŵulaĐe zaregistroǀáŶǇ. 

 

2.7) Výstupní data 

 

Po ukoŶčeŶí ďěhu siŵulačŶího eǆperiŵeŶtu jsou užiǀateli prezeŶtoǀáŶǇ siŵulačŶí ǀýstupǇ – 

tǇto užiǀatel ŶalezŶe ǀ záložĐe ŵeŶu aplikaĐe pod Ŷázǀeŵ „VýstupŶí data͞, která je tǀořeŶa Đelkeŵ 
třeŵi záložkaŵi a to: 

 „VyhodŶoĐeŶí siŵulaĐe͞ – suŵarizaĐe základŶíĐh údajů zadaŶýĐh užiǀateleŵ a informace  

o dosažeŶé úroǀŶi kvality dopravy. 

 „Délky froŶt [vozidla]͟ – suŵarizaĐe ǀýsledků týkajíĐíĐh se délek froŶt Ŷa ǀ úǀahu přiĐházejíĐíĐh 
raŵeŶeĐh křižoǀatkǇ. 

 „Doďy zdržeŶí [sekuŶdy]͞ – suŵarizaĐe ǀýsledků týkajíĐíĐh se doď čekáŶí ǀozidel Ŷa ǀstup do 
křižoǀatkǇ. 

IŶforŵaĐe prezeŶtoǀaŶé ǀ jedŶotliǀýĐh záložkáĐh budou ŶǇŶí podroďŶěji popsáŶǇ. 
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2.7.1) Vyhodnocení simulace 

 

Oďrázek 2.15 deŵoŶstruje základŶí oďrazoǀku se siŵulačŶíŵi ǀýstupǇ, Ŷa které jsou shrnuty 

pro každé raŵeŶo ;sŵěrͿ křižoǀatkǇ základŶí ǀstupŶí údaje zadaŶé užiǀateleŵ a uǀedeŶǇ základŶí 
ǀýsledkǇ siŵulačŶího eǆperiŵeŶtu ǀ taďelárŶí struktuře: 

 „Název silŶiĐe͞ – je uǀedeŶ Ŷázeǀ sŵěru tak, jak jej užiǀatel defiŶoǀal. 
 „Volďa hlavŶí a vedlejší silŶiĐe͞ – je uǀedeŶo rozlišeŶí, zda se jedŶá o hlaǀŶí Ŷeďo o ǀedlejší 

komunikaci tak, jak ďǇlo užiǀateleŵ deklaroǀáŶo. 
 „Kategorie pozeŵŶí koŵuŶikaĐe͞ – zoďrazeŶí užiǀateleŵ defiŶoǀaŶé kategorie pozeŵŶí 

komunikace. 

 „Celková iŶteŶzita dopravy z daŶého sŵěru͞ – v toŵto sloupĐi jsou uǀedeŶǇ užiǀateleŵ zadaŶé 
iŶteŶzitǇ dopraǀǇ ǀǇjádřeŶé počteŵ ǀozidel za hodiŶu. JedŶá se o součet dílčíĐh iŶteŶzit 
ǀozidloǀýĐh proudů pro každý sŵěr.   

 „PožadovaŶý stupeň kvality dopravy͞ – na základě zadaŶé kategorie pozeŵŶí koŵuŶikace je 

přiděleŶ požadoǀaŶý stupeň kǀalitǇ dopraǀǇ. 
 „DosažeŶý stupeň kvality dopravy͞ – v toŵto sloupĐi jsou uǀedeŶǇ stupŶě kǀalitǇ dopraǀǇ 

získaŶé Ŷa základě siŵulačŶího eǆperiŵeŶtu. NeŶí-li pro žádŶý ze sŵěrů dosažeŶ stupeň 
kǀalitǇ dopraǀǇ horší Ŷež je stupeň požadoǀaŶý, siŵuloǀaŶý uzel z hlediska kapacity vyhovuje. 

V případě, že Ŷa Ŷěkteréŵ raŵeŶi je siŵulaĐí získáŶa úroǀeň kǀalitǇ dopraǀǇ horší, Ŷež je 
požadoǀaŶá úroǀeň, je užiǀatel upozorŶěŶ Ŷa to, že křižoǀatka ǀe stáǀajíĐí konfiguraci 

kapaĐitŶě ŶeǀǇhovuje. 

V případě ŶeřízeŶé úroǀňoǀé křižoǀatkǇ, která ďǇla aplikaĐí kapaĐitŶě posouzeŶa s ǀǇužitíŵ 
siŵulačŶího eǆperiŵeŶtu – viz Oďrázek 2.15, je zřejŵé, že křižoǀatka ǀe stáǀajíĐí koŶfiguraĐi kapaĐitŶě 
ŶeǀǇhoǀuje. ProďleŵatiĐkýŵ sŵěreŵ se jeǀí sŵěr B, pro který je Ŷa základě deklaroǀaŶé kategorie 
pozeŵŶí koŵuŶikaĐe akĐeptoǀatelŶýŵ stupŶěŵ kǀalitǇ dopraǀǇ stupeň E, siŵulačŶíŵ eǆperiŵeŶteŵ 
ǀšak ďǇlo dosažeŶo stupŶě kǀalitǇ dopraǀǇ F.  
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Oďrázek 2.15: ZákladŶí oďrazovka se siŵulačŶíŵi výstupǇ 

 

V případě, že Ŷa křižoǀatĐe ŶeďǇl pro Ŷěkterý sŵěr dodržeŶ požadoǀaŶý stupeň kǀalitǇ 
dopravy, jsou užiǀateli ŶaďídŶutǇ krokǇ, které ŵohou ǀést k odstraŶěŶí tohoto proďléŵu. JedŶotliǀé 
kroky jsou seřazeŶǇ podle jejiĐh očekáǀaŶé iŶǀestičŶí Ŷákladoǀosti a staǀeďŶí ŶáročŶosti. Nejprǀe jsou 
užiǀateli ŶaďídŶutǇ ŵožŶosti poteŶĐiálŶíĐh úpraǀ ǀ ŶastaǀeŶí stáǀajíĐího tǇpu dopraǀŶího uzlu. 
Nevedou-li tǇto úpraǀǇ k dosažeŶí akĐeptoǀatelŶé úroǀŶě kǀalitǇ dopraǀǇ, je užiǀateli doporučeŶo 
zŵěŶit tǇp dopraǀŶího uzlu. JedŶotliǀé tǇpǇ křižoǀatek jsou seřazeŶǇ v pořadí ŶeřízeŶá úroǀňoǀá 
křižoǀatka → sǀětelŶě řízeŶá úroǀňoǀá křižoǀatka → úroǀňoǀá okružŶí křižoǀatka. Je tedǇ uǀažoǀáŶo, 
že začíŶá-li užiǀatel s ŶeřízeŶou úroǀňoǀou křižoǀatkou, je ŵu ǀ případě ŶedostatečŶé kapaĐitǇ 
ŶaďídŶuta sǀětelŶě řízeŶá křižoǀatka a až potoŵ úroǀňoǀá okružŶí křižoǀatka. Toto je siĐe ǀ rozporu se 

skutečŶostí, že sǀětelŶě řízeŶá křižoǀatka ŵá ǀ záǀislosti Ŷa její koŶfiguraĐi oďeĐŶě ǀětší teoretiĐkou 
kapaĐitu Ŷež okružŶí křižoǀatka s jedŶíŵ pruheŵ Ŷa okružŶíŵ pásu, ŶiĐŵéŶě z hlediska ŶáročŶosti 
staǀeďŶíĐh úpraǀ a očekáǀaŶé fiŶaŶčŶí Ŷákladoǀosti je jedŶodušší upraǀit ŶeřízeŶou úroǀňoǀou 
křižoǀatku Ŷa sǀětelŶě řízeŶou křižoǀatku Ŷež Ŷa křižoǀatku okružŶí. Užiǀatel ǀšak ŵůže variantu 

sǀětelŶě řízeŶého uzlu ŶeakĐeptoǀat a rovnou zvolit variantu úroǀňoǀé okružŶí křižoǀatkǇ. JedŶá se 
tedǇ pouze o doporučeŶí, užiǀatel ŶeŶí ŶuĐeŶ se jiŵi ďezpodŵíŶečŶě řídit. Oďrázek 2.16 prezentuje 

ǀýǀojoǀý diagraŵ zŶázorňujíĐí doporučeŶý postup zŵěŶ ǀ koŶfiguraĐi ŶeřízeŶé úroǀňoǀé křižoǀatkǇ, 
Oďrázek 2.17 zŶázorňuje postup zŵěŶ ǀ koŶfiguraĐi sǀětelŶě řízeŶé křižoǀatkǇ. 



   

27 

 

 

Oďrázek 2.16: ÚpravǇ koŶfiguraĐe ŶeřízeŶé úrovňové křižovatkǇ za účeleŵ zvýšeŶí kapaĐitǇ 

Je kapacita 

křižoǀatkǇ 
dostačujíĐí? 

U proďléŵoǀého sŵěru 
prodlužte odďočoǀaĐí 

pruhy.

Je kapacita 

křižoǀatkǇ 
dostačujíĐí? 

U proďléŵoǀého sŵěru 
přidejte odďočoǀaĐí pruhǇ, 

případŶě zǀǇšte počet 
jízdŶíĐh pruhů.

Je kapacita 

křižoǀatkǇ 
dostačujíĐí? 

U proďléŵoǀého sŵěru 
prodlužte Ŷoǀě přidaŶé 
odďočoǀaĐí pruhǇ, zejŵéŶa 
u proďléŵoǀýĐh odďočeŶí.

Je kapacita 

křižoǀatkǇ 
dostačujíĐí? 

Pokud je proďléŵoǀý sŵěr 
Ŷa ǀedlejší koŵuŶikaĐi, 

přidejte leǀý odďočoǀaĐí 
pruh Ŷa hlaǀŶí koŵuŶikaĐi.

Je kapacita 

křižoǀatkǇ 
dostačujíĐí? 

Proǀeďte oǀěřeŶí  s 
použitíŵ sǀětelŶě řízeŶé 

křižoǀatkǇ.

Konec

Konec

Konec

1

1

Konec

Konec

Konec

Konec

Start

ano

ano

ano

ano

ano

ano

ne

ne

ne

ne

ne
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Oďrázek 2.17: ÚpravǇ koŶfiguraĐe světelŶě řízeŶé křižovatkǇ za účeleŵ zvýšeŶí kapaĐitǇ 

 

 V případě úroǀňoǀé okružŶí křižoǀatkǇ je užiǀatel sĐhopeŶ oǀliǀŶit její kapaĐitu ǀ oŵezeŶé ŵíře 
zŵěŶou geoŵetriĐkýĐh paraŵetrů – zǀětšeŶí průŵěru křižoǀatkǇ ǀede k ŶaǀýšeŶí ǀzdáleŶosti kolizŶíĐh 
ďodů ;ǀǇšší ǀzdáleŶost kolizŶíĐh ďodů zŶaŵeŶá Ŷižší hodŶotu kritiĐké časoǀé ŵezerǇ ŶutŶé pro 

zařazeŶí se Ŷa okružŶí pás, Đož zŶaŵeŶá Ŷárůst kapaĐitǇͿ a k ŶaǀýšeŶí poloŵěru ǀjezdu ;oǀliǀňuje 
hodŶotu ŶásledŶé časoǀé ŵezerǇ, ǀǇšší hodŶota poloŵěru ǀjezdu zŶaŵeŶá Ŷižší hodŶotu ŶásledŶé 
časoǀé ŵezerǇ, Đož opět přiŶáší Ŷárůst kapaĐitǇͿ. V případě, že tǇto úpraǀǇ Ŷeǀedou k dosažeŶí 
požadoǀaŶého stupŶě kǀalitǇ dopraǀǇ, ŵá smysl z hlediska zǀǇšoǀáŶí kapaĐitǇ přejít Ŷa sǀětelŶě 
řízeŶou křižoǀatku. Toto je ǀšak řešeŶí, které je staǀeďŶě a fiŶaŶčŶě ŶáročŶé. Další ŵožŶostí je 
přeďudoǀat stáǀajíĐí okružŶí křižoǀatku s jedŶíŵ páseŵ Ŷa okruhu Ŷa kapaĐitŶější ǀariaŶtǇ okružŶíĐh 
křižoǀatek jako je Ŷapř. okružŶí křižoǀatka se dǀěŵa pásǇ Ŷa okruhu, příp. úroǀňoǀou křižoǀatku 
přeďudoǀat Ŷa křižoǀatku ŵiŵoúroǀňoǀou, tǇto tǇpǇ křižoǀatek ǀšak stáǀajíĐí aplikaĐe Ŷepodporuje.   

 

Je kapacita 

křižoǀatkǇ 
dostačujíĐí? 

Proǀeďte přepočet 
sigŶálŶího pláŶu – sŶižte 

hodŶotu poŵěrŶé rezerǀǇ.

Je kapacita 

křižoǀatkǇ 
dostačujíĐí? 

U proďléŵoǀého sŵěru 
přidejte odďočoǀaĐí pruhǇ, 

případŶě zǀǇšte počet 
jízdŶíĐh pruhů.

Je kapacita 

křižoǀatkǇ 
dostačujíĐí? 

U proďléŵoǀého sŵěru 
prodlužte Ŷoǀě přidaŶé 
odďočoǀaĐí pruhǇ, zejŵéŶa 
u proďléŵoǀýĐh odďočeŶí.

Je kapacita 

křižoǀatkǇ 
dostačujíĐí? 

VǇzkoušejte oǀěřit kapaĐitu  
s použitíŵ okružŶí 

křižoǀatkǇ

Konec

Konec

Konec

1

1

Konec

Konec

Konec

Start

ano

ano

ano

ano

ano

ne

ne

ne

ne
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2.7.2) Délky front [vozidla] 

 

 Tato záložka zoďrazuje pro jedŶotliǀé sŵěrǇ a řadíĐí pruhǇ dosažeŶé hodŶotǇ délek froŶt 
ǀǇjádřeŶýĐh ǀe ǀozidleĐh ǀ grafiĐké a taďelárŶí forŵě. JŵeŶoǀitě se jedŶá o tǇto paraŵetrǇ: 

 „95% Kvantil [vozidel]͞ – hodnoty tohoto paraŵetru udáǀají ϵϱ% kǀaŶtil délkǇ froŶtǇ, je to tedǇ 
takoǀá délka froŶtǇ, která ŶeŶí překročeŶa s praǀděpodoďŶostí Ϭ,Ϭϱ.  Z hlediska interpretace 

to zŶaŵeŶá, že pouze ϱ% Đelkoǀého času je froŶta ǀ daŶéŵ pruhu ǀětší Ŷež hodŶota této 
ǀýstupŶí ǀeličiŶǇ. 

 „MAX počet [vozidel]͞ – hodŶotǇ tohoto paraŵetru defiŶují ŵaǆiŵálŶí délku froŶtǇ, jaká ďǇla 
po doďu siŵulačŶího eǆperiŵeŶtu pozoroǀáŶa. Tato hodŶota ŵusí ďýt ǀǇšší, případŶě roǀŶa 
hodŶotě předĐhozího ǀýstupŶí ǀeličiŶǇ. 

 „AVG počet [vozidel]͞ – teŶto paraŵetr ǀǇjadřuje průŵěrŶý počet ǀozidel čekajíĐíĐh ǀ daŶéŵ 
pruhu Ŷa ǀjezd do křižoǀatkǇ. 

V případě, že užiǀatel nezvolil ŵožŶost „Použít iŶtervalové odhady͞, je pro každý pruh  
a sledoǀaŶý paraŵetr prezeŶtoǀáŶ jeho ďodoǀý odhad ;sledoǀaŶý ukazatel je odhadŶut jedŶíŵ 
čísleŵͿ. V případě, že užiǀatel ǀǇďral ŵožŶost „Použít iŶtervalové odhady͞, potoŵ užiǀatel získáǀá 
iŶterǀaloǀé odhadǇ sledoǀaŶýĐh paraŵetrů ;od – doͿ. TeŶto iŶterǀaloǀý odhad defiŶuje iŶterǀal, ǀe 
kteréŵ sledoǀaŶý paraŵetr leží s praǀděpodoďŶostí Ϭ,ϵϱ. Užiǀatel tak získáǀá předstaǀu o toŵ, 
v jakýĐh ŵezíĐh se skutečŶá hodŶota sledoǀaŶého paraŵetru ŵůže ǀ praxi pohybovat. Pokud by 

užiǀatele zajíŵala pouze průŵěrŶá hodŶota jako ǀ předĐhozíŵ případě, ŵůže si ji sŶadŶo staŶoǀit jako 
aritŵetiĐký průŵěr oďou ŵezí iŶterǀalu. 

  

2.7.3) Doby zdržení [sekundy] 

 

 V této záložĐe Ŷajde užiǀatel ǀýsledkǇ siŵulačŶího eǆperiŵeŶtu ǀztažŵo předeǀšíŵ k doďáŵ 
zdržeŶí ǀozidel ǀ jedŶotliǀýĐh pruzíĐh. JedŶá se o ŶásledujíĐí ukazatele: 

 „Projelo celkem [vozidel]͞ – tento ukazatel iŶforŵuje užiǀatele o počtu ǀozidel, která projela 

křižoǀatkou ǀ každéŵ sŵěru. 
 „MAX zdržeŶí [sekuŶd]͟ – tǇto hodŶotǇ odpoǀídají ŵaǆiŵálŶí doďě zdržeŶí ǀozidel pro každý 

sŵěr. 
  „AVG zdržeŶí [sekuŶd]͟ – hodŶotǇ průŵěrŶého zdržeŶí ǀozidel ǀ každéŵ sŵěru. 

RoǀŶěž i pro ǀýsledkǇ ǀ této záložĐe platí, že ǀ případě, že užiǀatel Ŷezǀolí ǀe fázi zadáǀáŶí 
ǀstupŶíĐh dat ŵožŶost „Použít iŶtervalové odhady“, dostáǀá užiǀatel ďodoǀé odhadǇ forŵou průŵěru, 
zǀolí-li ǀe fázi zadáǀáŶí ǀstupŶíĐh dat ŵožŶost „Použít iŶtervalové odhady“, potoŵ získáǀá užiǀatel 
dolŶí a horŶí ŵez iŶterǀalu spolehliǀosti pro každou sledoǀaŶou Đharakteristiku. Oďrázek 2.18 

deŵoŶstruje ǀýsledkǇ doď zdržeŶí při zǀoleŶé ǀariaŶtě „Použít iŶtervalové odhady“. 
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Oďrázek 2.18: PrezeŶtaĐe siŵulačŶíĐh výsledků – doby zdržeŶí 
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2.8) Závěr 

 

PředkládaŶý teǆt obsahuje metodiku pro práĐi se softǁare uŵožňujíĐího kapaĐitŶí posouzeŶí 
ǀǇďraŶýĐh tǇpů úroǀňoǀýĐh křižoǀatek, který je ǀýsledkeŵ řešeŶí projektu TA04031296 fiŶaŶĐoǀaŶého 
TeĐhŶologiĐkou ageŶturou České repuďlikǇ.  

V průďěhu řešeŶí projektu ďǇl ǀǇtǀořeŶ Ŷástroj pro podporu rozhodoǀáŶí ǀ situaĐíĐh, kdǇ se Ŷa 
dopraǀŶí síti ǀǇskǇtují křižoǀatkǇ, které způsoďují proďléŵǇ ǀ dopraǀě z hlediska kapaĐitǇ a ǀlastŶík 
koŵuŶikaĐe uǀažuje o jejiĐh staǀeďŶíĐh či jiŶýĐh dopraǀŶě-inžeŶýrskýĐh úpraǀáĐh.  

)ákladŶíŵ ǀýsledkeŵ projektu je softǁare praĐujíĐí Ŷa ďázi dǇŶaŵiĐké siŵulaĐe ǀǇužíǀajíĐí 
uŶiǀerzálŶí siŵulačŶí softǁare WitŶess ǀǇtǀořeŶý ŵj. i pro ŵodeloǀáŶí dopraǀŶíĐh proĐesů. )ákladŶí 
Đíl, proč ŶaǀržeŶý sǇstém vznikl, byl poskytnout ďěžŶéŵu užiǀateli ďez speĐializoǀaŶého dopraǀŶě-

iŶžeŶýrského ǀzděláŶí základŶí iŶforŵaĐe o průďěhu proǀozu Ŷa řešeŶé křižoǀatĐe ǀ záǀislosti Ŷa 
staǀeďŶíĐh Ŷeďo dopraǀŶě-iŶžeŶýrskýĐh úpraǀáĐh, které zǀažuje, a to Ŷa poŵěrŶě důǀěrǇhodŶé 
úroǀŶi. VǇtǀořeŶý softǁare uŵožňuje posoudit tři ǀariaŶtǇ řešeŶí křižoǀatkǇ – od řešeŶí forŵou 
ŶeřízeŶé křižoǀatkǇ, přes forŵu řízeŶé křižoǀatkǇ až po forŵu ŶeřízeŶé okružŶí křižoǀatkǇ s jedŶíŵ 
pruheŵ Ŷa okružŶíŵ pásu. 

HlaǀŶíŵi ǀýhodaŵi ŶaǀržeŶého softǁare jsou sĐhopŶost uŵožŶit ǀariaďilitu ǀstupŶíĐh dat, 
ǀztažŵo k aktuálŶě platŶýŵ teĐhŶiĐkýŵ podŵíŶkáŵ určeŶýĐh pro kapaĐitŶí posuzoǀáŶí křižoǀatek 
rozšířit spektruŵ ŵodeloǀaŶýĐh ǀariaŶt křižoǀatek o další tǇpǇ křižoǀatek ;Ŷapř. o stǇkoǀé Ŷeďo 
průsečŶé křižoǀatkǇ s loŵeŶou předŶostíͿ a získat širší spektruŵ ǀýstupŶíĐh iŶforŵaĐí o proďěhléŵ 
provozu. Další ǀýhodou je ŵožŶost siŵuloǀat proǀoz Ŷa křižoǀatĐe opakoǀaŶě s růzŶýŵi ǀstupŶíŵi 
hodŶotaŵi, přičeŵž základŶí Đharakter ǀstupŶíĐh dat ďude dodržeŶ. To odpoǀídá ŵožŶosti podroďit 
staǀeďŶí Ŷeďo orgaŶizačŶí úpraǀǇ ŶaǀržeŶé Ŷa řešeŶé křižoǀatĐe růzŶýŵ proǀozŶíŵ situaĐíŵ přiďližŶě 
za stejŶýĐh základŶíĐh podŵíŶek. Takoǀéto opakoǀaŶé podroďeŶí uŵožňuje získat reálŶější oďraz  
o proǀozu Ŷa řešeŶé křižoǀatĐe.   

)e současŶě platŶýĐh ŵetod ďǇl přeǀzat základŶí paraŵetr pro hodŶoĐeŶí ǀhodŶosti zǀoleŶé 
varianty – úroǀeň kǀalitǇ dopraǀǇ Ŷa jedŶotliǀýĐh raŵeŶeĐh křižoǀatkǇ. Pokud ǀýsledkǇ siŵulaĐe 
upozorŶí, že úroǀeň kǀalitǇ dopraǀǇ je horší, Ŷež je ŵiŶiŵálŶí požadoǀaŶá ;ǀ záǀislosti Ŷa tǇpu pozeŵŶí 
koŵuŶikaĐeͿ, uŵožňuje softǁare zǀolit jiŶé řešeŶí ;ŵožŶé ǀariaŶtǇ jsou ǀ metodice uvedeny)  

a prostředŶiĐtǀíŵ dalšíĐh siŵulačŶíĐh eǆperiŵeŶtů jej opětoǀŶě podroďit testu Ŷa oǀěřeŶí dosažeŶí 
požadoǀaŶé úroǀŶě kǀalitǇ dopraǀǇ.   

VýsledkǇ dosažeŶé s ǀǇužitíŵ ǀǇtǀořeŶého Ŷástroje ŵohou užiǀateli posloužit jako ǀstupŶí 
data pro zadáŶí zpraĐoǀáŶí studie proǀeditelŶosti úpraǀ křižoǀatkǇ speĐializoǀaŶé dopraǀŶě-

iŶžeŶýrské kaŶĐeláři.  

Autoři předeŵ děkují za odezǀu a připoŵíŶkǇ, které užiǀatelé ŵohou odesílat řešitelskéŵu 

týŵu Ŷa koŶtaktŶí adresu jiri.holik@dynamicfuture.cz nebo michal.dorda@vsb.cz.  

 

 

mailto:jiri.holik@dynamicfuture.cz
file:///E:/Práce/Projekt%20TAČR/michal.dorda@vsb.cz
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3) Srovnání novosti postupů 

 

Při řešeŶí proďleŵatikǇ staŶoǀeŶí Đharakteristik dopraǀŶíĐh proudů při jejiĐh iŶterakĐi ;doďǇ 
zdržeŶí, délkǇ froŶt atd.Ϳ je ŵožŶo ǀǇužít dǀa základŶí přístupǇ a to: 

 PotřeďŶé ǀýpočtǇ se realizují s ǀǇužitíŵ zŶáŵýĐh ŵetod ;Ŷapř. ŵetodǇ operačŶí aŶalýzǇ - 

teorie hroŵadŶé oďsluhy, teorie praǀděpodoďŶosti, ŵateŵatiĐké ŵodeloǀáŶí atd.Ϳ. 
 Za účeleŵ zjištěŶí potřeďŶýĐh údajů se ǀǇtǀoří siŵulačŶí ŵodel, potřeďŶé údaje se potoŵ 

získají realizaĐí siŵulačŶíĐh eǆperiŵeŶtů a ǀǇhodŶoĐeŶíŵ jejiĐh ǀýsledků. 

PřístupǇ a ŵetodikǇ aktuálŶě použíǀaŶé v České repuďliĐe jsou založeŶǇ Ŷa prǀŶíŵ způsoďu. 

K datu zpraĐoǀáŶí této ŵetodikǇ jsou k dispozici pro posuzoǀáŶí kapaĐitǇ úroǀňoǀýĐh křižoǀatek 

ŶásledujíĐí teĐhŶiĐké ŶorŵǇ ;teĐhŶiĐké podŵíŶkǇͿ 

 TP 188 – PosuzoǀáŶí kapaĐitǇ ŶeřízeŶýĐh úroǀňoǀýĐh křižoǀatek [2]. 

 TP 234 – PosuzoǀáŶí kapaĐitǇ okružŶíĐh křižoǀatek [3]. 

 TP 235 – PosuzoǀáŶí kapaĐitǇ sǀětelŶě řízeŶýĐh křižoǀatek [5]. 

Co se týče siŵulačŶíĐh ŵodelů, tǇ ŵají ǀ současŶosti ǀ podŵíŶkáĐh České repuďlikǇ spíše 
podpůrŶý Đharakter, Đož ǀšak ŵůže ďýt Ŷa záǀadu, Ŷeďoť práǀě siŵulačŶí přístupǇ se ǀǇzŶačují Đelou 
řadou pozitiǀŶíĐh efektů ŶeŶahraditelŶýĐh při zjišťoǀáŶí ĐhoǀáŶí dopraǀŶíĐh proudů ǀ uzleĐh Ŷa síti 
pozeŵŶíĐh koŵuŶikaĐí. Na současŶéŵ softǁaroǀéŵ trhu eǆistuje Đelá řada siŵulačŶíĐh Ŷástrojů 

použitelŶýĐh pro potřeďǇ siŵulaĐe iŶterakĐe dopraǀŶíĐh proudů ǀ dopraǀŶíĐh uzleĐh. TǇto softǁaroǀé 
Ŷástroje ŵůžeŵe rozdělit Ŷa Ŷástroje určeŶé ǀýhradŶě pro siŵulaĐi silŶičŶí dopraǀǇ a Ŷa Ŷástroje 
oďeĐŶé.  

Co se týče speĐializoǀaŶýĐh softǁaroǀýĐh Ŷástrojů určeŶýĐh pro siŵulaĐi silŶičŶího proǀozu, 
ŵůžeŵe ǀǇjŵeŶoǀat Ŷapř. AiŵsuŶ, Vissiŵ. JejiĐh zásadŶí Ŷeǀýhodu lze spatřoǀat předeǀšíŵ ǀ jejiĐh 
úzkéŵ zaŵěřeŶí. Naproti toŵu, oďeĐŶé siŵulačŶí Ŷástroje jsou určeŶǇ Ŷa siŵulaĐi Đelé řadǇ 
růzŶorodýĐh proĐesů a sǇstéŵů. Lze to Ŷapř. dokuŵeŶtoǀat ǀzŶiklýŵi softǁaroǀýŵi produktǇ 
orieŶtoǀaŶýŵi předeǀšíŵ Ŷa siŵulaĐi sǇstéŵů diskrétŶíĐh událostí. Co se týče oďeĐŶě použitelŶýĐh 
siŵulačŶíĐh softǁare, zde lze uǀést předeǀšíŵ Đelosǀětoǀě rozšířeŶý softǁare WitŶess. ) dalšíĐh 
alterŶatiǀ lze uǀést Ŷapř. softǁare ARENA, QUE“T, “iŵProĐess, “iŵulϴ atd. 

Noǀost ŶaǀržeŶého přístupu spočíǀá ǀ toŵ, že ǀǇtǀořeŶý siŵulačŶí Ŷástroj uŵožňuje užiǀateli 
ǀǇtǀořit předpokládaŶý ŵodel proǀozu Ŷejen pro v podŵíŶkáĐh stáǀajíĐíĐh tǇpů uzlů řešeŶýĐh 
v aktuálŶě platŶýĐh TeĐhŶiĐkýĐh podŵíŶkáĐh, ale také i pro tǇpǇ dopraǀŶíĐh uzlů, jejiĐhž ǀýpočet 
kapacity ŶeŶí ǀ aktuálŶě platŶýĐh teĐhŶiĐkýĐh podŵíŶkáĐh zatíŵ řešeŶ. Lze Ŷapř. zŵíŶit proďleŵatiku 
tzǀ. „loŵeŶé͞ předŶosti Ŷa ŶeřízeŶýĐh úroǀňoǀýĐh křižoǀatkáĐh. “iŵulaĐe dále uŵožňuje užiǀateli 
získat iŶforŵaĐi i o dalšíĐh ĐharakteristikáĐh Ŷež jsou ĐharakteristikǇ staŶoǀoǀaŶé ǀ ráŵĐi příslušŶýĐh 
teĐhŶiĐkýĐh podŵíŶek. Např. při posuzoǀáŶí kapaĐitǇ ŶeřízeŶýĐh úroǀňoǀýĐh křižoǀatek je základŶí 
Đharakteristikou středŶí doďa zdržeŶí ǀozidel ǀ jedŶotliǀýĐh dopraǀŶíĐh proudeĐh. OďeĐŶé siŵulačŶí 
Ŷástroje zpraǀidla uŵožňují staŶoǀit i Ŷapř. ŵaǆiŵálŶí doďu zdržeŶí či doďǇ zdržeŶí pro jedŶotliǀé 
pruhy, dojde-li k jejich zaďlokoǀáŶí ǀozidlǇ ǀ jiŶéŵ z jízdŶíĐh pruhů atd. OďeĐŶé siŵulačŶí Ŷástroje dále 
uŵožňují replikoǀat siŵulačŶí ďěh s růzŶýŵi proudǇ pseudoŶáhodŶýĐh čísel, poŵoĐí siŵulaĐe lze tedǇ 
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získat iŶterǀaloǀé odhadǇ sledoǀaŶýĐh Đharakteristik, užiǀatel tedǇ získá iŶformaci o tom, v jakéŵ 
rozŵezí se ŵohou sledoǀaŶé ĐharakteristikǇ ŶaĐházet.  

VǇužíǀáŶí uŶiǀerzálŶíĐh siŵulačŶíĐh Ŷástrojů je tedǇ ǀeliĐe progresiǀŶíŵ přístupeŵ 
uŵožňujíĐíŵ získat často ǀeliĐe kǀalitŶí ǀýsledkǇ, je tedǇ žádouĐí zasazoǀat se o Đo jejiĐh Ŷejširší 
ǀǇužíǀáŶí ǀ praǆi. 

 Použití siŵulačŶího Ŷástroje oďeĐŶě pro užiǀatele zŶaŵeŶá ŶutŶost pořídit si často ǀeliĐe 
ŶákladŶou liĐeŶĐi tohoto softǁare a Ŷaučit se s Ŷíŵ praĐoǀat. Toto ŵůže pro ďěžŶého užiǀatele 
zŶaŵeŶat zásadŶí oďtíže a překážkǇ, které jej od použití siŵulaĐe i přes ǀšeĐhŶǇ uǀedeŶé ǀýhodǇ pro 
ŵodeloǀáŶí proǀozu ǀ dopraǀŶíĐh uzleĐh ŵohou odradit. ) hlediska rozšířeŶí okruhu užiǀatelů tohoto 
progresiǀŶího přístupu je tedǇ žádouĐí tǇto ŶedostatkǇ ǀ ŵaǆiŵálŶí ŵožŶé ŵíře potlačit. Z tohoto 

pohledu je ŵožŶo přístup ǀǇtǀořeŶý ǀ ráŵĐi projektu TAϬϰϬϯϭϮϵϲ – Simulace a optimalizace interakce 

dopravŶíĐh proudů ǀ softǁare WitŶess – a popsaŶý ǀ ŵetodiĐe poǀažoǀat za progresiǀŶí nejen v ráŵĐi 
České repuďlikǇ, ale i zahraŶičí.  
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4) Popis uplatnění certifikované metodiky 

 

Metodika je předeǀšíŵ ĐíleŶa Ŷa užiǀatele s ŵiŶiŵálŶí zŶalostí proďleŵatikǇ posuzoǀáŶí 
kapaĐitǇ křižoǀatek ;starostoǀé ŵeŶšíĐh oďĐí, zaŵěstŶaŶĐi dopraǀŶíĐh odďorů ŵěst a oďĐí atd.Ϳ, aǀšak 
s alespoň základŶí zŶalostí proďleŵatikǇ úroǀňoǀýĐh křižoǀatek. Metodika ŵůže dále Ŷalézt sǀé 
uplatŶěŶí při řešeŶí proďléŵů ǀ ráŵĐi ǀŶitropodŶikoǀé dopraǀǇ. Metodika ďǇ ŵěla tǇto Đíloǀé tǇpǇ 
užiǀatelů proǀést jedŶotliǀýŵi krokǇ Đelého řešitelského procesu, tzn. od defiŶoǀáŶí ǀstupŶíĐh hodnot 

a výďěru ǀhodŶého typy křižoǀatkǇ až po fázi iŶterpretaĐe ǀýstupŶíĐh hodŶot oďdržeŶýĐh Ŷa základě 
proǀedeŶýĐh siŵulačŶíĐh eǆperiŵeŶtů. To užiǀateli zároǀeň uŵožŶí ǀǇtǀořit si základŶí Ŷáhled Ŷa 
řešeŶí proďleŵatiĐkýĐh dopraǀŶíĐh uzlů ďez ŶutŶosti Ŷajíŵat eǆterŶího posuzovatele. 
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5) Ekonomické aspekty certifikované metodiky 

 

EkoŶoŵiĐké aspektǇ ĐertifikoǀaŶé ŵetodikǇ lze diskutoǀat jedŶak pohledu Ŷákladů 
ŶezďǇtŶýĐh Ŷa zaǀedeŶí postupů popsaŶýĐh ǀ ŵetodiĐe a Ŷa ekoŶoŵiĐké příŶosǇ pro Đíloǀé užiǀatele. 

Z hlediska Ŷákladů ŶezďǇtŶýĐh Ŷa zaǀedeŶí postupů popsaŶýĐh ǀ ŵetodiĐe je ŶezďǇtŶé získat 
přístup do ǁeďoǀé aplikaĐe, jejíž ǀlastŶosti jsou ǀ ŵetodiĐe popsáŶǇ. )de lze uǀést, že jelikož ŶeŶí  
u ĐíloǀýĐh užiǀatelů požadoǀáŶo ǀlastŶit liĐeŶĐi softǁare WitŶess, je ĐeŶa přístupu do ǁeďoǀé aplikaĐe 
pouze zlomkem ceny licence software Witness. Z hlediska orieŶtačŶíĐh ĐeŶ za přístup do aplikaĐe lze 
uǀažoǀat ĐeŶǇ do ĐĐa ϱ 000,- Kč za ŵěsíčŶí přístup a ĐĐa ϮϬ 000,- za ročŶí přístup. Pro sroǀŶáŶí, plŶá 
verze software Witness čiŶí ĐĐa 600 000,- Kč. K této ĐeŶě ŶaǀíĐ přistupuje cena času, který ŵusí užiǀatel 
ǀěŶoǀat sezŶáŵeŶí se se softǁaroǀýŵ produkteŵ, případŶě ŶákladǇ spojeŶé s aďsolǀoǀáŶíŵ školeŶí 
k softǁaroǀéŵu produktu.   

EkoŶoŵiĐké příŶosǇ pro Đíloǀé užiǀatele jsou oďtížŶěji speĐifikoǀatelŶé. Lze předpokládat, že 
Đíloǀí užiǀatelé ďudou sĐhopŶi posoudit kapaĐitŶí ŵožŶosti jedŶotliǀýĐh ǀariaŶt ďez ŶutŶosti Ŷajíŵat 
eǆterŶí posuzoǀatele. Lze tedǇ očekáǀat úsporǇ ǀ ŶákladeĐh Ŷa eǆterŶí posudkoǀou čiŶŶost. 

Dalšíŵ, ŶeŵéŶě důležitýŵ, aǀšak oďtížŶě ǀǇčíslitelŶýŵ, ekoŶoŵiĐkýŵ efekteŵ je ŵožŶá 
úspora nejenom v oďlasti iŶterŶíĐh Ŷákladů dopraǀǇ ;pohoŶŶé hŵotǇͿ, ale předeǀšíŵ ǀ oblasti 

eǆterŶíĐh Ŷákladů dopraǀǇ ;sŶížeŶí eǆhalaĐí atd.). Toto ǀǇplýǀá z ŵožŶosti posoudit jedŶotliǀé ǀariaŶtǇ 

řešeŶí proďleŵatiĐkého dopraǀŶího uzlu před ǀlastŶí realizaĐí a uŵožŶěŶí vǇďrat tu ǀariaŶtu, která 
ďude zŶaŵeŶat ŶejŶižší doďǇ zdržeŶí čekáŶíŵ ǀozidel před křižoǀatkou, Đož přiŶese pozitiǀŶí efekt 
nejenom v podoďě plǇŶulejší dopraǀǇ, ale také ǀ oďlasti zǀýšeŶí ďezpečŶosti silŶičŶího proǀozu.   
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8) Dedikace 

 

Metodika ǀzŶikla jako jedeŶ z ǀýstupů projektu TAϬϰϬϯϭϮϵϲ – Simulace a optimalizace 

interakce dopravŶíĐh proudů ǀ softǁare WitŶess řešeŶého ǀ letech 2014 – 2016. Poskytovatelem 

podpory byla TeĐhŶologiĐká ageŶtura ČR. 
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