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1 VSEOBECNY POPIS

Do rukou se Vam dostala metodika pouziti vycvikového pracovisté vybaveného
viceuCelovym simulatorem silnicniho kamionu, ktery co nejvérnéji napodobuje

chovani silniénich nakladnich vozidel.

Jako viceucelové zafizeni slouzi simulator také k vyzkumnym a vyvojovym pracim v
oblasti navrhu novych systému vybaveni vozidla a k feSeni navrhu dopravnich cest z
pohledu bezpeénosti silniéniho provozu. V souéasné dobé& neni v Ceské republice v
civilnim sektoru k dispozici zadné podobné zafizeni, které by umoznovalo vySe

uvedené vyuziti v pIném rozsahu.

Neméné vyznamnym je  vyuziti takovéhoto  simulatoru  k naslednym
védeckovyzkumnym pracim, které by mély vést ke zlepSeni interakce mezi fidiCem a
vozem (automatizované posuzovani psychického a fyzického stavu fidice,

mikrospanek, unava, vyzkum agresivity a jeji kompenzace atd.)

Vycvikové pracovisté ma za cil komplexni zlepSeni vycviku a vyuky pfi ziskavani a
zdokonalovani odborné zpusobilosti fidi€e v oblastech potfebnych pro vycvik osadky
vozidla, v oblasti nacviku feSeni krizovych situaci (napf. jizda ve smyku, simulace
riznych poruch — praskla pneumatika atd.) a to jak z hlediska provozu vozidla, tak i
jeho technické udrzby (identifikace zavad). Dale slouZit k tréningu odolnosti proti
nepfiznivym faktordm (Unava, stres, vysoka zatéz) Ci k tréninku situaci, na které
nejsou pfi bézném vycviku dostatecné pfipravovani. Velky potencial simulatoru je téz
v moznostech ovérovani schopnosti Fidi€l, interaktivniho posuzovani odezvy na

vycvik a nalezeni a rozpoznani probléma.

Zakladem simulatoru je kabina stfedni velikosti spoleCnosti MAN model TGX
s multifunkénim volantem, ktera se pouziva pro levnéjsi varianty vozidel pouzivanych
pro mezinarodni nakladni dopravu, ale i pro vozidla ur€ena pro méstsky a regionalni
provoz jako napf. stavebni prace, rozvozy, specialni nastavby. Tato kabina je
specificka tim, Ze jeji vnitini vybaveni (ovladaci prvky, ergonomie fidi€e, vzhled a

vybava) je srovnatelna pro v§echny druhy zmifilovanych vozidel a liSi se pouze vnéjsi



rozméry kabiny jako je celkova vyska kabiny, délka kabiny vzhledem k [0zkim apod.
tyto rozméry vSak nemaji zadny vliv na funkénost simulatoru a jedna se zejména o

komfort fidice b&éhem ,obyvani“ vozidla v prabéhu fidi€ovy pracovni napiné.

Kabiny je upevnéna na Sestistupfiové pohyblivé ploSiné s Sesti hydraulickymi valci
(umozniuje pohyb ve vSech tfech osach) obklopena vizualizaénim systémem s pfedni
projekci, vysokym rozliSenim a stereoprojekci pfes zrcadlové plochy, ktera dodava
obrazu moznost vnimani jeho hloubky a tim i korektn&jSiho vnimani vzdalenosti a
rychlosti. Vizualizacni systém je uchycen pfimo na pohyblivé platformé, tedy se
pohybuje s kokpitem simulatoru. Projekci zajiStuje 28 projektord. Systém vizualizace
virtualniho prostfedi je doprovazen generatorem prostorového zvuku, ktery dava

fidi¢i dalSi doplnujici (Casto nezbytné) informace.

Vedle audiovizualnich vjemu, které pfinasi vétsinu informaci o okoli, je simulator
vybaven reprodukci pohybovych vieml. Tyto vjemy jsou dulezité predevsSim pfi
nacviku zvladani krizovych situaci, protoze obecné predchazeji viemdm vizualnim a
slouzi tedy jako v€asna detekce chybového chovani vozu. Mezi tyto pohybové viemy
patfi sily pfenasené do ovladacich prvku (volant, pedaly), setrvacné sily vzniklé

zrychlenim a statické sily vzniklé polohou vi¢i gravitanimu poli.

Pro ucely pochopeni celkové struktury simulatoru je vhodné kratké vysvétleni

vyznamu simulace pohybovych viema.

Zakladem orientace cClovéka v prostoru je cinnost jeho vestibularniho ustroji.
Vestibularni ustroji je povazovano za detektor zrychleni a zmén zrychleni. Spolu se
zrakem, povrchovou a hloubkovou citlivosti vytvari komplexni viemové pole pohybu

Clovéka v prostoru.

Charakteristikou pohybovych viemu je, ze jsou rychlé a pfimé, coz ma za nasledek,
Ze interpretace ziskané informace je instinktivni, nedochazi k vyhodnocovani
v mozku, tim je znacné eliminovana doba reakce Clovéka. Velice vyznamna
vlastnost, ktera ma své klicové postaveni v simulaci pohybovych viemu je interakce
pohybovych viemu vyplyvajicich z klopeni nebo klonéni s pohybovymi viemy danymi

zménou pusobeni vyslednice hmotovych sil vlivem vzniku sil setrvaénych.

Tato vlastnost dava vyhodnou moznost simulovat translacni zrychleni v rozsahu +/-

1g ve sméru podélné nebo pficné osy po neomezenou dobu.



Velmi dllezity fakt, ktery nelze u pohybovych vijemu prehlizet, je také to, ze
nevyzaduji soustfedéni. Vzhledem k tomu, Ze informace zprostfedkovana
pohybovymi vjemy je pfima a neni zanedbatelna, predstavuje pro fidiCe (osadku)
varovny vstupni signal, usmérfiuje jeho pozornost a vyvolava instinktivni reakce,
pfestoZze pohybové vjemy nemusi byt vtomto Case pravé v centru pozornosti

operatora.

1.1 Parametry simulatoru

a) Motorové vozidlo
» solo taha€
= 2 napravy
» tahac s plachtovym navésem

= 2+ 3 napravy

Metodika je zpracovana tak, aby Vas postupné provedla a seznamila s vlastnim
simulatorem, zakladnimi definicemi, vyuzitim simulatoru, ovladacimi prvky vozidla a

v neposledni fadé s bezpecnostnimi pokyny.



2 DEFINICE

Simulator - pojmem simulator se obecné mini néco, co umoziuje evokovat co

Mg wv g

technologického celku apod., napf. dopravniho prostfedku, ¢i jako se zabavnou

formou (automatem, hrou).

Silni¢ni simulatory - nejvice zastoupeny typ simulatoru je pravé ten, jenz vas umisti
za volant/fiditka silni¢niho vozidla. Mlze se jednat, jak bylo vy$e uvedeno o
autobus, osobni €i nakladni auto, ale i motorku, Ctyrkolku a dalSi. Tento typ her
vétSinou umoznuje jak ovladani pfes klasickou klavesnici tak pfes volant, ktery

je oblibenym hernim dopliikem.

Ovladaci prvky automobilu — mezi ovladaci prvky patfi ovladace, spinace a

sdélovace
Ovladace

Volant - slouZzi k fizeni automobilu, dosazeni a udrZzovani potfebného sméru
jizdy

Pedaly - umistény na podlaze pfed fidiCem, ovladani otacek motoru, provozni
brzdy a spojky

Akcelerator (plyn) - pravy pedal, ovladani mnozZstvi proudici palivové smési
Brzda (provozni brzda) - stfedni pedal, zpomalovani a zastavovani

Spojka - levy pedal, rozjizdéni, Fazeni pfevodovych stupiu, zastavovani,
nouzoveé brzdéni

Radici paka - fazeni prevodovych stupri(i

Spinaci skfifika - s klickem, spusténi nebo zastaveni motoru

Paka parkovaci brzdy - zajisténi stojiciho vozidla

Spinace



Spina¢ smérovych svétel - vlevo pod volantem, nahoru (prava smérova svétla)
a dolu (leva)

Spinac vnéjSiho osvétleni - obrysova svétla, potkavaci svétla (popfipadé
dalkova a mlihova)

Spinac stéracu - vpravo pod volantem, rychlost kyva v nékolika stupnich,

odstrikovad
Sdélovade

Informace o rdznych okolnostech spojenych s jizdou a chodem motoru
Pristroje - rychlomér (tachometr) s pocitadlem kilometr(, ukazatel teploty
chladici kapaliny, ukazatel zasoby paliva, otaCkomér

Kontrolni svitilny - varovné a informativni kontrolky

Akusticka signalizace

Projekce

promitani obrazu virtualniho prostredi, v némz se odehrava jizda vozidla

simulatoru pomoci projektort na LCD obrazovky

Vyukovy déj
kratka nadefinovana dopravni situace, jehoz vysledkem je krizova situace, na

kterou musi fidi€ reagovat

Krizova situace

nenadala udalost v dopravé, diky které kvuli Spatné reakci nebo Spatnému

rozhodnuti muze dojit k dopravni nehodé

Objekty
elementy virtualniho prostfedi, jako jsou napfiklad vozidla, zvéf, osoby,
prekazky

Scéna

kompletni silni¢ni infrastruktura, do které mohou patfit autobusové zastavky

MHD, prekladisté, silnice rliznych tfid apod.



Virtualni prostfedi
uzavieny okruh, ktery je tvofen scénami
Operator
obsluha vyukového pracovisté vozidla simulatoru kamionu
Trigger
automatizovana udalost vyvolana definovanou akci
Metodika vycviku
dokument obsahuijici postupy, ve kterych je stanoveno, co ma operator
fidiCe vyuCovat a jakym zplsobem
Metodika hodnoceni

dokument obsahuijici postupy, ve kterych je stanoveno, jakym

zpUsobem a podle jakych kritérii ma operator hodnotit fidiCe



3 VYUZITi SIMULATORU

Cilem vyuzivani simulatoru je zkvalitnéni a také zlevnéni vyuky. Zkonstruovany
vyukovy simulator disponuje takovym mnozstvim scénafl a takovou odezvou, aby
fidici béhem této vyuky méli moznost adekvatné reagovat na ruzné situace
v dopravé. V zavislosti na technickém provedeni a stupni vyvoje simulatoru je mozné

z hlediska legislativy simulator vyuZzivat:

a) pro zadatele o ridi€ské opravnéni pro skupinu C1, C1+E, C, C+E podile
zakona €. 247/2000 Sb.
o Do skupiny C1 jsou zafazena motorova vozidla s vyjimkou

traktord, jejichz nejvétsi povolena hmotnost prevysuje 3 500 kg,
ale neprevysSuje 7500 kg

o Do skupiny C jsou zafazena motorova vozidla s vyjimkou
traktord, jejichz nejvétsi povolena hmotnost prevySuje 7500 kg.

o Do skupiny C1+E jsou zafazeny jizdni soupravy, jejichz nejvétsi
povolena hmotnost nepfevysuje 12 000 kg, slozené z pfipojného
vozidla pfevysujici 750 kg

o Do skupiny C + E jsou zafazeny jizdni soupravy, jejich nejvétsi
povolena hmotnost prevySuje 12 000 kg, sloZené z pfipojného

vozidla prevysujici 750 kg

Vycvikem téchto fidi¢l na simulatoru (trenazeru), Ize celkem nahradit 50 % 1.
etapy vycviku, 30 % 2. Etapy vycviku a 15% 3. etapy vycviku v souladu se
zakonem €. 247/2000 Sb.

b) pro zadatele za uc¢elem ziskani prikazu profesni zpusobilosti Fidice podle
vyhlasky €. 156/2008 Sb.

Vycvikem na simulatoru, Ize nahradit 4 hodiny vycviku v zakladnim rozsahu a

8 hodin vycviku v roz§ifeném rozsahu.
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c) pro provinilé ridi€e dle zakona €. 40/2009. trestniho zakoniku

Pachatelim trestnych &inG v dopravé jsou podle tohoto zakona ukladany
rizné tresty, jejich soucasti je Casto zakaz fizeni vozidla na ur€itou dobu.
V pribéhu zakazu fizeni nesmi fidi€ absolvovat Zzadné Skoleni ani vycvik,
ktery by z néj mohl udélat schopnéjSiho fidi¢e. Cilem vycviku téchto fidi¢l na
simulatoru je pfedchazet Ci minimalizovat riziko dalSi nehody
konkrétniho Clovéka, a tak ochranit nejen samotného fidiCe, ale i ostatni

ucastniky silniéniho provozu.

d) Pro slozky integrovaného zachranného systému a vojska

Pro tuto kategorii fidi€l z hlediska legislativy nevyplyva, Zzadna povinnost
absolvovat néjaké povinné Skoleni, které by zohledriovalo vycvik Fidicu.
Nacvik krizovych  situaci, vyplyvajici z jizdy téchto vozidel, lze jen tézko
uskutecnit z hlediska bezpec€nosti silnicniho provozu. Diky simulatoru je

mozné tito situace s touto kategorii fidi€a cvicit.

e) Pro vSechny fridice Fidici vozidla nad 3,5 tuny s riznou délkou praxe v
fizeni tohoto vozidla
Vycvik na simulatoru pro tuto kategorii fidi€a je uren pro ostatni druhy fidicu,
tzn. jedna se o fidi€e Fidici vozidla nad 3,5 tuny s dostate¢nou praxi, ale i o
zacCateCniky nebo o ty, ktefi se z jakéhokoli divodu vraceji do provozu po delSi

prestavce.

Pro vSechny tyto kategorie jsou sestaveny metodiky vycviku a hodnoceni, které
definuji vlastni postup testovani fidi€ a ur€uji jasna kritéria pro vycvik a vlastniho
vyhodnoceni vysledki po skonéeni vycviku. Tyto metodiky jsou vytvofeny

samostatné a navazuji na tuto metodiku.
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4 VIRTUALNI PROSTREDI SIMULATORU

4.1 VSeobecné

V softwarovém vybaveni simulatoru je celkem implementovano 32 neménnych
vyukovych déju v€. databaze proménnych objektd. Tyto vyukové déje jsou klicovym
prvkem k dosazeni pozadovanych vysledkl a operator si je mUze libovolné volit,
¢imz vyvola simulaci Kazdy vyukovy déj, Ize umistit do libovolné scény virtualniho

prostiedi, ktera je pfedem dana a nadefinovana v softwaru simulatoru.

4.2 Virtualni prostredi a scény v ném

Virtualni prostfedi tvofi scény, které vytvareji kompletni silni¢ni infrastrukturu
v uzavieném okruhu, které obsahuji silnice rlznych tfid s riznymi parametry
(zatacky, klesani, stoupani apod.), kfizovatky, charakter terénu (mésto, mimo mésto,
cviéna draha, prekladisté, logistické centrum), nejriznéjsi objekty (dopravni znacky,
poulini osvétleni, ZelezniCni prejezdy, tunely, tramvajové pasy, prechody pro
chodce, autobusové zastavky, tramvajové zastavky, chodniky, ¢erpaci stanice atd.)
Do Virtualni scény, lze umistovat vyukové déje, které musi respektovat konkrétni
parametry infrastruktury (napf. nesmi byt vybran vyukové déj objizdéni autobusu

MHD do scény prekladisté apod.)

Na obrazku €. 1 a 2 jsou uvedeny obrazky naznacujici virtualni prostfedi a jednotlivé

scény v ném.
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Obr. €. 1 — Virtualni prostredi, které je tvofeno scénami
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Obr. €. 2 — scény virtualniho prostredi

4.3 Databaze vnéjsich vlivi

Diky databazi vnéjSich vlivu Ize ovliviiovat jednotlivé podminky virtualniho prostfedi
jako je denni doba, pocasi, druh a stav povrchu a hustotu provozu. Tyto rizné
parametry Ize libovolné kombinovat a musi se nastavit jesté pfed vlastnim umisténim

vyukovych déju do virtualniho prostfedi v ramci jednotlivych u€ebnich programu.

Postup pfi vybéru proménného vnéjsiho vlivu je naznaCen na obrazku €.3, pficemz

rizové zabarveni ukazuje konkrétni priklad vyb&ru proménnych parametra.
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Obr. £3 - schéma postupu zmén parametrd




Pozn: Moznost volby hustoty provozu - Cetnost vyskytu vozidel je rozdélena do 5
stupnu dle obvyklych zvyklosti.

Stupné | charakteristika Frekvence vyskytu
vozidel
1 Prakticky nulovy provoz 1 vozidlo/cca 30s
2 Mirna hustota provozu 1 vozidlo/cca 5 s
3 Husty, ale plynuly provoz 1 vozidlo/ cca 2s
4 Obcgasné, ale stale jedouci (i malou rychlosti,
kolony)
5 Kolony obCas popojizdéjici
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4.4 Vyukové déje
4.4.1 Popis

Vyukoveé déje jsou zalozeny na principu kratkych dopravnich situaci a jsou tvoreny
samostatné jako celek. V této €asti je popsan princip sestaveni vyukovych dé&jd, které
jsou pfedem dané a neménné s ohledem na moznosti databaze objektl v softwaru
simulatoru. Vyukové déje jsou soucasti prilohy €. 1 této metodiky. Déje jsou
sestaveny pomoci schématu na obr. €. 4. Toto schéma ma za cil ukazat jednotlivé
na sebe navazujici ukony pro vytvofeni konkrétnich situaci s rGznymi parametry

tvofici vyukovy dé;j.
Popis schématu na obr. €. 4

PFi spusténi vyukového déje si operator vybere z databaze vyukovych déji konkrétni déj (déj

.XYZ), které jsou provazany logickymi posloupnostmi tvofici danou jizdni situaci.
Déj ,XYZ* je tvoren:

1. objekty
2. pohybem nebo stacionarnim umisténim objekt(

3. spoustécem

1. Objekty ve vyukovém déji.

K co nejrealisti¢téjSimu fungovani simulace dopravy je navrzena databaze objektl 1 (a) -
vozidla, 1(b) — osoby a zvér a 1(c) stacionarné umisténé predméty.

Do 1(a) patfi:

a) motocykly (silni¢ni, skatr, choper),

b)  osobni automobily (2xsedan, 2xkombi, 2xhatchbach, 1xsportovni, 1ofroad),

c) lehké a tézké nakladni vozy (1 x dodavka, 1 x solo vozidlo, 1 x navésova
souprava 1 x pfivésova souprava),

d) autobusy (méstsky, pfiméstsky, dalkovy),

e) néktera specialni vozidla (sloZzky 1ZS — policie osobni, sanitni, hasi€i — cisterna
a terénni),

17



f)  sprava a udrzba silnic (sypac, udrzba zelen&, oznaceni dopravniho omezeni),
g) traktor

h)  jizdni kolo

)] konsky povoz

Do 1(b) patfi:

a) chodci
= obé pohlavi
e muz
e Zena
» r0zné stafi
o déti
juniofi
dospéli
duchodci

b) zvér
" pes
= kUi
= Kkrava
= jelen
"= srna

1 (c): Naklad, strom, retardér, nerovnost

S témito objekty smi manipulovat (napfiklad doplnovat je) pouze spravce softwaru
simulatoru. Objekty jsou soucasti scény (virtualniho prostfedi) a vykazuji urcity
stupen inteligence chovani s ohledem na dopravni pfedpisy, ale pro potfeby vycviku
se také vyuzivaji ke tvorbé konkrétniho vyukového déje, protoze na zakladé jejich
umisténi je nucen Fidi¢ uritym zplsobem reagovat a svoje dopravni chovani

korigovat tak, aby jizdni situaci zvladnul.

2. Pohyb

Ke tvorbé vyukového déje mlze dojit uz jen z prostého stacionarniho umisténi
objektu do urcitého stacionarniho mista (2. (a)) nebo objekt se musi v pfesné
vymezené jizdni situaci adekvatné chovat, aby vyukovy déj nastal podle pfedem
nastavenych parametrl. Proto je objektu pfedem nastavena trajektorie drahy
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s realnymi moznostmi téchto objektll (smér drahy pod uréitym uhlem apod.) a jejich
rychlost (2. (b)).

3. spoustéc

Konkrétné nadefinovany vyukovy déj 1. — 2. (v modrém ohraniceni) je vyvolavan
prostfednictvim tzv. ,triggeru” umisténého podle potieb déje (3). ,Trigger® neboli
spoustéC je neviditelny, nehmotny objekt s definovanou pozici, rotaci a rozméry.
Existuji 3 varianty, kdy spousté¢ vyvola vyukovy déj. 3 (a) vzdalenost — po ujeti
urcité vzdalenosti od zaCatku simulace je pfislusny déj spustén. 3 (b) bod — , Trigger®
je umistén do urcité vzdalenosti pfed objektem a po jeho projeti je opét vyukovy déj
spustén (napfiklad 20 m pfed autobusem vybéhne chodec). 3 (c¢) €éas — vyukovy déj

je spustén po uplynuti urcitého €asu po zacatku simulace.

3. 4. 2 Nastaveni nového vyukového déje

PfestoZe jsou konkrétni vyukové déje neménné, tak je mozné operatorem sestavovat
nové vyukové déje, protoze databaze objektl, je pfFistupna v offline rezimu a pred
zaCatkem vyuky je mozné vyukovy déj pfedem nastavit dle postupu naznaceném na

obrazku ¢.4. OvSem ve spolupraci se spravcem softwaru.
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[ Déj ,,XYZ* ]

1. Vybér a umisténi

objektu ve vyukovém

1.(a) Vozidla

1. (b) Osoby

a zveér

1. (c) Stacionarné

umisténé predméty

z terénni databaze. které

] naklad ] strom [Nerovnost] retarder

2. (a)

Stacionarni

[ 2. (b) Dynamicky ]

smér
rychlost

-
3. Spoustéc

»trigger
| \ |

[ 3. (a) vzdalenost

)[3.(b)bod] [ 3. (c) cas ]

Obr. €. 4 - Schéma postupu pro vytvofeni vyukového déje
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45 Shrnuti

Virtualni prostfedi slouzi jako nastroj pro odehrani vyukovych déji vE€. dalSich
jizdnich situaci mimo scénafl ve vyukovém dg&ji. V ramci jednoho vycvikového
modulu v simulatoru musi operator dodrzet sled ukonu pfed vlastnim umisténim
vyukoveho déje. Tento sled je naznaCen na obrazku €. 5. Cilem je vytvofit
konstantni podminky pro celé virtualni prostfedi tzn. vozidlo simulatoru se nesmi
béhem jedné jizdy ocitnout v jiné denni dobé nez ve které se pravé vyskytuje nebo,
aby se béhem letniho poCasi nékde ve virtualnim prostfedi nevyskytlo naledi apod.
Hustota provozu je nastavena pro vSechny situace, které se vyskytuji mimo vyukovy
déj, protoze v ramci vyukového déje je hustota provozu jiz nadefinovana s ohledem

na cil a moznych ukonceni vyukoveho déje.

[ 5. Umisténi vyukového déje ]

1. Vybér denni doby ]

Virtualni prostredi se
[ 4. Hustota provozu P

scénami

™

[ 2. Vybér pocasi ]

[ 3. Vybér stavu povrchu ]

Obr. €. 5 — sled ukonu pro vytvoreni podminek k odehrani vyukového déje
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5 OVLADANI VOZIDLA — VYBRANE KAPITOLY Z NAVODU NA
OBSLUHU VOZIDLA

5.1 Otevirani a zavirani dvefri, centralni zamykani
Pozor: Nebezpeci urazu

Kdyz se za provozu simulatoru oteviraji nebo zaviraji fadné nezavrené dvere,

vznika nebezpeci urazu a priskripnuti dvermi.
5.1.1 Otevirani a zavirani dvefri zvenci

5.1.1.1 Otevirani a zavirani pomoci klice
Odemykani a otevirani dvefri

e Otocte kliCem 1 v zamku ve sméru A.

Dvere se odemknou.

Upozornéni: Pii odemykani nékterych dvefi se

odemykaji pouze dotycné dvere.

¥33100P1_101

e Zatahnete za madlovou liStu 2 a otevrete dvere.
Zavirani a zamykani dvefi

e Zabouchnéte dvefe lehkym machnutim.

e Otocte klicem 1 v zamku ve sméru B.
Dvefe jsou zamknuty.
Pfi zamykani jednéch dvefi se zamykaji i druhé dvere.

Radné uzaméeni dvefi je signalizovano dvojim bliknutim vystrazného osvétleni.
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5.1.1.2 Komfortni zavirani
Diky podrzeni klicku 1 v zamykaci poloze B déle nez 1 sekundu se zaviou také okna.

Diky podrzeni klicku 1 v zamykaci poloze B déle nez 2 sekundu se zavre také stfesni

okno.

5.1.1.3 Otevirani a zavirani dalkovym ovladanim
Odemykani a otevirani dvefi

Dalkovym ovladanim se odemykaji pouze dvefe fidice.

Dosah dalkového ovladace je pfi nové baterii asi 10
metru. Pokud se dosah ovladacCe podstatné zkrati nebo
se béhem pouzivani tlaCitka rozsvéci ¢ervena indikacni

LED pouze slabé, musi baterii dalkového ovladace

Q21100U1_101

vymeénit servisni dilna MAN.
e Stisknete Cervené tlacitko 1.

Sviti ervena indikacni LED 2.

Dvere FidiCe jsou odemknuté.

¥33100P1_102

Radné odemknuti dvetfi fidige je signalizovano jednim bliknutim vystrazného

osvétleni.

e Zatahnéte za madlovou listu 3 a oteviete dvere.
Zavirani a zamykani dvefi

Dalkovym ovladanim se zamykaji dvere fidiCe i spolujezdce.

Upozornéni: Funkce dalkového ovladani pracuje nezavisle na kliCku, takze Ize napr.

zamknout kabinu fidi¢e za chodu motoru s vedlejsim pohonem.

e Zabouchnete dvefe lehkym machnutim.

e Stisknete éervené tlacitko 1.

Sviti ¢ervena indika¢ni LED 2.
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Dvere FidiCe i spolujezdce jsou zamknuty.

Radné uzaméeni dvefi fidige a spolujezdce je signalizovano dvojim bliknutim

vystrazného osvétleni.

Upozornéni: Pfi zamykani vozidla dalkovym oviadacem zustavaji okna a stfe$ni okno

otevrené.

5.1.2 Otevirani a zavirani dvefi zevnitf
Zavirani a zamykani dvefi

Upozornéni: Zamykani a odemykani dveri centralnim zamykanim je mozné i pri

vypnutém
zapalovani.

e Zabouchnéte dvere lehkym machnutim.

e ZatlaCte packu 1 do vybrani madla.

Dvere se zamknou. 0-090-000000
nebo
e Stisknete kolébkovy spinac 3.

Dvere FidiCe i spolujezdce se zamknou.

Odemykani a otevirani dvefi

e Zatahnete za packu 1.

nebo

e Stisknéte kolébkovy spinac 4. £-027-000.001
Dvere fidiCe se odemknou.

nebo

e Stisknete dvakrat kolébkovy spinac 4.

Dvere fidiCe i spolujezdce se odemknou.
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e Zatahnete za packu 2 a otevrete dvere jejich odtlacenim.

Upozornéni: KdyZ se pii otevrieni dvefi fidiCe rozezni akusticky signal, neni
zabrzdéna parkovaci brzda. Pred opus$ténim sedadla fidice vZdy zabrzdéte parkovaci
brzdu.

5.2 Sedadlafidi€e a spolujezdce
Pozor: Nebezpedi urazu

- Nastavovani sedadel béhem jizdy odpoutava Vasi pozornost od fizeni
vozidla.

- Nezajisténé sedadlo muze nekontrolované zménit za jizdy polohu. Tim
muze byt omezena moznost fidit a brzdit, nasledkem ¢ehoz muze dojit ke
zranéni.

- Pri nezapnutém bezpec¢nostnim pasu neni zajisténa bezpecna zadrzna

funkce. PFi prudsSim pohybu muze dojit k vymrsténi Fidic¢e ze sedadla.
Proto:

- Nastavujte sedadlo jen v zaparkované pozici kabiny simulatoru.
- Dbejte na slysitelné zaklapnuti aretace sedadla.

- Pred zapocetim simulace si vZdy zapnéte bezpecnostni pas.
5.2.1 Staticka sedadla, Grammer
5.2.1.1 Ovladaci prvky

Popisovana je maximalni vybava ovladacich prvku nezavisle na skute¢nosti, zda jsou

Ci nejsou namontovany.
Nastaveni v podélném sméru (dopredu/dozadu)

e Zatahnéte oblouk 2 smérem nahoru.
e Posurite sedadlo dopfedu nebo dozadu.
e Uvolnéte oblouky.

e Posouvejte sedadlem dopfedu nebo dozadu, dokud slySitelné nezaklapne jeho

aretace.
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Nastaveni sklonu opéradla

¢ Odlehcete opéradlo.
e Zatahnete packu 4 smérem nahoru.
e Zaujméte pozadovanou polohu.

e Po dosazeni poZzadované polohy packu uvolnéte.
Nastaveni sklonu sedaku

e Zatahnéte packu 1 smérem nahoru.
e Zaujméte pozadovanou polohu (zatéZovanim nebo odleh€ovanim sedaku v jeho
predni casti).

e Po dosazZeni pozadované polohy packu uvolnéte.
Nastaveni vysky sedaku

e Zatahnéte packu 3 vzadu smérem nahoru.
e ZatéZujte nebo odlehdujte sedak, dokud nedosahnete poZzadované vysky.

e Pustte packu.
5.2.2 Pneumaticky odpruzena sedadla typu Komfort, Grammer

Upozornéni: Polohu sedadla Ize nastavovat jen pfi zatizeni a pfi zasobnim tlaku v

pneumatickém systému vozidla nejméné 7 bar.

5.2.2.1 Ovladaci prvky

Popisovana je maximalni vybava ovladacich prvkd nezavisle na skute¢nosti, zda jsou

Ci nejsou namontovany.
Nastaveni sklonu sedaku

e Zatahnete packu 1 smérem nahoru.
e Zaujmete pozadovanou polohu (zatéZzovanim nebo odlehovanim sedaku v jeho
pFedni ¢asti).

e Po dosaZeni pozadované polohy packu uvolnéte.
Nastaveni opérek pazi

Opérky pazi jsou sklopitelné a jejich sklon je plynule nastavitelny.
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Nastaveni hloubéiji:

e Otacejte Sroubem s povrchovymi drazkami 2 smérem doleva.

Nastaveni vySe:

e Otacejte Sroubem s povrchovymi drazkami 2 smérem doprava.

Pfi nastupovani a vystupovani by méla byt opérka paze vyklopena smérem nahoru.
Nastaveni sklonu opéradia

e (Odlehcete opéradlo.
e Zatahnéte packu 3 smérem nahoru.
e Zaujmete pozZadovanou polohu.

e Po dosaZeni pozadované polohy packu uvolnéte.
Nastaveni vysSky sedaku

e Zatahnéte packu 4 vzadu smérem nahoru.
Sedak se zveda nahoru.

e ZatlacCte packu 4 vzadu smérem dolu.

Sedadlo sjede dolu.

e Po dosaZeni poZzadované vysky packu uvolnéte.
Nastaveni vertikalniho tlumice (mékky/tvrdy)

Prostfednictvim nastaveni tvrdosti tlumice |ze uzpUsobit tlumici a vykyvové vlastnosti

sedadla optimalné ke kazdé jizdni draze a kazdému fidici.

e Nastavte packu 5 doleva nebo doprava.

Podpora nastupovani a vystupovani (rychlé sjeti sedadla dol)
Zvysovani a snizovani vy$ky sedadla usnadnuje nastupovani a vystupovani.
Po nastoupeni:

e ZatlaCte na tlacitko 6 (tlaCitko vyskoCi z aretace).
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Sedadlo se zvedne do jizdni polohy.
Pfred vystupovanim:
e ZatlacCte na tlacCitko 6 (tlaCitko zaskoCi do aretace).

Sedadlo sjede dold.

5.2.3 Pneumaticky odpruzena sedadla typu Komfort a Luxus, Isringhausen

Upozornéni: Polohu sedadla Ize nastavovat jen pfi zatizeni a pfi zasobnim tlaku v

pneumatickém systemu vozidla nejméné 7 bar.

5.2.3.1Ovladaci prvky na sedadle

Popisovana je maximalni vybava ovladacich prvka nezavisle na skute¢nosti, zda jsou

Ci nejsou namontovany.
Nastaveni v podélném sméru (dopfedu/dozadu)

e Zatahnete oblouk 12 smérem nahoru.

e Posurite sedadlo dopfedu nebo dozadu.

e Uvolnéte oblouky.

e Posouvejte sedadlem dopfedu nebo dozadu, dokud slySiteIné nezaklapne jeho

aretace.
Nastaveni sklonu celého opéradla

¢ Odlehcete opéradlo.
e Zatahnéte packu 6 smérem nahoru.
e Zaujméte pozadovanou polohu.

e Po dosaZeni pozadované polohy packu uvolnéte.
Nastaveni sklonu horni ¢asti opéradia

¢ Odlehcete opéradlo.
e Zatahnéte packu 5 smérem nahoru.
e Zaujmete pozadovanou polohu.

e Po dosazZeni pozadované polohy packu uvolnéte.
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Nastaveni sklonu sedaku

e Zatahnéte packu 1 smérem nahoru.
e Zaujméte pozadovanou polohu (zatéZovanim nebo odleh&ovanim sedaku v jeho
predni ¢asti).

e Po dosazeni pozadované polohy packu uvolnéte.

Nastaveni vySky sedaku

VysSku sedaku lze nastavovat stupnovité.

e Zatahnéte packu 8 smérem nahoru.

Sedak se zveda nahoru.

e Zatlacte packu 8 smérem dold.

Sedadlo sjede dolu.

Podpora nastupovani a vystupovani (rychlé sjeti sedadla dol)
Zvysovani a snizovani vysky sedadla usnadnuje nastupovani a vystupovani.
Po nastoupeni:

o ZatlacCte tlaCitko 10 nahoru.

Sedadlo se zvedne do jizdni polohy.

Pfed vystupovanim:

e Zatlacte tlagitko 10 dold.

Sedadlo sjede dold.

Nastaveni vertikalniho tlumic¢e (mékky/tvrdy)

Prostfednictvim nastaveni tvrdosti tlumice Ize uzpasobit tlumici a vykyvové vlastnosti

sedadla optimalné ke kazdé jizdni draze a kazdému fidici.
Nastaveni maximalniho tlumeni:

e Nastavte packu 9 smérem nahoru.
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Nastaveni minimalniho tlumeni:

e Nastavte packu 9 smérem dold.

Nastaveni opérek pazi

Opérky pazi jsou sklopitelné a jejich sklon je plynule nastavitelny.

Nastaveni nize:

e Otacejte Sroubem s povrchovymi drazkami 4 smérem doleva.

Nastaveni vySe:

e Otacejte Sroubem s povrchovymi drazkami 4 smérem doprava.

Pfi nastupovani a vystupovani by méla byt opérka paze vyklopena smérem nahoru.
Nastaveni hloubky sedaku

e Zatahnéte packu 2 smérem nahoru.

e Posunte sedak do pozadované polohy.

e Pustte packu.

e Posouvejte sedakem dopfedu nebo dozadu, dokud slysSitelné nezaklapne jeho

aretace.
Nastaveni horizontalniho odpruzeni
Zapnuti horizontalniho odpruzeni:
e Otocte packou 3.
Vypnuti horizontalniho odpruzeni (zablokovani):
o Zatahnéte packu smérem nahoru.
Nastaveni bederni opérky a boéniho vedeni

Vzduchové komory opéradla |ze navzajem nezavisle plnit vzduchem i z nich vzduch

vypoustét. Tim se pfizpUsobuji kontury opéradla télu Fidice.

Zesileni bederni operky (nafukovani):
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e Stisknéte prfedni nebo prostfedni tlaCitko 7 v oblasti +.
Zeslabeni bederni opérky (vypusténi):

e Stisknéte pfedni nebo prostfedni tladitko 7 v oblasti -.
Zesileni bo¢niho vedeni (nafukovani):

e Stisknéte zadni tlaCitko 7 v oblasti +.

Zeslabeni bo¢niho vedeni (vypusténi):

e Stisknéte zadni tlacitko 7 v oblasti -.

5.3 Bezpecnostni pasy
Pozor: Nebezpedi urazu

- Pri nezapnutém bezpecnostnim pasu neni zajisténa bezpec¢na zadrzna

funkce. PFi prudsim pohybu muze dojit k vymrsténi fidice ze sedadla.
Proto:
- Pred zapocetim simulace si vzdy zapnéte bezpec¢nostni pas.
Obzvlasté dulezité pokyny

- Bezpec€nostni pasy poskytuji optimalni ochranu pouze tehdy, kdyz se opéradlo
sedadla nachazi v témér svislé poloze, viz "Sedadla fidi€e a spolujezdce".

- Zada museji spocivat na opéradle a bezpecnostni pas doléhat velmi tésné v
oblasti mezi krkem a ramenem.

- Pres rameno musi popruh bezpeénostniho pasu prochazet pfiblizné pres stred, v
Zadném pfipadé pres krk!

- Jednim bezpecénostnim pasem smi byt vzdy pfipoutana pouze jedna osoba.

- Bezpec€nostni pas nesmi byt pfekrouceny a musi doléhat tésné na télo!

- Vodorovny kyc€elni popruh musi doléhat pevné a co nejnize pres panev, nikoliv
pfes bficho!

- Polohy sezeni, které nezaijistuji spravné doléhani bezpecnostniho pasu, se

nesméji zaujimat!
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Nepfikladejte si bezpecnostni pas pres tvrdé nebo rozbitné pfedméty v oSaceni,

jako napf. kuliCkové pero Ci bryle.

-V prabéhu jizdy napinejte Castéji bezpe€nostni pas tahem za popruh vedeny
pfes rameno.

- Udrzujte bezpec€nostni pasy vzdy Cisté a suché.

- PoSkozené bezpecfnostni pasy nebo pasy, které byly velmi namahany pfi
dopravni nehodé, se museji nahradit novymi.

- Nechejte ukotveni pasu prekontrolovat servisni dilnou MAN.

- Na bezpecnostnich pasech se nesméji provadét zadné upravy.

- Dodrzujte narodni pfedpisy platné v zemi pouzivani.
5.3.1.1 Zapnuti bezpec¢nostniho pasu

e Pretahnéte popruh s jazyCkem pFezky bez trhavych pohybu pfes rameno a kycle.

e Zatlacte jazyCek pfezky do prezky, az slysitelné zaklapne.
Popruh musi pevné doléhat na hrudniku a na kyclich!

5.3.1.2 Nastaveni vysky bezpeénostniho pasu u statickych sedadel

e Nastavte sedadla fidiCe, viz "Sedadla FidiCe a spolujezdce”.

e Stisknéte tlaCitko 2 a posunte vySkové ukotveni bezpecnostniho pasu 1 nahoru
nebo dolu tak, aby svisly popruh doléhal pfiblizné na stfed ramene, v zadném
pripadé pres krk!

e Pustte tlacitko 2.

¢ Aretace vySkového ukotveni pasu 1 musi slySitelIné zaklapnout.
5.3.2 Odepnuti bezpeénostniho pasu

e Stisknéte Cervené tlaCitko na prezce.

e PFidruzujte jazyCek prezky pfi samocinném navijeni popruhu.
5.3.2.1 Varovani pfi nezapnutém bezpecnostnim pasu

Po zapnuti zapalovani sviti kontrolka "bezpeénostniho pasu”, dokud si fidi¢

bezpefnostni pas nezapne.
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Jestlize jedete rychlosti vy3$Si nez cca 15 km/h a nemate pfitom zapnuty

bezpecnostni pas, rozezni se varovny akusticky signal.
Varovny signal opét umlkne:

- po cca 2 minutach nebo
- jestlize si fidiC zapne bezpec€nostni pas nebo
- jestlize je vozidlo dobrzdéno do klidového stavu.

5.4 Nastaveni volantu

- Pro ucely nastavovani volantu musi byt v pneumatickém systému dostateCny
zasobni tlak vzduchu.
- Nejprve nastavujte sedadlo fidie, viz "Sedadla fidiCe a spolujezdce", a nasledné

uzpusobte polohu volantu viuci zménéné poloze sedadla.
Pozor: Nebezpeci urazu

- Pri nastavovani volantu béhem jizdy je odpoutavana Vase pozornost od

Fizeni.
Proto:

- Nastavujte volant pouze ve stojicim vozidle a pri zabrzdéné parkovaci brzdé.

Pozor: Nebezpedi urazu
- Jestlize je volant odklopen uplné dopredu, nelze jiz bezpecné Fidit.

Proto:

Odklapéjte volant upiné dopredu jen pro ucely nastupovani a vystupovani.

Stisknéte kolébkovy spinac€ 1 nahofe.

Nastavte vySku volantu a jeho vzdalenost vuci télu.

Uvolnéte kolébkovy spinac.
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Volant se po cca 5 sekundach opét zajisti.

nebo
e Stisknéte kolébkovy spinac 1 dole.

Volant se zajisti rychleji.

5.5 Kabina ridi¢e, vozidla s levostrannym fizenim

5.5.1 Ovladaci prvky, prehled

5.5.1.1 Kabina fidi¢e, vozidla s levostrannym fizenim

1 - Centralni zamykani, viz "Otevirani a zavirani dvefi, centralni zamykani"
- Elektrické spoustéce oken, viz "Otevirani a zavirani oken"
- VnéjSi zpétna zrcatka, viz "Nastaveni a vyhfivani vnéjSich zpétnych zrcatek"
2 MAN Truckphone, viz samostatny navod k obsluze, nebo pfiprava pro mobilni
telefon
Vzduchova tryska u bo¢niho okna
- Ukazatele sméru jizdy (blinkry), viz "Ukazatele sméru jizdy (blinkry)"
- Dalkova svétla a svételna houkacka, viz "Vnéjsi osvétleni"
- Houkacka a navéstni houkacka, viz "Houkacka, navéstni houkacka a
akusticka signalizace couvani”,
- Stérace a ostfikovaCe oken, viz "Stirani, ostfikovani a vyhfivani pfedniho
okna"
Prostor pro pridavné pfistroje, napf. pro elektronicky systém mytného
Multifunkéni volant, viz "Multifunk&ni volant a indikace ha displeji"
Pristrojova deska, viz "PFistrojova deska"

Kontrolni pfistroj EU (tachograf), viz navod k obsluze vyrobce

© 00 N O o

Vnitfni osvétleni, viz "Osvétleni interiéru"

10 - Automatizovana prevodovka, viz "Automatizované pfevodovky"
- Odlehcovaci brzda, viz "Odleh¢ovaci brzdy"

11 Audiosystém, navigace, viz samostatny navod k obsluze

12 Schranka na bryle
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13 Klimatiza¢ni zafizeni, stacio-klimatizaCni zafizeni a pfidavné vzduchové topeni,
viz "Klimatizacni zafizeni, stacio-klimatiza¢ni zafizeni a pfidavné vzduchové
topeni"

14 Stfedové vzduchové praduchy

15 Pojistky a relé, viz "Elektricky systém"

16 Zasuvka pro pfipojeni diagnostického systému, viz "Zasuvky"

17 Zasuvky, viz "Zasuvky"

18 Zapalovac cigaret a popelniky, viz "Zapalovani cigaret"

19 Ulozné zasuvky

20 - Kolébkové spinace, spina¢ Nouz-Vyp a oto€ny regulator, viz "Spinace, tlaCitka
a oto¢né regulatory"”

- Otocny spinac uzaveérek diferencialu a rozdélovaci pfevodovky, viz "Uzavérky
diferencialu a rozdélovaci pfevodovka" a MAN HydroDrive, viz "MAN
HydroDrive a uzavérky diferencialu”

21 Nastavovani volantu, viz "Nastaveni volantu"

22 Zamek zapalovani - viz "Startovani motoru”

23 Otevirani pfedni kapoty - viz "Otevirani a zavirani pfedni kapoty"

24 - Parkovaci a tlumena svétla
- Mlhové svétlomety a koncova mlhova svitilna
- Regulace dosvitu svétlometu viz "Vnéjsi osvétleni"

25 Dveini madla a zamykani dvefi, viz "Otevirani a zavirani dvefi, centralni

zamykani"

5.5.2 Pristrojova deska

5.5.2.1 Pristrojova deska u vozidel s motory Euro 4

1 Otagkomeér, viz "Ceho si véimat po nastartovani motoru"
2 - Venkovni teplota
- Vystraha pfed naledim
- Celkovy jizdni vykon viz "Udaje na ota¢koméru a tachometru"
Ukazatele sméru jizdy (blinkry) motorového vozidla
Displej - viz "Multifunkéni volant a indikace na displeji"
Kontrolky - viz "Kontrolky", viz "Udaje a hlaseni o stavu vozidla", viz "Piehled

indikaci a hlaseni" a viz "Osvétleni interiéru"
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Senzor systému automatické regulace jasu osvétleni pfistroja, displeje

kontrolniho pfistroje EU a tlaCitek multifunkcniho volantu, viz "Osvétleni interiéru'

Tachometr - viz "Ceho si v§imat po nastartovani motoru"
8 - Cas
- Denni pocitadlo kilometru
- Rychlost jizdy v mil/hod - viz "Udaje na ota&koméru a tachometru"
9 Varovna rychlost - viz "Udaje na ota¢koméru a tachometru"
10 Zasobni tlak v brzdovém okruhu I, viz "Elektronicky brzdovy systém (EBS)"
11 - Denni pogitadlo kilometru nebo rychlost v mil/h (mph), viz "Udaje na
otackoméru a tachometru"”
- Menu vozidla - viz "Menu vozidla"
12 Menu vozidla - viz "Menu vozidla"
13 Zasobni tlak v brzdovém okruhu |, viz "Elektronicky brzdovy systém (EBS)"
14 Uzavérky diferencialu, viz "MAN HydroDrive a uzavérky diferencialu" a viz
"Uzavérky diferencialu a rozdélovaci pfevodovka"
15 Teplota chladici kapaliny, viz "Pfehled indikaci a hlaseni"
16 Osvétleni pfistroju, viz "Osvétleni interiéru"
17 Volba jazyka, viz "Menu vozidla"

18 Pro zasobu pohonnych hmot
5.5.2.2 Pristrojova deska u vozidel s motory Euro 5
Odlisnosti od pfistrojové desky u vozidel s motory Euro 4 - viz detailni obrazek.

19 Zasoba redukéniho prostfedku (AdBlue)
20 Zasobni tlak v brzdovych okruzich | a Il, viz "Elektronicky brzdovy systém (EBS)"

5.5.3 Multifunkéni volant a indikace na displeji

5.5.3.1Indikace na displeji

1 Prevodovka, viz "Mechanické pfevodovky", viz "Automatizované pfevodovky" a
viz "Automatické pfevodovky"
2 - Udaje a hlaseni o stavu vozidla, viz "Udaje a hlaseni o stavu vozidla" a viz

"Pfehled indikaci a hlaseni"
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- Menu vozidla a trvalé zobrazeni jizdnich a kontrolnich dat, viz "Menu vozidla
- Audiosystém MAN a telefonni zafizeni MAN, viz "Audiosystém MAN a
telefonni zafizeni MAN"
3 - Odleh€ovaci brzda, viz "Odleh&ovaci brzdy"
- Regulace rychlosti jizdy s regulaci odstupu (ACC), viz "Regulace rychlosti
jizdy s regulaci odstupu (ACC)"
- VedlejSi pohony - viz "VedlejSi pohony"
4 - Systém omezeni rychlosti jizdy (ORJ) a regulace rychlosti jizdy (RRJ), viz
"Systém regulace rychlosti jizdy (RRJ) a omezeni rychlosti jizdy (ORJ)"
- Regulace rychlosti jizdy s regulaci odstupu (ACC), viz "Regulace rychlosti
jizdy s regulaci odstupu (ACC)"
5 Funkce tlagitek na levé strané multifunkéniho volantu, viz "Menu vozidla" a viz
"Audiosystém MAN a telefonni zafizeni MAN"

6 Vyvolané menu, v ukdzce menu vozidla

5.5.3.2 Multifunkéni volant

1 az5 - Menu vozidla - viz "Menu vozidla"
- Autotelefon
- Audiosystém, viz "Audiosystém MAN a telefonni zafizeni MAN"

6 az 10 - Systém omezeni rychlosti jizdy (ORJ) a regulace rychlosti jizdy (RRJ), viz

"Systém
regulace rychlosti jizdy (RRJ) a omezeni rychlosti jizdy (ORJ)"

- Regulace rychlosti jizdy s regulaci odstupu (ACC), viz "Regulace rychlosti

jizdy s regulaci odstupu (ACC)"

- VedlejSi pohony - viz "VedlejSi pohony",
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5.6 Udaje na otaékoméru a tachometru

5.6.1 Udaje na otaékoméru

5.6.1.1 Venkovni teplota

Venkovni teplota 3 se zobrazuje ve °C. U stojiciho vozidla nebo pfi velmi nizké
rychlosti jizdy muze byt zobrazena venkovni teplota vlivem tepla vyzafovaného

motorem a standardnim topenim mirné vysSi nez skutecna venkovni teplota.

5.6.1.2 Vystraha pred naledim

Vystraha pfed naledim 2 je indikovana pfi stoupajici venkovni teploté mez -5 az +8
°C a pri klesajici venkovni teploté mezi +3 a -10°C, a to pfi rychlosti vozidla vyS$Si nez
10 km/h.

Rozsviti se pfitom centralni varovna kontrolka a rozezni se akusticky signal.
Pozor: Nebezpedi

- Vozovka mize byt zledovatéla jiZ pfi zobrazeni venkovni teploty jen o
nékolik stupnu presahujici 0°C. To znamena, Ze ukazatel venkovni teploty
nedokaze naledirozpoznat a nemuze zobrazit vystrahu pred naledim, napr.
pred mostem nebo lesnim priusekem, prestozZe je most nebo lesni prisek

zledovatély.
Proto:
- Prizpusobte zpusob jizdy povétrnostnim podminkam.
5.6.1.3 Celkovy jizdni vykon

Celkovy jizdni vykon 1 se zobrazuje v kilometrech.

5.6.2 Ukazatele v tachometru

5.6.2.1 Pfepinani mezi dennim po¢itadlem kilometri a rychlosti jizdy v mil/h
Pfepinani ukazatele 4 mezi dennim pocitadlem kilometr( a rychlosti jizdy v mil/h:

e Stisknéte kratce tlacitko.
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Po kazdém kratkém stisknuti tladitka se zobrazeni zméni.

Prepinani ukazatele 4 se provadi stejnym tlacCitkem jako mazani zlutého hlaseni z

displeje, viz "Udaje a hlaseni o stavu vozidla".
5.6.2.2 Nastaveni denniho pocitadla kilometru na O

e Stisknéte dlouze tladitko.

5.6.2.3Cas
Cas 5 se zobrazuje ve ,,24-hodinovém formatu".
Nastaveni casu (jen udaje hodin):

e Zabrzdéte parkovaci brzdu.

e Zapnéte zapalovani.

e Vyvolejte menu vozidla, viz "Menu vozidla".
e Zvolte polozku menu "Vozidlo".

e Zvolte poloZzku menu "Nastaveni".

e Zvolte polozku menu "Nastaveni casu".

Upozornéni: Pri nastavovani ¢asového udaje v kontrolnim pfistroji EU (tachografu)

se automaticky nastavuje také ¢asovy udaj zobrazovany v otackoméru.

5.6.2.4Varovna rychlost

V pfipadé prekrocCeni individualné nastavené varovné rychlosti se rozsviti indikace

varovné rychlosti 6.
Z vyroby je tato varovna rychlost nastavena na hodnotu 60 km/h.
Nastaveni varovné rychlosti:

e Vyvolejte menu vozidla, viz "Menu vozidla".
e Zvolte polozku menu "Vozidlo".
e Zvolte poloZzku menu "Nastaveni".

e Zvolte poloZku menu "Varovna rychlost".
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5.7 Ukazatele sméru jizdy (Blinkry)

5.7.1 Stalé blikani

5.7.1.1Leva smérova svétla

e Zatlacte spinac¢ na sloupku fizeni pfes tlakovy bod C smérem dolt do polohy D.
Rozblikaji se smérova svétla na levé strané vozidla.

Spinac na sloupku fizeni odpruzi pfi jizdé v pfimém sméru automaticky zpét do

polohy O.

nebo

e ZatlacCte spinac na sloupku fizeni pfes tlakovy bod C do polohy O.

Smeérova svétla se vypnou.

5.7.1.2 Prava smérova svétla

e ZatlaCte spinac na sloupku fizeni pfes tlakovy bod A smérem nahoru do polohy B.
Rozblikaji se smérova svétla na pravé strané vozidla.

Spinac na sloupku fizeni odpruZi pfi jizdé v pfimém sméru automaticky zpét do

polohy O.

nebo

e ZatlacCte spinaC na sloupku fizeni pfes tlakovy bod A do polohy O.
Smérova svétla se vypnou.

5.7.2 Kratké blikani

5.7.2.1 Blikani doleva

e ZatlacCte spinac na sloupku fizeni az k tlakovému bodu C a zde ho pfidrzte.
Rozblikaji se smérova svétla na levé strané vozidla.

e Uvolnéte spinac na sloupku fizeni, ten odpruzi zpét do polohy O.
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Smeérova svétla se vypnou.

5.7.2.2 Prava smérova svétla

e ZatlacCte spinaC na sloupku fizeni az k tlakovému bodu A a zde ho pfidrzte.
Rozblikaji se smérova svétla na pravé strané vozidla.

e Uvolnéte spinac na sloupku fizeni, ten odpruzi zpét do polohy O.

Smérova svétla se vypnou.

5.7.3 Indikace na displeji

1 Blikani doleva

2 Blikani doprava

3 Blikani pfivésu

5.8 Houkacka, navéstni houkacka a akusticka signalizace couvani

5.8.1 Houkacka

e Zapnéte zapalovani.

o Stisknéte kolébkovy spinac¢ dole.
Kontrolka ve spinaci zhasne.

o Stisknéte tlacitko 1.

Rozezni se elektricka houkacka.
5.8.2 Navéstni houkacka

e Zapnéte zapalovani.

e Stisknéte kolébkovy spina¢ nahofe.
Kontrolka ve spinaci se zelené rozsviti.
e Stisknéte tlacitko 1.

Rozezni se pneumaticka navéstni houkacka.
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5.8.3 Akusticka signalizace couvani, 2-stupnova
5.8.3.1 Uvod
Bé&hem couvani se rozezni vystrazna zvukova signalizace.

Aby se sniZilo obtéZzovani hlukem pfi couvani, napf. pfi noénim zasobovani, Ize

vystraznou

akustickou signalizaci ztlumit na minimalni hlasitost nebo vypnout. Pfi vypnuté

vystrazné
akustické signalizaci se zapina vystrazné osvétleni.

5.8.3.2 Pfepnuti vystrazné signalizace na minimalni hlasitost

Upozornéni: Nejprve vzdy nastavte hlasitost vystrazné signalizace couvani a pote

zaradte zpetny pfevodovy stupen.

Vyckejte pfed opétovnym Fazenim zpétného pfevodového stupné alespor 2 sekundy.
e Stisknéte jednou kolébkovy spinac v jeho horni Easti.

Kontrolka v kolébkovém spinaci se rozsviti zelené.

Vystrazna akusticka signalizace zni s minimalni hlasitosti.

5.8.3.3Vypnuti vystrazné signalizace

e Stisknéte podruhé kolébkovy spinac v jeho horni Casti.

Kontrolka v kolébkovém spinaci se rozsviti Zluté.

Vystrazna akusticka signalizace se deaktivuje a aktivuje se zapinani vystrazného

osvetleni.

5.8.3.4 Pfepnuti vystrazné signalizace na plnou hlasitost
e Stisknéte potreti kolébkovy spinac v jeho horni &asti.
Kontrolka v kolébkovém spinaci zhasne.

Upozornéni: Po nastartovani motoru se automaticky nastavi pina hlasitost vystrazné
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signalizace.

5.8.4 Akusticka signalizace couvani, 1-stupnova
5.8.4.1U0vod

Béhem couvani se rozezni vystrazna zvukova signalizace.

Aby se sniZilo obtéZzovani hlukem pfi couvani, napf. pfi noCnim zasobovani, Ize

vystraznou
akustickou signalizaci vypnout.

5.8.4.2Vypnuti vystrazné akustické signalizace

Upozornéni: Vzdy nejprve vypnéte akustickou signalizaci couvani a teprve poté
zaradte zpéetny prevodovy stupen. VyCkejte pred opetovnym razenim zpétneho

pfevodového stupné alespori 2 sekundy.

e Stisknéte kolébkovy spina¢ nahofe.

Kontrolka v kolébkovém spinaci se rozsviti zZluté.
Varovna akusticka signalizace se deaktivuje.

5.8.4.3 Opétovné zapnuti vystrazné akustické signalizace
e Stisknéte znovu kolébkovy spinac v jeho horni ¢asti.
Kontrolka v kolébkovém spinaci zhasne.

Rozezni se vystrazna akusticka signalizace.

Upozornéni: Po nastartovani motoru je automaticky nastavena plna hlasitost

vystrazného

akustického signalu.

5.9 Osvétleni

5.9.1 Vnéjsi osvétleni

Upozornéni: Pfi pouzivani vnéjSiho osvétleni dodrzujte ustanoveni pfislusné zemé a
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platné mistni pfedpisy.

5.9.1.1 Parkovaci a tlumena svétla (jizdni osvétleni)
Rozsviceni parkovacich svétel

e Prepnéte otocny spinac€ do polohy A.

Rozsviti se parkovaci svétla a bo¢ni oznaCovaci svitilny.
Rozsviceni tlumenych svétel

e Zapnete zapalovani.

e Prepnéte otocny spinac¢ do polohy B.

Rozsviti se tlumena svétla.

Sviti kontrolka 2.

Zhasnuti parkovacich a tlumenych svétel

e Prepnéte otocny spinac do polohy O.

Tlumena svétla, parkovaci svétla a boCni oznacovaci svitilny zhasnou.
Kontrolka 2 zhasne.

5.9.1.2 Zvukovy signal osvétleni

Ridi¢ je pfi opousténi vozidla upozorfiovan zvukovym signalem, Ze jsou stale jesté

rozsvicena parkovaci nebo tlumena svétla.

e Zhasnéte parkovaci nebo tlumena svétla.

Zvukovy signal umlkne.

5.9.1.3 Koncova mlhova svitilna (jednostuprovy spinac)
Rozsviceni koncové mlhové svitilny

e Rozsvitte tlumena svétla.

e Vytahnéte otoCny spinac.

Rozsviti se koncova mlhova svitilna.
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Rozsviti se kontrolka 3.

Zhasnuti koncové mlhové svitilny
e ZatlacCte otoCny spinac.

Koncova mlhova svitilna zhasne.

Kontrolka zhasne.

Upozornéni: Koncova mlhova svitilna zhasina automaticky spolu se zhasnutim

tlumenych a parkovacich svétel nebo s vypnutim zapalovani. Koncova mlhova

svitilna zdstane pfi opétovném zapnuti zapalovani nebo rozsviceni tlumenych svétel

zhasnuta.

5.9.1.4 Mlhové svétlomety a koncova mlhova svitilna (dvoustupiovy spinag)

Rozsviceni mlhovych svétlometu

e Rozsvitte tlumena svétla.

e Vytahnéte otocny spinac do polohy odpovidajici stupni C.
Rozsviti se mlhové svétlomety.

Rozsviti se kontrolka 1.

Rozsviceni koncové mlhové svitilny

e Vytahnéte otoCny spinac do polohy odpovidajici stupni D.
Otoc¢ny spinac odpruzi zpét do polohy odpovidajici stupni C.
Sviti koncova mlhova svitiina a mihové svétlomety.

Rozsviti se kontrolky 1 a 3.

Vypnuti samotné koncové mlhové svitilny

e Vytahnéte otocny spina€ znovu do polohy odpovidajici stupni D.

Otoc¢ny spinaC odpruzi zpét do polohy odpovidajici stupni C.

Koncova mlhova svitilna zhasne.
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Kontrolka 3 zhasne.

Zhasnuti mlhovych svétlometti a koncové mlhavé svitilny
e ZatlacCte otoCny spinac.

Koncova mlhova svitilna a mlhové svétlomety zhasnou.
Kontrolky zhasnou.

5.9.1.5Dalkova svétla a svételna houkacka

Rozsviceni dalkovych svétel

e Rozsvitte tlumena svétla.
e Zatlacte spina€ na sloupku fizeni smérem k sobé pres tlakovy bod E do polohy F.

e Pustte spinac na sloupku fizeni.

Spinac na sloupku fizeni odpruzi zpét do polohy 0.
Rozsviti se dalkova svétla.

Rozsviti se modra kontrolka "dalkovych svétel".
Zhasnuti dalkovych svétel

e ZatlaCte spinaC na sloupku fizeni smérem k sobé pres tlakovy bod E do polohy F.

e Pustte spinac na sloupku fizeni.

Spinac na sloupku fizeni odpruzi zpét do polohy 0.

Dalkova svétla zhasnou.

Zhasne modra kontrolka "dalkovych svétel".

5.9.1.6 Svételna houkacka

e ZatlacCte spina€ na sloupku fizeni smérem k sobé az k tlakovému bodu E a zde ho
pridrzte.

Sviti dalkova svétla.

Rozsviti se modra kontrolka "dalkovych svétel".
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e Pustte spinac na sloupku fizeni.

Spinac na sloupku fizeni odpruzi zpét do polohy O
Dalkova svétla zhasnou.

Zhasne modra kontrolka "dalkovych svétel".
5.9.1.7 Vystrazné osvétleni

Rozsviceni vystrazného osvétleni

e Zapnéte hlavni nebo prerusovaci spina¢ akumulatoru, viz "Startovani motoru".

o Stisknéte kolébkovy spina¢ nahofre.
Rozsviti se vystrazné osvétleni.

Rozblika se Cervena kontrolka ve spinaci.
VS8echna smérova svétla blikaji v intervalech.

Na pfistrojové desce se rozsviti zelené kontrolky "smérovych svétel" motorového

vozidla i pfivésu.

Zhasnuti vystrazného osvétleni

o Stisknéte kolébkovy spinac dole.
5.9.1.8 Denni osvétleni

Denni jizdni osvétleni EU (dle ECE)
e Zapnéte zapalovani.

Automaticky se rozsviti denni jizdni osvétleni - sviti zvlastni Zarovka v jednotce

svétlometd.
JestliZze rozsvitite tlumena svétla, denni jizdni osvétleni zhasne.
Deaktivace a aktivace denniho jizdniho osvétleni dle EU

Pfi jizdé v zemich, ve kterych neni denni jizdni osvétleni pfedepsano nebo je

zakazano, lze
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toto osvétleni deaktivovat.
Trvala deaktivace a aktivace:

e Vyvolejte menu vozidla, viz "Menu vozidla".
e Zvolte polozku menu "Nastaveni".
e Zvolte polozku menu "Denni osvétleni".

e Stisknéte tlacitko 3.
Denni jizdni osvétleni pro Skandinavii

e Zapnéte zapalovani.

e Nastartujte motor.

PFi bézicim motoru se automaticky rozsviti se sniZzenou intenzitou tlumena svétla

jako denni jizdni osvétleni.
Denni jizdni osvétleni pro Velkou Britanii (DIM/DIP)

e Nastartujte motor.

¢ Rozsvitte parkovaci svétla.

Pfi rozsviceni parkovacich svétel se za chodu motoru rozsviti tltumena svétla se

snizenou intenzitou jako denni jizdni osvétleni (DIM/DIP).

U tlumenych svétel s vybojkovymi zarovkami se misto tlumenych svétel doplrikové

rozsvéceji se snizenou intenzitou mlhoveé svétlomety.

Automatické rozsvéceni osvétleni béhem jizdy za dne pro Rakousko
e Nastartujte motor.

Pfi béZicim motoru se automaticky rozsviti tlumena svétla.

Vypnuti:

e Otocte oto€ny spinaC parkovacich a tlumenych svétel do polohy B.

e Otocte oto€ny spinac parkovacich a tlumenych svétel do polohy 0.
Odbocovaci svétla

Odbocovaci svétla sviti, jestlize:
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- jsou rozsvicena tlumena svétla

- je rychlost jizdy niz8i nez 40 km/h

- jsou zapnuta smérova sveétla (vozidla bez ESP)

- jsou zapnuta smérova svétla a/nebo bylo ota€enim volantem zahajeno odbocovani

(vozidla s ESP).

5.10 Parkovaci (ruéni) brzda

5.10.1 Popis funkce a bezpe¢nost

Parkovaci brzda pusobi prostfednictvim vypusténi vzduchu z pruzinovych brzdovych
valcu silou pruzin mechanicky na kola zadni napravy (zadnich naprav) nebo u

pneumatické parkovaci brzdy pfedni napravy na kola predni napravy.
Pozor: Nebezpedci

- Pri nezabrzdéné parkovaci brzdé muze vozidlo nekontrolované popojizdét.

- Proti nechténému pojizdéni zajistuji vozidlo doplnkové zakladaci kliny
Proto:

- Pred opusténim sedadla fidice vzdy zabrzdéte parkovaci brzdu.
- Zajistéte vozidlo proti samovolnému pojizdéni pfi dlouhodobéjsim stani

nebo jeho odstaveni zakladacimi kliny.
5.10.1.1 Zabrzdéni parkovaci brzdy
e Tlacte paku 1 az do jejiho za aretovani dozadu.

Parkovaci brzda je zabrzdéna, kdyz jiz nelze pakou bez vytazeni blokace paky 2
pohybovat

smérem dopredu.
Sviti kontrolka "parkovaci brzdy".

5.10.1.2 Casteéné zabrzdéni parkovaci brzdy

e ZatlacCte paku 1 stupnovité az do tlakového bodu dozadu.
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e PFidrzte paku v pozadované poloze.

Jakmile paku pustite, pohybuje se tato automaticky smérem dopfedu do odbrzdéné

polohy.

Rozsviti se kontrolka "parkovaci brzdy".

5.10.1.3 Odbrzd'ovani parkovaci brzdy

e Zatahnéte za blokaci paky 2.

Paka se pohybuje automaticky smérem dopfedu do odbrzdéné polohy.
Kontrolka "parkovaci brzdy" zhasne.

5.10.1.4 Kontrolni poloha

Prostfednictvim kontrolni polohy parkovaci brzdy Ize ve stoupani nebo klesani zjistit,

zda

postacuje brzdna sila pruzinového brzdného valce k udrzovani vozidla s pfivésem

nebo navésem v klidu.

Pokud je vozidlo vybaveno pneumatickou parkovaci brzdou predni napravy, provedte

kontrolu i u sélového vozidla.

e Vypnéte zastavkovou brzdu, viz ,Zastavkova brzda“.
e Zabrzdéte parkovaci brzdu.

o Zatlacte paku 1, tlacte ji pfes aretaCni polohu dale dozadu a pfidrzte ji.

Brzdy pfivésu se odbrzdi, jizdni souprava je drZena jiz pouze brzdami tazného

vozidla.

Po kontrole:

e Pustte packu 1.

Ta se pohybuje samocinné zpét do polohy parkovaci brzdy.

Pfivés je opét brzdén.
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Pokud tato zkouska ukaze, Zze brzdy motorového vozidla nedokazi udrzet jizdni
soupravu, je zvolené misto nevhodné pro odstaveni jizdni soupravy. Odstavte jizdni

soupravu na vhodném misté.

5.10.1.5 Zavada parkovaci brzdy

Aby bylo mozné parkovaci brzdu odbrzdit, musi byt v brzdovém okruhu Ill dostatecny
zasobni tlak vzduchu.

Jestlize je zasobni tlak v brzdovém okruhu Il pfili§ nizky, zobrazi se na displeji

hlaseni
STOP. Rozsviti se kontrolka "parkovaci brzdy" a rozezni se akusticky signal.

Za urcitych podminek mohou udaje na displeji, kontrolka "brzdového systému" a

centralni varovna kontrolka opét zhasnout.

Pouze kontrolka "parkovaci brzdy" sviti dale, pfestoze parkovaci brzda neni

zabrzdéna.

To signalizuje, Ze je zasobni tlak v brzdovém okruhu Il pFilis nizky.
5.10.2 Zastavkova brzda

5.10.2.1 Popis funkce a bezpeé€nost

Zastavkova brzda ma oproti parkovaci brzdé mensi spotfebu tlakového vzduchu.

Proto
brzdéte v zastavkach zastavkovou brzdou.

Pokud se vSak zastavka nachazi ve stoupani nebo klesani, zabrzdéte vzdy parkovaci

(rucni)
brzdu.

Po dobrzdéni s aktivnim ABS az do klidového stavu nelze provést aktivaci

zastavkové brzdy.
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5.10.2.2 Zapinani a vypinani zastavkové brzdy
Zapinani

Zastavkova brzda se stava ucinnou pouze pfi zapnutém zapalovani a pfi rychlosti

jizdy nizsi
nez pfiblizné 3 km/h nebo kdyz vozidlo stoji.

e Zastavte s vozidlem.

e Stisknéte kolébkovy spinac nahore.

Jakmile se aktivuje funkce zastavkové brzdy, sviti kontrolka ve spinaci Zlutou barvou.
Zastavkova brzda je zabrzdéna. Zustava zabrzdéna, i kdyz je zapalovani vypnuté.
Vypinani

o Stisknéte kolébkovy spinac dole.

Zastavkova brzda je odbrzdéna.

5.10.3 Trat'ova brzda

5.10.3.1 Uvod a bezpeénost

Pfi pouZiti tratové brzdy je brzdén pouze pfivés, aby se souprava natahla.
Zapnuti

o ZatlaCte pomalu packu 1 smérem B.

Pfivés nebo naveés brzdi. Brzdy motorového vozidla pfitom nejsou aktivni.
Vypnuti

e Pustte packu 1.

Packa se automaticky vrati zpét do své vychozi polohy A.

Brzdy pfivésu nebo navésu se odbrzdi.
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5.11 Odlehcéovaci brzdy

5.11.1 Motorova brzda, systém MAN PriTardér, radici spojka ménice, intardér a
MAN BrakeMatic

5.11.1.1 Pouzivani, pasobeni a funkce odlehéovacich brzd
Pouzivani odlehc¢ovacich brzd

Odleh&ovaci brzdy slouzi k brzdéni vozidla bez opotfebeni dilu. Proto se pouzivaji pfi
jizdé na dlouhych usecich klesani k udrzovani konstantni rychlosti nebo k brzdéni
z vysokeé rychlosti jizdy. Tim dochazi k odleh€eni provoznich brzd a v nouzovych

pripadech je k dispozici jejich plny brzdny ucinek.
Odleh€ovaci brzdy Ize zapnout pfi kterémkoliv prevodovém stupni pfevodovky.
Spravné pouzivani odlehcovacich brzd, viz "Hospodarna jizda".

Nebrzdéte vSak pouze odlehCovaci brzdou, protoze pfi nepouzivani provoznich brzd
mohou ¢asem ztvrdnout ("zesklovatét") brzdova oblozZeni, coz ma za nasledek
snizeni uc€innosti provoznich brzd. Pak se museji nechat brzdova oblozeni

neprodlené zkontrolovat servisni dilnou MAN.

Uéinnost motorové brzdy, systému MAN PriTardér a fadici spojky méniée

(primarniho retardéru)

Uginnost primarniho retardéru je zavisla na poétu otacek motoru (vysoky podet
otacek motoru = velky brzdny ucinek). Systémy primarniho retardéru se automaticky
vypinaji pfi otackach motoru pod 850 ot./min, aby se pfedes$lo "zaduseni" motoru.
Pro ucely dalSiho dobrzdovani pfefadte na nizsi pfevodovy stupefi nebo pouzijte
provozni brzdy. Pfi otackach motoru vys$Sich nez cca 1000 ot./min se odlehCovaci
brzdy opét automaticky zapinaji.

Optimalni brzdny Gginek se zobrazuje v otaékoméru (2 zelené LED diody, viz "Ceho

si v8imat po nastartovani motoru").
Uginnost intardéru (sekundarniho retardéru)
Uginnost intardéru je zavisla na rychlosti jizdy (vysoka rychlost jizdy = velky brzdny

ucinek).
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Funkce systému BrakeMatic
Do systému MAN BrakeMatic jsou integrovany nasledujici funkce:
- Zapinani odleh€ovaci brzdy pfi brzdéni provoznimi brzdami.

- Uzplsobovaci brzdéni pfi aktivni regulaci rychlosti jizdy (RRJ) nebo omezeni
rychlosti jizdy (ORJ). Ma-li se snizit rychlost jizdy uloZzena v paméti (napf. v
klesani), Ize niZSi rychlosti jizdy dosahnout kratkym pfibrzdénim pomoci provoznich
brzd. Tato rychlost jizdy nebude pfekroena, pokud bude postacovat vykon
odlehovaci brzdy. Systém RRJ se pfitom vypina. Pokud ma vozidlo opét
dosahnout rychlosti jizdy uloZzené v paméti, musi ji fidi€ znovu aktivovat. Systém

ORJ se nevypina.

V zavislosti na vybaveé vozidla muze byt do systému integrovana jesté nasledujici

funkce:

- Zapnuti odleh€ovaci brzdy pfi zapnutych funkcich regulace rychlosti jizdy (RRJ)
nebo omezeni rychlosti jizdy (ORJ):

Pfi pfekroCeni nastavené rychlosti jizdy na klesajicim useku se automaticky spina

odleh&ovaci brzda, aby udrzovala tuto rychlost jizdy (+ cca 2 az 4 km/h).

5.12 Neregulovana motorova brzda
5.12.1 Ovladaci prvky a indikace

5.12.1.1 Spina¢ na sloupku Fizeni

1 Spinac¢ na sloupku fizeni

Tlacitko ,ON/OFF*: zapnuti nebo vypnuti
5.12.1.2 Indikace optimalniho brzdného u€inku

Optimalniho brzdného ucinku se dosahuje v pfipadé, Ze se ruci¢ka otackoméru

nachazi

ve svétlezeleném poli ukazatele, viz "Ceho si vdimat po nastartovani motoru".
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5.12.1.3 Indikace zapnuté motorové brzdy

Symbol "motorové brzdy" indikuje zapnuti motorové brzdy.

5.12.1.4 Dobrzd’'ovani motorovou brzdou
Pozor: Nebezpeci

- Na kluzké vozovce (mokro, namraza, snih, necistoty atd.) hrozi nebezpeci
smyku!

- Pri vySlapnuti spojky mize dojit k preruseni brzdného ucinku. P¥i jizdé ze
svahu proto muze vozidlo pfri fFazeni akcelerovat!

avwvsa

- Odlehéovaci brzdu nelze pouZit jako parkovaci brzdu.
Proto:

- Nezapinejte motorovou brzdu na kluzké vozovce.

-V pripadé potreby pouZivejte provozni brzdy.

v v s

- Pri nizkém poctu otacek motoru prerad’te na nizsi prevodovy stuper nebo
pouZijte provozni brzdy.

- Pred opusténim sedadla fidice vzdy zabrzdéte parkovaci brzdu.

- Zajistéte vozidlo proti samovolnému pojizdéni pfi dlouhodobéjsim stani

nebo jeho odstaveni zakladacimi kliny.
Zapinani
o Stisknéte tlacitko 2.
Odleh&ovaci brzda brzdi maximalnim brzdnym vykonem.
Na displeji se zobrazuje symbol "motoroveé brzdy".
Vypinani
o Stisknéte tlacitko 2.
nebo

e SeSlapnéte jizdni pedal.
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Na displeji se jiz nezobrazuje symbol "motorové brzdy".

5.12.1.5 Regulovana motorova brzda, systém MAN PriTardér a radici spojka ménice
(WSK) (primarni retardér)

Chlazeni

Dbejte pfi zapnutém systému MAN PriTardér nebo fadici spojce méni¢e (WSK) vzdy
na skutecnost, aby pocet otacek motoru nepoklesl pod cca 1600 ot/min, aby bylo
zabezpecfeno dostateCné chlazeni. Pfedchazi se tak pred€asné zpétné regulaci
(snizeni) brzdného vykonu. Udrzujte pocCet otacek motoru obzvlasté na dlouhych
klesajicich usecich fazenim nizSich pfevodovych stupfit na hodnoté cca 2000 ot/min.
Spotfeba pohonnych hmot neni vysokymi otaCkami motoru ovliviiovana, protoze

vstfikovani ne€erpa pfi setrvacné jizdé zadné pohonné
hmoty.

Ovladaci prvky a indikace

Spinace na sloupku fizeni

1 Spinac na sloupku fizeni: stupniovité zvySovani nebo snizovani brzdného vykonu

2 Tlacitko "MAX/OFF": zapnuti s maximalnim brzdnym ucinkem nebo vypnuti
Indikace optimalniho brzdného ucinku

Optimalniho brzdného uc€inku se dosahuje v pfipadé, Ze se ruciCka otackomeéru
nachazi ve svétlezeleném poli ukazatele, viz "Ceho si vdimat po nastartovani

motoru".
Indikace zapnuti primarniho retardéru

Jestlize fidi¢ zapne pomoci spinace na sloupku fizeni odleh€ovaci brzdu (smérem

,+“ nebo ,-“), pak se na displeji zobrazi symbol "provozu retardéru" se stupném.

Tento stupen (mala Cislice, napf. 1) udava aktualni brzdovy stupen. Nizsi stupen,

napf. 1, znamena maly brzdny vykon odlehCovaci brzdy.

Jestlize byla odlehCovaci brzda zapnuta systémem MAN BrakeMatic nebo tlaCitkem

2, objevi se na displeji symbol "provozu retardéru” bez uvedeni stupné.
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5.12.1.6 Pribrzd’ovani pomoci primarniho retardéru
Pozor: Nebezpeci

- Na kluzké vozovce (mokro, namraza, snih, necistoty atd.) hrozi nebezpeci
smyku!

- Pri vySlapnuti spojky mize dojit k preruseni brzdného ucinku. P¥i jizdé ze
svahu proto muze vozidlo pri Fazeni akcelerovat!

vvvvvvvvvv

- Odlehc¢ovaci brzdu nelze pouZzit jako parkovaci brzdu.
Proto:

- Nezapinejte motorovou brzdu na kluzké vozovce.

-V pripadé potreby pouZivejte provozni brzdy.

- Pri nizkém poctu otacek motoru prerad’te na nizsi prevodovy stuper nebo
pouZijte provozni brzdy.

- Pred opusténim sedadla fidice vzdy zabrzdéte parkovaci brzdu.

- Zajistéte vozidlo proti samovolnému pojizdéni pfi dlouhodobéjsim stani

nebo jeho odstaveni zakladacimi kliny.

Zapinani na maximalni brzdny vykon

o Stisknéte tlacitko 2.

OdlehCovaci brzda brzdi maximalnim brzdnym vykonem.

Na displeji je zobrazen symbol "provoz retardéru”.

Zapnuti a krokové zvysSovani brzdného vykonu

e Zatlacte kratce spinac na sloupku fizeni 1smérem doll (smér ,+).
Brzdny vykon se zvySi o jeden stupen

nebo

e Zatlacte spinac na sloupku fizeni 1 smérem doll a pfidrzte ho.
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Brzdny vykon se bude stupnovité zvySovat.
Na displeji se zobrazuje symbol "provozu retardéru" se stupném.
e Pustte spina€ na sloupku fizeni.

Spinac na sloupku fizeni odpruzi zpét do své vychozi polohy. Vozidlo pfibrzduje

nastavenym

brzdnym vykonem.

Stupniovité snizovani brzdného vykonu a vypnuti

e Zatlacte kratce spinac na sloupku fizeni 1 smérem nahoru (smér ,-“).
Brzdny vykon se sniZi o jeden stupen.

nebo

e ZatlacCte spina€ na sloupku fizeni 1 smérem nahoru a pfidrzte ho.
Brzdny vykon se bude stupnovité snizovat.

e Pustte spinac na sloupku fizeni.

Spinac na sloupku fizeni odpruzi zpét do své vychozi polohy. Vozidlo pfibrzduje

nastavenym

brzdnym vykonem.

Pfi pfepnuti ze stupné 1 na stupen 0 dojde k vypnuti odlehCovaci brzdy.
Vypinani

Pridrzte spinac na sloupku fizeni 1 v poloze nahofe, dokud se neprestane

zobrazovat symbol "provozu retardéru”.
nebo

e Stisknéte tlacitko 2.

nebo

e SeSlapnéte jizdni pedal.
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Na displeji se jiz nezobrazuje symbol "provozu retardéru”.
Zahrivani jizdou

KdyzZ je teplota chladici kapaliny niz8i nez 60°C, Ize vyuzit intardéru k jejimu
rychlejSimu zahfivani.
e Zapnéte intardér.

e SeSlapnéte jizdni pedal.

5.13 Automatizované prevodovky

5.13.1 MAN TipMatic, 12-stupnova

5.13.1.1 Popis funkce

Systém MAN TipMatic je kombinaci elektronicko-pneumaticky fazené zubové
pfevodovky s automatizovanou suchou spojkou. Diky pouziti automatizované spojky

(neexistuje spojkovy pedal) odpada ovladani spojky fidicem.

Ridi¢ ma moznost jet s vozidlem jak v automatickém, tak také v manualnim rezimu.
Razeni se ovlada prostfednictvim spinace jizdniho rozsahu ve stfedové konzole a
spinace na sloupku fizeni vpravo vedle volantu. Aktualné zafazeny pfevodovy

stupen se zobrazuje na displeji.

5.13.1.2 Obsluzné prvky a indikace na displeji
Spina¢ jizdniho rozsahu

Polohy fazeni:

- Jizda vpfed: ,D*

- Pojizdéni vpred: ,DM*
- Neutralni poloha ,N*

- Jizda vzad: ,R"

- Pojizdéni vzad: ,RM*
Spinaé€ na sloupku fizeni

1 Spinac na sloupku Fizeni: fazeni
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2 Madlo ,AUTO/MAN®: pfepinani mezi automatickym a manualnim rezimem
Automaticky rezim

Cislo: jizda vpfed, zafazeny prevodovy stuper ,N“: neutralni poloha
Manualni rezim

Cislo: jizda vpfed, zafazeny prevodovy stupefi ,N“: neutralni poloha

Trojuhelni€ky zobrazuji po€et pfevodovych stupnid, o které Ize pfi aktualni rychlosti

jizdy

prefadit smérem nahoru nebo odfadit dolu.
Pojizdéni

,R": pojizdéni vzad

,D": pojizdéni vpred

Cislo: zafazeny prevodovy stupefi

Kontrolky a hlaseni na displeji

V dobé, kdy neni pfevodovka pfipravena k provozu, se na displeji objevuje hlaseni a
symbol "Stop" nebo symbol "dilny". Sviti "centralni varovna kontrolka" a kontrolka

"pfevodovky" a zni akusticky signal.

DalSi informace o hlasenich zavad viz "Pfehled indikaci a hladeni".
5.13.1.3 Rozjezd

Setrné pouzivani spojky

POZOR - Nebezpec¢i hmotnych sSkod!

- Jestlize vozidlo pojizdi proti sméru jizdy zvoleného rozjezdoveho

prevodového stupné, muze dojit k poSkozeni spojky.

Proto:
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- Nenechejte vozidlo pojizdét proti sméru zvoleného rozjezdového

prevodového stupné.

Existuje nebezpedi pretézovani spojky v disledku nékolika kratce po sobé
opakovanych rozjezdu, volby pfili§ vysokého pfevodového stupné pro rozjezd nebo

dlouhého pojizdéni.
Proto:

o Rozjizdéjte se na nizSi prevodovy stupen.
e \/ pfipadé potreby podfadte na nizSi prevodovy stupen.

e ZvysSujte poCet otacek motoru (pfidavejte plyn) az po uplném sepnuti spojky.
Pfi delSim zastaveni (déle nez 1 minuta) nastavte spinac jizdniho rozsahu na "N".
Tim dojde k sepnuti a ve svém dusledku k odleh&eni spojky.

Upozornéni: Pri pfetizeni spojky se na displeji zobrazi varovné hlaSeni. Jestlize se

zobrazi varovné hlaseni, nasleduje pristi rozjezd vZzdy na 1. prevodovy stuperi.

Rozjezd vpred

Pfi prvnim rozjezdu (po zapnuti zapalovani) zafadi automatika pfevodovky 3.

prevodovy stupen. OC¢ vice je vozidlo nalozeno a o€ prudSi je stoupani nebo klesani,

v v

stuperi zvolte. "DM" slouzi k pojizdéni.

Po prvnim rozjezdu voli automatika pfevodovky optimalni rozjezdovy pfevodovy

stuperi samocinné (automaticky rezim).

e Prepnéte spinac jizdniho rozsahu na jizdu vpred "D".
Na displeji se zobrazuje 3. pfevodovy stupen.

KdyZ si prejete jiny pfevodovy stupen:

e Pfitahnéte spina€ na sloupku fizeni 1 k sobé nebo ho odtlacte od sebe, viz popis

"manualniho fazeni v automatickém rezimu" v této kapitole.
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o Vyckejte cca 2 sekundy.
e SeSlapnéte jizdni pedal (pfidejte plyn) a

soucasné uvolnéte parkovaci brzdu.

Vozidlo se rozjizdi.

Rozjezd vzad

Pro jizdu vzad jsou k dispozici 2 pfevodové stupné. Spina¢em jizdniho rozsahu se
predvoli 1. pfevodovy stupen. K automatickému prefazovani na 2. pfevodovy stupen

nedochazi. "RM" slouzi k pojizdéni.
e Pfepnéte spinac jizdniho rozsahu na jizdu vzad "R".

Na displeji je indikovan pfevodovy stupen vzad "R" a zni zvuk bzu€aku jako varovny

signal.

e VycCkejte cca 2 sekundy.

e SeSlapnéte jizdni pedal (pfidejte plyn) a sou¢asné uvolnéte parkovaci brzdu.
Vozidlo se nyni rozjizdi dozadu.

ZataZenim spinace na sloupku fizeni k FidiCi Ize pfefadit na 2. zpétny pfevodovy

stupen.

5.13.1.4 Automaticky jizdni rezim
Jizda v automatickém jizdnim rezimu

V automatickém reZimu voli automatika pfevodovky nezbytny pfevodovy stupern
samocinné. Jakmile dojde k opusténi oblasti optimalniho poctu otacek, automatika

fadi.
Pfevodovy stupen se zobrazuje na displeji.

POZOR - Nebezpeci nehody!
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- Automatika preradi automaticky na nasledujici vyssi prevodovy stupen,
jakmile pocet otacek dosahne cervené oblasti otaCkoméru. V prubéhu
samotného fazeni neni k dispozici brzdny uc¢inek motoru.

- Jestlize se prevodovka preradi do polohy N, neni zarazen zadny prevodovy

stupen a neni k dispozici brzdny uc¢inek motoru.

Pri jizdé po klesajici vozovce mizZe proto vozidlo nahle zrychlit. Nasledkem

muze byt tézka nehoda.
Proto:

-V klesani jezdéte s obzvlastni pozornosti a opatrnosti.

- Bud'te vzdy pripraveni k brzdéni a pouzijte provozni brzdy (brzdovy pedal)
vcas.
Pouzivejte odlehc¢ovaci brzdu (motorovou brzdu/retardér).

- Podrazujte vcas.

- Zajizdy v Zadném pripadé neprepinejte spinac¢ jizdniho rozsahu na ,,N“.

- Ovladejte spina¢ jizdniho rozsahu pouze pfi stani vozidla a pfi

volnobéznych otackach motoru.

Manualni fazeni v automatickém rezimu

Radit Ize za jizdy kdykoliv.

Razeni vy$$iho pfevodového stupné:

e pfitahnéte kratce spinac€ na sloupku fizeni 1 smérem k volantu
Razeni o vice pfevodovych stupfiCi nahoru:

e pfitahnéte opakované spinac na sloupku fizeni 1 smérem k volantu nebo ho

pfitahnéte a pfidrzte.
Razeni niz$iho pfevodového stupné:
o zatlacte kratce spinac na sloupku fizeni 1 smérem od volantu

Razeni o vice pfevodovych stupriti dol:
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e zatlaCte opakované spinaC na sloupku fizeni 1 smérem od volantu nebo ho

odtlacte a pfidrzte

Aktivuje se tak manualni rezim. Zvoleny pfevodovy stuper se zobrazuje na displeji.
Po cca 10 sekundach se opét aktivuje automaticky jizdni rezim. PocCinaje timto

okamzikem voli automatika pfevodovky potfebny pfevodovy stupen opét samocinné.

Upozornéni: Prikaz k razeni zadany spinacem na sloupku fizeni 1 nebude proveden,
Jestlize by doslo v disledku zafazeni zvoleného prevodového stupné k pfekroceni
maximalniho poctu otacek motoru nebo by otacky motoru klesly pod minimalni

hodnotu.

Kickdown

Pokud je napf. pro akceleraci nebo ve stoupani nezbytny nejblizsi nizSi pfevodovy

stupen, lze

vyuzit polohu jizdniho pedalu kickdown. Pfi ni fadi pfevodovka dfive, nezbytného

zrychleni

nebo tazné sily se dosahuje rychleji. Podstatné se vSak pfitom zvySuje spotieba

pohonnych hmot.

e Seslapnéte zcela jizdni pedal (poloha kickdown).
Vozidlo silné zrychluje.

5.13.1.5 Manualni jizdni rezim

Jizda v manualnim jizdnim rezimu

V manualnim jizdnim reZimu musi fidi€ fadit pfevodoveé stupné. Automatika neradi
ani poté, co byla opusténa oblast optimalniho poctu otacek. Zafazeny pfevodovy

stuperi se zobrazuje na displeji.
POZOR - Nebezpeci nehody!

-V prubéhu samotného razeni neni k dispozici brzdny uc¢inek motoru.
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4 Fev %/ Feradi utral ,,N“, i zafazeny zadny prev vy
Kdyz se prevodovka preradi na neutral ,,N“, neni zafazeny Zadny prevodo

stuperi a neexistuje brzdny ucinek motoru.

P¥i jizdé po klesajici vozovce proto miize vozidlo nahle zrychlit. Nasledkem

muze byt vazna nehoda.

Proto:

V klesani jezdéte s obzvlastni pozornosti a opatrnosti.

Bud'te vzdy pripraveni k brzdéni a pouZzijte provozni brzdy (brzdovy pedal)
vcas.

Pouzivejte odleh¢ovaci brzdu.

Podrazujte véas.

Za jizdy v Zadném pripadé neprepinejte spina¢€ jizdniho rozsahu na ,,N*.
Ovladejte spinac jizdniho rozsahu pouze u stojiciho vozidla a pri

volnobéznych otackach motoru.

POZOR - Nebezpec¢i hmotnych skod!

Jestlize vozidlo pri jizdé v klesani zrychluje, nedochazi k automatickému
Fazeni na nejblizsi vyssi pfevodovy stupen. Dusledkem toho miize byt

pretaceni motoru a jeho poskozeni.

Proto:

Neprekracujte pripustnou oblast poc¢tu otacek.

Pouzijte provozni brzdy (brzdovy pedal) vcas.

Razeni v manualnim rezimu

Pfepnuti na manualni jizdni rezim:

Stisknéte tladitko nebo zatladte na madlo "AUTO/MAN" 2.

Razeni vy$$iho pfevodového stupné:

Pritahnéte kratce spinac na sloupku fizeni 1 smérem k volantu.
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Razeni o vice pfevodovych stupriti nahoru:

e Pfitdhnéte opakované spinac na sloupku fizeni 1 smérem k volantu nebo ho

pfitahnéte a pfidrzte.
Razeni niz$iho pfevodového stupné:
e Zatlacte kratce spinacC na sloupku fizeni 1 smérem od volantu.
Razeni o vice pfevodovych stupriti dolG:

e ZatlaCte opakované spinacC na sloupku fizeni 1 smérem od volantu nebo ho

odtlacte a pfidrzte.
Pfepnuti zpét na automaticky jizdni reZim, je-li toto pozadovano:
e Stisknéte tlaCitko nebo zatlacte na madlo "AUTO/MAN" 2.

Upozornéni. Pfikaz k razeni zadany spinaem na sloupku fizeni 1 nebude proveden,
Jestlize by doslo v dasledku zafazeni zvoleného prevodového stupné k pfekroceni

maximalniho poctu otacek motoru.

Poklesne-li pocet otacek motoru pod minimalni mez, dojde k vystaveni spojky, aby se

zabranilo "zaduseni" motoru.

Jizda mimo zpevnéné vozovky (v terénu)
POZOR - Nebezpec¢i hmotnych skod!

- Razeni pri jizdé mimo zpevnéné vozovky obzvldsté silné namaha

prevodovku.
Proto:

- Pri jizdé mimo zpevnéné vozovky jezdéte vzdy v manualnim rezimu.

- 'V obtiznych pasazich nerad’te.

66



P¥i jizdé mimo zpevnéné vozovky se muze prudce ménit jizdni odpor. Pfevodovka
neni schopna predvidavé fadit potfebné prevodové stupné. Proto mize dochazet k

opozdénému
fazeni nebo prefazeni na nespravny pfevodovy stupen.

PFi Fazeni muUze elektronicky fizena synchronizace probihat pfili§ pomalu. Proto
muze dochazet k takzvanému "cvakani zubu pfevodovky" a/nebo k zastaveni

vozidla. Dusledkem je zvy$ené opotiebeni.
Proto:

- Jezdéte v terénu vzdy v manualnim jizdnim rezimu.
- Radte co mozna nejméné.
- Pred obtiznymi useky zafadte nizky pfevodovy stupen.

-V obtiznych pasazich s proménlivou zatézi nefadte.

Pojizdéni

RezZimy pojizdéni vpfed "DM" a pojizdéni vzad "RM" jsou uréeny pro velmi pomalou
Jizdu. Pro pojizdéni jsou k dispozici 2 pfevodove stupné. PocCet otacek motoru je

omezen.

Upozornéni. PrFi pojizdéni se jizdnim pedalem ovlada spojka. Pritom je spojka silné

namahana. Proto pouZivejte rezim pojizdéni pouze zfidka a kratkodobé.

e Prepnéte spinac jizdniho rozsahu na pojizdéni vpfed "DM" nebo pojizdéni vzad
"RM".

Zvoleny rezim pojizdéni se zobrazuje na displeji. Zarazen je 1. pfevodovy stupen.

o VycCkejte cca 2 sekundy.

e SeSlapnéte jizdni pedal (pfidejte plyn) a sou¢asné uvolnéte parkovaci brzdu.
Vozidlo se nyni rozjizdi.

Radit Ize ovladanim spinace na sloupku Fizeni 1.
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5.13.1.6 Zastaveni a odstaveni vozidla

Kratkodobé zastaveni

Pfi kratkodobém zastaveni, napf. pfed svételnou signalizaci, muze zUstat jizdni

rozsah zafazen. Provozni brzdy museji byt pfitom vzdy zabrzdény.
V automatickém jizdnim rezimu fadi pfevodovka vhodny rozjezdovy stuperi.

V manualnim jizdnim rezimu radi pfevodovka 3. pfevodovy stupen.

Déletrvajici zastaveni a odstaveni vozidla

Pfi déletrvajicim zastaveni (déle nez cca 1 minutu) nebo odstavovani vozidla
prepnéte spinac jizdniho rozsahu do polohy "N". Dojde tak k sepnuti spojky a tim k

jejimu odlehceni, aniz by byl zafazen pfevodovy stupen.

POZOR - Nebezpeci nehody!

- Pri nezabrzdénych provoznich nebo nezabrzdéné parkovaci brzdé muze
vozidlo nekontrolované popojizdét.

- Proti nechténému popojizdéni zajistuji vozidlo doplnkové zakladaci kliny.
Proto:

- Pred opusténim sedadla fidice vzdy zabrzdéte parkovaci brzdu.
- Zajistéte vozidlo proti samovolnému pojizdéni pfi dlouhodobéjsim stani
nebo jeho odstaveni zakladacimi kliny.

- Prepnéte spinac jizdniho rozsahu vzdy do polohy ,,N“.
5.13.1.7 Roztahovani a odtah

Nastartovani motoru roztahovanim neni mozné. Odtah - viz "Roztahovani a odtah".

5.13.1.8 Zkusebni stanovisté brzd (valcova zkusebni stolice)

POZOR - Nebezpeci nehody!

68



P¥i toCicich se valcich na zkuSebnim zafizeni brzd rozpozna automatika pfevodovky

stav ,jedouci vozidlo®.

Jestlize je spinac jizdniho rozsahu pfepnut na jizdni reZzim, bude zafazen pfevodovy

stupen a sepnuta spojka. Vozidlo se muze rozjet.
Nasledkem mUze byt vazna nehoda.
Proto:

- po najeti na zkuSebni zafizeni brzd pfepnéte spinac jizdniho rozsahu do neutralni
polohy ,N“.
- Prace na zkuSebnim zafizeni brzd nechejte provadét Skolenym odbornym

personalem servisni dilny MAN.

5.13.2 MAN TipMatic Fleet, 12-stupnova

5.13.2.1 Popis funkce

Systém MAN TipMatic je kombinaci elektronicko-pneumaticky fazené zubové
pfevodovky s automatizovanou suchou spojkou. Diky pouZiti automatizované spojky

(neexistuje spojkovy pedal) odpada ovladani spojky fidicem.

Ridi¢ ma moznost jet s vozidlem v automatickém reZimu. Manualni Fazeni je mozné
pouze béhem stani (pro rozjezd), pfi jizdé setrvacnosti nebo v pfipadé zavady
automatického rezimu. Razeni se ovlada prostfednictvim spinaée jizdniho rozsahu
ve stfedové konzole a spinacCe na sloupku fizeni vpravo vedle volantu. Aktualné

zarazeny prevodovy stupen se zobrazuje na displeji.
5.13.2.2 Obsluzné prvky a indikace na displeji
Spina¢ jizdniho rozsahu

Polohy fazeni:

- Jizda vpfed: "D"

- Pojizdéni vpfed: "DM"
- Neutralni poloha: "N"
- Jizda vzad: "R"

- Pojizdéni vzad: "RM"
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Spinaé¢ na sloupku fizeni

1 Spinac na sloupku Fizeni: fazeni
2 Madlo "AUTO/MAN": pfepinani mezi automatickym a manualnim rezimem, pouze

pfi stani a jizdé setrvacnosti

Automaticky rezim

Cislo: jizda vpfed, zafazeny prevodovy stuper "N": neutralni poloha

Manualni rezim pfi stani a jizdé setrvacnosti
Cislo: jizda vpfed, zafazeny prevodovy stuper "N": neutralni poloha

Trojuhelni€ky zobrazuji po€et pfevodovych stupnid, o které Ize pfi aktualni rychlosti

jizdy preradit smérem nahoru nebo odradit dold.

Pojizdéni
"R": pojizdéni vzad
"D": pojizdéni vpied

Cislo: zafazeny prevodovy stupen

Kontrolky a hlaseni na displeji

V dobé, kdy neni pfevodovka pfipravena k provozu, se na displeji objevuje hlaseni a
symbol "Stop" nebo symbol "dilny". Sviti "centralni varovna kontrolka" a kontrolka

"pfevodovky" a zni akusticky signal.
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Dalsi informace o hlasenich zavad viz "Prehled indikaci a hlaseni".

5.13.2.3 Rozjezd

Setrné pouzivani spojky

POZOR - Nebezpec¢i hmotnych skod!

- Jestlize vozidlo pojizdi proti sméru jizdy zvoleného rozjezdového

prevodového stupné, muze dojit k poSkozeni spojky.
Proto:

- Nenechejte vozidlo popojizdét proti sméru zvoleného rozjezdového

prevodového stupné.

Existuje nebezpeci pretézovani spojky v dusledku nékolika kratce po sobé
opakovanych rozjezdu, volby pfili§ vysokého pfevodového stupné pro rozjezd nebo

dlouhého pojizdéni.
Proto:

- Rozjizdéjte se na nizsi pfevodovy stupen.

v v,

-V pfipadé potieby podfadte na niz8i pfevodovy stupen.

- ZvySujte poCet otacek motoru (pfidavejte plyn) az po uplném sepnuti spojky.
Pfi delSim zastaveni (déle neZ 1 minutu) nastavte spinac jizdniho rozsahu na "N".
Tim dojde k sepnuti a ve svém dulsledku k odleh&eni spojky.

Upozornéni. Pri pretizeni spojky se na displeji zobrazi varovné hlaseni. Jestlize se

zobrazi varovné hlaseni, nasleduje pristi rozjezd vzdy na 1. pfevodovy stuperi.

Rozjezd vpred
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Pfi prvnim rozjezdu (po zapnuti zapalovani) zafadi automatika pfevodovky 3.

pfevodovy stupen. OC vice je vozidlo naloZeno a o€ prudSi je stoupani nebo klesani,

v v

Po prvnim rozjezdu voli automatika pfevodovky optimalni rozjezdovy pfevodovy

stupen samocinné.
e Prepnéte spinac jizdniho rozsahu na jizdu vpfed "D".
Na displeji se zobrazuje 3. pfevodovy stupen.

Kdyz si pfejete jiny pfevodovy stupen:

Pritahnéte spina¢ na sloupku fizeni 1 k sobé nebo ho odtlatte od sebe, viz popis

"manualniho fazeni v automatickém rezimu" v této kapitole.

VycCkejte cca 2 sekundy.

Seslapnéte jizdni pedal (pfidejte plyn) a sou¢asné uvolnéte parkovaci brzdu.

Vozidlo se rozjizdi.

Rozjezd vzad

Pro jizdu vzad jsou k dispozici 2 pfevodové stupné. Spinacem jizdniho rozsahu se
predvoli 1. pfevodovy stupen. K automatickému prefazovani na 2. pfevodovy stupen

nedochazi. "RM" slouzi k pojizdéni.
e Prepnéte spinac jizdniho rozsahu na jizdu vzad "R".

Na displeji je indikovan pfevodovy stupen vzad "R" a zni zvuk bzu€aku jako varovny

signal.

o VycCkejte cca 2 sekundy.

e SeSlapnete jizdni pedal (pfidejte plyn) a sou¢asné uvolnéte parkovaci brzdu.
Vozidlo se nyni rozjizdi dozadu.

Pfitazenim spinace na sloupku Fizeni k FidiCi Ize pfefadit na 2. zpétny pfevodovy

stupen.
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5.13.2.4 Automaticky jizdni rezim
Jizda v automatickém jizdnim rezimu

V automatickém rezimu voli automatika pfevodovky nezbytny prevodovy stupen
samostatné. Jakmile dojde k opusténi oblasti optimalniho poctu otacek, automatika

fadi.

Pfevodovy stupen se zobrazuje na displeji.

POZOR - Nebezpeci nehody!

- Automatika preradi automaticky na nasledujici vyssi prevodovy stupen,
jakmile pocet otacek dosahne cervené oblasti otackoméru. V prubéhu
samotného fazeni neni k dispozici brzdny uéinek motoru.

- Jestlize se prevodovka preradi do polohy N, neni zarazen zadny prevodovy

stupen a neni k dispozici brzdny ucinek motoru.

Pri jizdé po klesajici vozovce miiZe proto vozidlo nahle zrychlit. Nasledkem

muze byt tézka nehoda.
Proto:

-V klesani jezdéte s obzvlastni pozornosti a opatrnosti.

- Bud'te vzdy pripraveni k brzdéni a pouzijte provozni brzdy (brzdovy pedal)
vcas.
Pouzivejte odlehc¢ovaci brzdu (motorovou brzdu/retardér).

- Podrazujte vcas.

- Zajizdy v Zadném pripadé neprepinejte spina¢ jizdniho rozsahu na ,,N*.

- Ovladejte spina¢ jizdniho rozsahu pouze pri stani vozidla a pri

volnobézZnych otackach motoru.

Manualni razeni v automatickém rezimu
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Razeni je mozné pouze pfi stani a jizdé setrvaénosti.

Razeni vy$$iho pfevodového stupné:
e Pfitahnéte kratce spinac na sloupku fizeni 1 smérem k volantu.
Razeni o vice pfevodovych stuprili nahoru:

e Pfitdhnéte opakované spinac na sloupku fizeni 1 smérem k volantu nebo ho

pfitahnete a pfidrzte.
Razeni niz$iho prevodového stupné:
o Zatlacte kratce spinacC na sloupku fizeni 1 smérem od volantu.
Razeni o vice prevodovych stupriti dold:

e ZatlaCte opakované spinacC na sloupku fizeni 1 smérem od volantu nebo ho

odtlacte a pfidrzte.

Aktivuje se tak manualni reZim. Zvoleny pfevodovy stupen se zobrazuje na displeji.
Po cca 10 sekundach se opét aktivuje automaticky jizdni rezim. Po€inaje timto

okamzikem voli automatika pfevodovky nezbytny pfevodovy stuperi opét samocinné.

Upozornéni. Pfikaz k razeni zadany spinaem na sloupku fizeni 1 nebude proveden,
Jestlize by doslo v dasledku zafazeni zvoleného prevodového stupné k pfekroceni
maximalniho poctu otacek motoru nebo by otacky motoru klesly pod minimalni

hodnotu.

Kickdown

Funkce Kickdown neni mozna.

5.13.2.5 Manualni jizdni rezim

Jizda v manualnim jizdnim rezimu
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V manualnim jizdnim rezimu musi fidi¢ fadit pfevodové stupné. Automatika nefadi
ani poté, co byla pfi jizdé setrvacnosti opusténa oblast optimalniho poctu otacek.

Zarazeny prevodovy stupen se zobrazuje na displeji.

Jakmile fidi¢ seSlapne jizdni pedal nebo regulace rychlosti jizdy (Tempomat) "pfida
plyn", pfepne se regulace do automatického jizdniho rezimu. Potom jiz neni

manualni fazeni mozné.

POZOR - Nebezpeci nehody!

-V priubéhu samotného fazeni neni k dispozici brzdny uc¢inek motoru.
- Kdyz se prevodovka preradi na neutral ,,N“, neni zafazeny zadny prevodovy

stupern a neexistuje brzdny uc¢inek motoru.

P¥i jizdé po klesajici vozovce proto mize vozidlo nahle zrychlit. Nasledkem

muze byt vazna nehoda.
Proto:

-V klesani jezdéte s obzvlastni pozornosti a opatrnosti.

- Bud'te vzdy pripraveni k brzdéni a pouzijte provozni brzdy (brzdovy pedal)
vcas.

- Pouzivejte odlehcovaci brzdu.

- Podrazujte vcas.

- Zajizdy v Zadném pripadé neprepinejte spina¢ jizdniho rozsahu na ,,N*.

- Ovladejte spina¢ jizdniho rozsahu pouze u stojiciho vozidla a pri

volnobéznych otackach motoru.

POZOR - Nebezpec¢i hmotnych skod!

- Jestlize vozidlo pfri jizdé v klesani zrychluje, nedochazi k automatickému
Fazeni na nejblizsi vys$si prevodovy stupen. Dusledkem toho miizZe byt

pretaceni motoru a jeho poskozeni.

Proto:
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- Neprekracujte pripustnou oblast poctu otacek.

- Pouzijte provozni brzdy (brzdovy pedal) vcas.

Razeni v manualnim rezimu

Razeni je v manudlnim rezimu mozné pouze pfi stani a jizdé setrvagnosti.
Pfepnuti na manualni jizdni rezim:

e Stisknéte tlaCitko nebo zatlacte na madlo "AUTO/MAN" 2.

Razeni o 1 prevodovy stuperi nahoru:

e P¥itdhnéte kratce spinac na sloupku fizeni 1 smérem k volantu.
Razeni o vice pfevodovych stupfiti nahoru:

e Pfitahnéte opakované spinac na sloupku fizeni 1 smérem k volantu nebo ho

pfitahnéte a pridrzte.
Razeni o 1 pfevodovy stuperi dol:
o Zatlacte kratce spinac¢ na sloupku fizeni 1 smérem od volantu.
Razeni o vice prevodovych stupriti dol:

e ZatlaCte opakované spinac¢ na sloupku fizeni 1 smérem od volantu nebo ho

odtlacte a pfidrzte.
Pfepnuti zpét na automaticky jizdni rezim, je-li toto pozadovano:
e Stisknéte tlacitko nebo zatlacte na madlo "AUTO/MAN" 2.

Upozornéni. Pfikaz k razeni zadany spinaem na sloupku fizeni 1 nebude proveden,
Jestlize by doslo v disledku zafazeni zvoleného prevodového stupné k pfekroceni

maximalniho poctu otacek motoru.

Poklesne-li poCet otacek motoru pod minimalni mez, dojde k vystaveni spojky, aby se

zabranilo "zaduseni" motoru.
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Jizda mimo zpevnéné vozovky (v terénu)

12-stupnova prevodovka MAN TipMatic Fleet neni konstruovana pro jizdu v terénu.

POZOR - Nebezpec¢i hmotnych skod!

- Razeni pri jizdé mimo zpevnéné vozovky obzvldsté silné nam&aha

prevodovku.
Proto:

- Nejezdéte pokud mozZno mimo zpevnéné vozovky.

P¥i jizdé mimo zpevnéné vozovky se muze prudce ménit jizdni odpor. Pfevodovka
neni schopna predvidavé fadit potfebné prevodové stupné. Proto mize dochazet

k opozdénému fazeni nebo prefazeni na nespravny prevodovy stupern.

Pfi Fazeni muze elektronicky Fizena synchronizace probihat pfili§ pomalu. Proto
muze dochazet k takzvanému "cvakani zubd pfevodovky" a/nebo k zastaveni

vozidla.

Dusledkem je zvySené opotfebeni.

Pojizdéni

Rezimy pojizdéni vpfed "DM" a pojizdéni vzad "RM" jsou urCeny pro velmi pomalou

jizdu. Pro pojiZzdéni jsou k dispozici 2 pfevodové stupné.
Pocet otacek motoru je omezen.

Upozornéni: Pfi pojizdéni se jizdnim pedalem ovlada spojka. Pfitom je spojka silné

namahana. Proto pouzivejte rezim pojizdéni pouze zfidka a kratkodobé.

e Prepnéte spinac jizdniho rozsahu na pojizdéni vpfed "DM" nebo pojizdéni vzad
"RM".
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Zvoleny rezim pojizdéni se zobrazuje na displeji. Zarazen je 1. pfevodovy stupen.

e Vyckejte cca 2 sekundy.

e SeSlapnéte jizdni pedal (pfidejte plyn) a sou¢asné uvolnéte parkovaci brzdu.
Vozidlo se nyni rozjizdi.

Radit Ize ovladanim spinace na sloupku Fizeni 1.

5.13.2.6 Zastaveni a odstaveni vozidla

Kratkodobé zastaveni

PFi kratkodobém zastaveni, napf. pfed svételnou signalizaci, muze zUstat jizdni
rozsah zafazen. Provozni brzdy museji byt pfitom vzdy zabrzdény.

V automatickém jizdnim rezimu fadi pfevodovka vhodny rozjezdovy stuperi.

V manualnim jizdnim reZimu fadi pfevodovka 3. pfevodovy stupen.

Déletrvajici zastaveni a odstaveni vozidla

Pfi déletrvajicim zastaveni (déle nez cca 1 minutu) nebo odstavovani vozidla
pfepnéte spinac jizdniho rozsahu do polohy "N". Dojde tak k sepnuti spojky a tim k

jejimu odlehc&eni, aniz by byl zafazen pfevodovy stupen.

POZOR - Nebezpeci nehody!

- Pri nezabrzdénych provoznich nebo nezabrzdéné parkovaci brzdé mize
vozidlo nekontrolované popojizdét.

- Proti nechténému popojizdéni zajistuji vozidlo doplrikové zakladaci kliny.
Proto:

- Pred opusténim sedadla ridice vzdy zabrzdéte parkovaci brzdu.
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- Zajistéte vozidlo proti samovolnému pojizdéni pfi dlouhodobéjsim stani
nebo jeho odstaveni zakladacimi kliny.

- Prepnéte spinac jizdniho rozsahu vZdy do polohy ,,N*.

6 BEZPECNOSTNi POKYNY

6.1 Syndrom simulatoru

Castym problémem, ktery se objevuje pfi nasazeni simulatord ve vycviku fidiét nebo
pilotd, je, Ze mohou u citlivéjSich osob vyvolat pocit nevolnosti. Syndrom simulatoru
(Simulator Adaptation Syndrome - "SAS"), je problémem u v8ech simulatoru, nejen
reakci simulatoru. Mozek fidi€e si pamatuje fizeni skuteéného vozidla a o¢ekava, Ze i
reakce simulatoru budou stejné. Cim je odchylka simulatoru od skuteénosti vétsi, tim
je vétsi zatizeni ,na pfizpusobivost" mozku. Je-li odchylka velka, mize Fidi¢
zaznamenat symptomy bolesti hlavy, nevolnost, dezorientace, atd. Reakce na SAS je
vSak velmi zavisla na jednotlivci. Néktefi jedinci vykazuji vysokou toleranci ke

zpozdéni vizualiza¢niho systému a jini ne.

Pfizpusobivost SAS se tyka mozku a jeho pfijeti rozdilu simulatoru ve vztahu k
realnému vozidlu a tak postupné prebira simulaci jako referencni bod. S pfibyvajicim
C¢asem stravenym v simulovaném prostfedi, se mozek pomalu adaptuje a negativni
dopady SAS (bolesti hlavy, kinetdzy, dezorientace, atd.) se zna¢né snizi. Je bohuzel
ironii, Ze jakmile Clovék stravi nékolik hodin v trenazéru, pak skuteéné vozidlo mize u
jedince vyvolat SAS, avSak doba adaptace je vyrazné zkracena: mozek si "pamatuje”

skute€ny vuz a rychle "resetuje” referen¢ni bod.

Jako pfiklad na¢asovani SAS Ize uvést piloty letadel, ktefi po pravidelném
absolvovani simulatoru nesmi pilotovat letadlo po dobu 1 tydne, aby jejich mozek byl

schopen "zapomenout" referenéni bod SAS vyvolany simulatorem.

6.2 Bezpeénostni pokyny v prostoru simulatoru

V mistnosti se simulatorem plati pro pohyb osob nasledujici pravidla:
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Kolem kabiny simulatoru je vymezen bezpecény prostor, ve kterém se pohyb
osob Fidi obecnymi pravidly BOZP a PO a internimi pfedpisy Skolici
organizace.

Do vymezeného prostoru simulatoru je vstup zakazan z davodu hroziciho
rizika od pohybujici se kabiny simulatoru.

Simulace zaCina a koncCi v tzv. ,parkovaci poloze® kabiny, coz je nejnizsi
zajisténa poloha systému ve vodorovném stavu.

Opusténi kabiny v pribéhu simulace je zakazano.

V pripadé nutnosti opusténi kabiny simulatoru v pribéhu simulace informujte
nejdfive operatora a teprve po klesnuti kabiny do parkovaci polohy a pfimé
vyzvé operatorem je mozné kabinu opustit.

PFi nastupovani nebo opousténi simulatoru je nutné pouzit vymezeny koridor,
ve kterém je nutno dbat zvySené opatrnosti a pfistupovat pouze jednotlivé a po
vyzvé operatorem.

PFi nastupovani nebo vystupovani je nutné vyuzit vSechny schidky a
neseskakovat (riziko uklouznuti, Spatného doslapnuti,...).

Zvysené pozornosti je nutno dbat pfi otevirani a zavirani dvefi kabiny (hrozi
zde riziko pfimacknuti, skfipnuti, pfivieni,...), na kterych je nainstalovan
vizualiza€ni systém simulatoru, ktery zasahuje vyraznym zpusobem do
okolniho prostoru kabiny.

Po usednuti na sedadlo je nutné se pripoutat bezpecnostnim pasem a tento
nechat zapnuty az do ukonc€eni simulace.

Pro dobré a bezpeéné ovladani vozidla je tfeba provést sefizeni a seznameni

se s pracovistém fidi¢e (ovladaci prvky, volant a sedadlo).
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PRILOHY

Pfiloha €. 1 — Vyukové dé&je €. 1 - 32
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Vbéhnuti chodce do vozovky — autobus MHD v zastavce — vbéhnuti pfed autobus

Nazev o , :
(bez protijedouciho vozidla)
Popis Ridi¢i jedoucimu v simulatoru nahle vb&hne do jizdni drahy chodec ptechazejici
vozovku od predni ¢asti autobusu MHD na protilehlou stranu vozovku
Cil Prizplsobit jizdu nastalé situace, aby fidi¢ stihl zastavit pfed chodcem
Profil Mistni obsluzna komunikace / jednosmérna komunikace S 4,0
Prostredi Zastavba / mimo zastavbu
Geografické | rovinny Usek
pomeéry
Objekty Autobus MHD, 10 chodcu
Ginnosti Autobus MHD stoji v zastavce mimo_jl'zdm' pruh (v zalivu). Pohybuijici se 1 chodec
A tésné od pridé autobusu kolmo k protilehlé strané vozovky. 5 chodcU stojicich rizné
objektu . PR . A N .
na zastavce. 4 chodci stojici na chodniku na protilehlé strané zastavky.
Spoustéc Chodec zahaji pohyb, kdyz vozidlo simulatoru dosahne Urovné zadni ¢asti autobusu
Mozna Ridi& zastavi vozidlo pred chodcem / fidi& se chodci vyhne iUhybnym manévrem /
ukonéeni fidi¢ projede jesté pfed chodcem / Fidi¢ srazi chodce
Denni doba Promé&nny parametr
Pocasi Proménny parametr
Typ a stav Proménny parametr
povrchu

Hodnoceni déje €. 1

Stret s objektem

Nesmi dojit ke stfetu s zadnym objektem déje a dojde-li ke stfetu
s jakymkoli objektem je déjova situace hodnocena jako nezvladnuta

Chovani ridice

Pokud nedojde ke stfetu s zadnym objektem. Je zpétné ze zaznamu
hodnoceno chovani fidi€e v jednotlivych fazich déje

- Hodnotici a) rychlost vozidla simulatoru v pribéhu déje
parametry b) trajektorie drahy vozidla (vzdalenost od stojiciho autobusu)

c) reakeéni ¢as fidi€e — doba od objeveni objektu po motorickou
reakci fidiCe (uvolnéni plynového pedalu, korekce volantem,
brzdovy pedal)

d) automatické vyhodnoceni pravidel silniéniho provozu dle
zakona ¢.361/2000Sb.
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Vbéhnuti chodce do vozovky — autobus MHD v zastavce — vbéhnuti pfed autobus (s

Nazev " . )
protijedoucim vozidlem)
Ridi&i jedouciho v simulatoru nahle vbé&hne do jizdni drahy chodec prebihajici
Popis vozovku od predni ¢asti autobusu MHD na protilehlou stranu vozovku v dobé, kdy
stoji v protisméru nakladni vozidlo
Cil PFizplsobit jizdu nastalé situace, aby fidi¢ stihl zastavit pred chodcem
Profil Mistni obsluzna komunikace / obousmérna komunikace S 9,5/S 11,5
Prostredi Zastavba / mimo zastavbu
Geografické | rovinny Usek
poméry
Objekty Autobus MHD, 10 chodcu, nakladni vozidlo
Autobus MHD stoji v zastavce mimo jizdni pruh (v zalivu). Pohybuijici se (bézici) 1
&i . chodec tésné od pridé autobusu kolmo k protilehlé strané vozovky. 5 chodcu
innosti gy o , RPN p . . =
objekt s’t0J|C|ch’ruzne’na z_astavce_: 4 chodci _stonf:l na clvwodml_(u na protilehlé str:ane _
zastavky. Nakladni vozidlo stojici na protilehlé strané okraje vozovky ve vzdalenosti
10m od pfidé autobusu MHD
Spoustéc Chodec zahaji pohyb, kdyzZ vozidlo simulatoru dosahne urovné zadni €asti autobusu.
Mozna Ridi¢ zastavi vozidlo pfed chodcem / fidi& se chodci vyhne thybnym manévrem /
ukonéeni fidi€ projede jesté pifed chodcem / fidi€ srazi chodce
Denni doba Proménny parametr
Pocasi Proménny parametr
Typ a stav Proménny parametr
povrchu

Hodnoceni déje €. 2

Stret s objektem

Nesmi dojit ke stfetu s zadnym objektem déje a dojde-li ke stfetu
s jakymkoli objektem je déjova situace hodnocena jako nezvladnuta

Chovani ridice

- Hodnotici b)
parametry c)

Pokud nedojde ke stfetu s zadnym objektem. Je zpétné ze zaznamu
hodnoceno chovani fidi¢e v jednotlivych fazich déje
a) rychlost vozidla simulatoru v pribéhu déje
trajektorie drahy vozidla (vzdalenost od stojiciho autobusu)
reakéni €as Fidice — doba od objeveni objektu po motorickou
reakci fidiCe (uvolnéni plynového pedalu, korekce volantem,
brzdovy pedal)
d) automatické vyhodnoceni pravidel silniéniho provozu dle
zakona ¢.361/2000Sb.
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Vbéhnuti chodce do vozovky — autobus MHD v zastavce — vbéhnuti z protilehlého

DEP chodniku k autobusu (bez protijedouciho vozidla)
Popis Ridi¢i jedouciho v simulatoru nahle vbé&hne do jizdni drahy chodec prebihajici
vozovku z protilehlého chodniku k zadni ¢asti autobusu MHD.
Cil Prizplsobit jizdu nastalé situace, aby Fidi¢ zastavil pfed chodcem
Profi Mistni obsluzna komunikace / obousmérna komunikace S 9,5/ S 11,5/ jednosmérna
rofil )
komunikace S 4,0
Prostredi Zastavba
Geografické | rovinny Usek
poméry
Objekty Autobus MHD, 10 chodcu
Autobus MHD stoji v zastavce mimo jizdni pruh (v zalivu). Pohybujici se (bézici) 1
Cinnosti chodec z chodniku na protilehlé strané vozovky smérem k zadi autobusu. 5 chodcu
objektt stojicich rizné na zastavce. 4 chodci stojici na chodniku na protilehlé strané
zastavky.
s s Chodec zahdji pohyb, kdyz vozidlo simulatoru bude vzdaleno 15m od zadni ¢asti
poustéc
autobusu.
Mo3na Ridi¢ zastavi vozidlo pfed chodcem / fidi& se chodci vyhne Ghybnym manévrem /
. fidi¢ projede jesté pred chodcem / dojde ke stfetu se stojicim autobusem kvli
ukonéeni : v iy ,
maneévru / fidi¢ srazi chodce
Denni doba Proménny parametr
Pocasi Proménny parametr
Typ a stav Proménny parametr
povrchu

Hodnoceni déje €. 3

Stret s objektem

Nesmi dojit ke stfetu s Zadnym objektem déje a dojde-li ke stietu
s jakymkoli objektem je déjova situace hodnocena jako nezvladnuta

Chovani ridice Pokud nedojde ke stfetu s zadnym objektem. Je zpétné ze zaznamu

hodnoceno chovani fidi¢e v jednotlivych fazich déje
a) rychlost vozidla simulatoru v pribéhu déje

- Hodnotici b) trajektorie drahy vozidla (vzdalenost od stojiciho autobusu)
parametry c) reakcni ¢as ridice — doba od objeveni objektu po motorickou

reakci fidi€e (uvolnéni plynového pedalu, korekce volantem,
brzdovy pedal)

d) automatické vyhodnoceni pravidel silniéniho provozu dle
zakona ¢.361/2000Sh.
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Déj €. 4

Vbéhnuti chodce do vozovky — autobus MHD v zastavce — vbéhnuti z protilehlého

NEE ) chodniku k autobusu (s protijedoucim vozidlem)
Popis Ridi¢i jedouciho v simulatoru nahle vbéhne do jizdni drahy chodec pfebihajici
P vozovku z protilehlého chodniku k zadi autobusu MHD.
Cil PrizpUsobit jizdu nastalé situace, aby Fidi¢ zastavil pfed chodcem
. Mistni obsluzna komunikace / obousmérna komunikace S 9,5/ S 11,5/ jednosmérna
Profil .
komunikace S 4,0
Prostredi Zastavba
Geografické | rovinny Usek
poméry
Objekty Autobus MHD, 10 chodc, nakladni vozidlo
Autobus MHD stoji v zastavce mimo jizdni pruh (v zalivu). Pohybujici se (bézici) 1
X . chodec z chodniku na protilehlé strané vozovky smérem k zadi autobusu. 5 chodcu
Cinnosti s o X - . o -
objektii stojicich rdzné na zgstavce_. 4 chodci .StOjICI na chodnlk_u na protilehlé stra_ne
zastavky. Nakladni vozidlo stojici na protilehlé strané okraje vozovky v Urovni pfidé
autobusu MHD
o Chodec zahaji pohyb, kdyz vozidlo simulatoru bude vzdaleno 15m od zadni ¢asti
Spoustécé
gutobusu.
Mozna Ridi¢ zastavi vozidlo pfed chodcem / fidi¢ se chodci vyhne uhybnym manévrem /
.. fidi¢ projede jesté pred chodcem / dojde ke stfetu se stojicim autobusem nebo
ukongéeni . A . 2 ix .
dodavkou kvili manévru / Fidi¢ srazi chodce
Denni doba Proménny parametr
Pocasi Proménny parametr
Typ a stav Proménny parametr
povrchu

Hodnoceni déje €. 4

Stret s objektem

Nesmi dojit ke stfetu s zadnym objektem déje a dojde-li ke stfetu
s jakymkoli objektem je d&jova situace hodnocena jako nezvladnuta

Chovani ridice

- Hodnotici b)
parametry

Pokud nedojde ke stfetu s zadnym objektem. Je zpétné ze zaznamu
hodnoceno chovani fidi¢e v jednotlivych fazich déje
a) rychlost vozidla simulatoru v pribéhu déje

trajektorie drahy vozidla (vzdalenost od stojiciho autobusu)

c) reakeéni ¢as fidi€ée — doba od objeveni objektu po motorickou
reakci fidi€e (uvolnéni plynového pedalu, korekce volantem,
brzdovy pedal)

d) automatické vyhodnoceni pravidel silniéniho provozu dle
zakona ¢.361/2000Sb.
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Vbéhnuti chodce do vozovky — autobus MHD v zastavce — vbéhnuti prfed autobus

ALEE (bez protijedouciho vozidla)
Popis Ridi¢i jedouciho v simulatoru nahle vbé&hne do jizdni drahy chodec prechazejici
vozovku od pfidé autobusu MHD na protilehlou stranu vozovku
Cil PFizpUsobit jizdu nastalé situace, aby Fidi¢ zastavil pfed chodcem
Profi Mistni obsluzna komunikace / obousmérna komunikace S 9,5/ S 11,5/ jednosmérna
rofil )
komunikace S 4,0
Prostredi Zastavba
Geografické | rovinny Usek
poméry
Objekty Autobus MHD, 10 chodcu
Autobus MHD stoji v zastavce v jizdnim pruhu pfi okraji vozovky. Pohybuijici se 1
Cinnosti chodec tésné od pfidé autobusu kolmo k protilehlé strané vozovky. 5 chodct
objektt stojicich rizné na zastavce. 4 chodci stojici na chodniku na protilehlé strané
zastavky.

Spoustéc Chodec zahdji pohyb, kdyz vozidlo simulatoru dosahne urovné zadni ¢asti autobusu

Mozna Ridi¢ zastavi vozidlo pfed chodcem / fidi& se chodci vyhne thybnym manévrem /
ukoncéeni fidi€ projede jesté pied chodcem // fidi€ srazi chodce

Denni doba Promeénny parametr

Pocasi Proménny parametr
Typ a stav Proménny parametr

povrchu

Hodnoceni déje €. 5

Stret s objektem

Nesmi dojit ke stfetu s Zadnym objektem déje a dojde-li ke stietu
s jakymkoli objektem je déjova situace hodnocena jako nezvladnuta

Chovani ridice Pokud nedojde ke stfetu s Zzadnym objektem. Je zpétné ze zaznamu

hodnoceno chovani fidi¢e v jednotlivych fazich déje

- Hodnotici a) rychlost vozidla simulatoru v pribéhu déje
parametry b) trajektorie drahy vozidla (vzdalenost od stojiciho autobusu)

v s W

c) reakeni ¢as ridice — doba od objeveni objektu po motorickou
reakci fidi€e (uvolnéni plynového pedalu, korekce volantem,
brzdovy pedal)

d) automatické vyhodnoceni pravidel silniéniho provozu dle
zakona ¢.361/2000Sb.
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Déj €. 6

Vbéhnuti chodce do vozovky — autobus MHD v zastavce — vbéhnuti pfed autobus (s

Nazev " . X
) protijedoucim vozidlem)
Ridi¢i jedouciho v simulatoru nahle vbéhne do jizdni drahy chodec pfebihajici
Popis vozovku od pfidé autobusu MHD na protilehlou stranu vozovku v dobé, kdy stoji
v protisméru nakladni vozidlo
Cil PFizpUsobit jizdu nastalé situace, aby Fidi¢ zastavil pfed chodcem
Profil Mistni obsluzna komunikace / obousmérna komunikace S 9,5/S 11,5
Prostredi Zastavba
Geografické | rovinny Usek
poméry
Objekty Autobus MHD, 10 chodc, nakladni vozidlo
Autobus MHD stoji v zastavce v jizdnim pruhu pfi okraji vozovky. Pohybuijici se
= . (bézici) 1 chodec tésné od pridé autobusu kolmo k protilehlé strané vozovky. 5
Cinnosti o . A ; o N
oo chodcl stojicich ruzné na zastavce. 4 chodci stojici na chodniku na protilehlé strané
objektt . . ; : o L Y . - :
zastavky. Nakladni vozidlo stojici na protilehlé strané okraje vozovky ve vzdalenosti
10m od pfidé autobusu MHD
Spoustéc Chodec zahaji pohyb, kdyZ vozidlo simulatoru dosahne Urovné zadni asti autobusu.
Mozna Ridi¢ zastavi vozidlo pfed chodcem / fidi¢ se chodci vyhne Ghybnym manévrem /
. fidi¢ projede jesté pfed chodcem /Fidi¢ se stfetne se stojici dodavkou / fidi¢ srazi
ukonéeni
chodce
Denni doba Proménny parametr
Pocasi Proménny parametr
Typ a stav Proménny parametr
povrchu

Hodnoceni déje €. 6

Stiet s objektem

Nesmi dojit ke stfetu s zadnym objektem déje a dojde-li ke stfetu
s jakymkoli objektem je dé&jova situace hodnocena jako nezvladnuta

Chovani ridice

- Hodnotici a)
parametry b)

Pokud nedojde ke stfetu s zadnym objektem. Je zpétné ze zaznamu
hodnoceno chovani fidi€e v jednotlivych fazich déje

rychlost vozidla simulatoru v pribéhu déje

trajektorie drahy vozidla (vzdalenost od stojiciho autobusu)

c) reakeéni ¢as fidi€e — doba od objeveni objektu po motorickou
reakci fidi€e (uvolnéni plynového pedalu, korekce volantem,
brzdovy pedal)

d) automatické vyhodnoceni pravidel silniéniho provozu dle

zakona ¢.361/2000Sb.
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Vbéhnuti chodce do vozovky — autobus MHD v zastavce — vbéhnuti z protilehlého

DEP chodniku k autobusu (bez protijedouciho vozidla)
Popis Ridi¢i jedouciho v simulatoru nahle vbéhne do jizdni drahy chodec prebihajici
vozovku z protilehlého chodniku k zadi autobusu MHD.
Cil Prizplsobit jizdu nastalé situace, aby fidi¢ zastavil pfed chodcem
Profil Mistni obsluzna komunikace / obousmérna komunikace S 9,5/S 11,5
Prostiedi Zastavba
Geografické | rovinny Usek
poméry
Objekty Autobus MHD, 12 chodcu
Autobus MHD stoji v jizdnim pruhu pfi okraji vozovky. Pohybujici se (bézici) 1
&i . chodec z chodniku na protilehlé strané vozovky smérem k zadi autobusu. 5 chodct
innosti S oy . Y- , . - =
objekta StOjI(’}ICh razné na.zavstaV(’:e. 4 (;hcv)dm stojici na chodnlk’u na pro’ule_hle stra_lje,
zastavky, 2 chodci pfechazejici pfechod pro chodce. Nakladni vozidlo stojici
v protisméru pred prechodem pro chodce
1 Chodec zahaji pohyb (béh) z protilehlého chodniku k zadi autobusu, kdyz vozidlo
SpoustaE simulatoru bude vzdaleno 15m od zadni ¢asti autobusu. 2 pfechazejici chodci zahaji
pohyb kazdy z jedné strany pfechodu pro chodce, kdyz bude vozidlo simulatoru
vzdaleno 20m od zadé autobusu.
Mozna Ridi¢ zastavi vozidlo pfed chodcem / fidi& se chodci vyhne Ghybnym manévrem /
ukonéeni fidi¢ projede jesté pfed chodcem / Fidi¢ srazi chodce
Denni doba Proménny parametr
Pocasi Proménny parametr
Typ a stav Proménny parametr
povrchu

Hodnoceni déje €. 7

Stret s objektem

Nesmi dojit ke stfetu s Zadnym objektem déje a dojde-li ke stietu
s jakymkoli objektem je d&jova situace hodnocena jako nezvladnuta

Chovani ridice

- Hodnotici a)
parametry b)

Pokud nedojde ke stfetu s zadnym objektem. Je zpétné ze zaznamu
hodnoceno chovani fidi€e v jednotlivych fazich déje

rychlost vozidla simulatoru v pribéhu déje

trajektorie drahy vozidla (vzdalenost od stojiciho autobusu)

c) reakeéni ¢as fFidi€e — doba od objeveni objektu po motorickou
reakci fidiCe (uvolnéni plynového pedalu, korekce volantem,
brzdovy pedal)

d) automatické vyhodnoceni pravidel silniéniho provozu dle

zakona ¢.361/2000Sb.

88




Déj €. 8

Vbéhnuti chodce do vozovky — autobus MHD v zastavce — vbéhnuti z protilehlého

pEF chodniku k autobusu (s protijedoucim vozidlem)
Popis Ridi¢i jedouciho v simulatoru nahle vbéhne do jizdni drahy chodec prebihajici
vozovku z protilehlého chodniku k zadi autobusu MHD.
Cil Prizplsobit jizdu nastalé situace, aby fidi¢ zastavil pfed chodcem
Profil Mistni obsluzna komunikace / obousmérna komunikace S 9,5/S 11,5
Prostredi Zastavba
Geografické | rovinny usek
poméry
Objekty Autobus MHD, 12 chodcl, nakladni vozidlo, pfechod pro chodce
Autobus MHD stoji v jizdnim pruhu pfi okraji vozovky. Pohybujici se (bézici) 1
Ei . chodec z chodniku na protilehlé strané vozovky smérem k zadi autobusu. 5 chodcu
innosti L P . PR . . i -
objekt stOJlglch rizné na_zavstavge. 4 c’:hgdm stojici na chodmky na pfotlle_hle stra_pg
zastavky, 2 chodci pfechazejici pfechod pro chodce. Nakladni vozidlo stojici
v protisméru pied pfechodem pro chodce
1 Chodec zahaji pohyb (béh) z protilehlého chodniku k zadi autobusu, kdyz vozidlo
SpoustaE simulatoru bude vzdaleno 15m od zadni &asti autobusu. 2 pfechazejici chodci zahaji
pohyb kazdy z jedné strany pfechodu pro chodce ,kdyz bude vozidlo simulatoru
vzdaleno 20m od z&dé autobusu.
Mo3na Ridi& zastavi vozidlo pfed chodcem / fidi& se chodci vyhne thybnym manévrem /
ozna v e v iy . SV ; .
ukon&eni ridi¢ prOJecvile _Jveste plred chodcem / fidi€ se srazi s protistojicim vozidlem v dusledku
maneévru/ fidi€ srazi chodce
Denni doba Proménny parametr
Pocasi Proménny parametr
Typ a stav Promeénny parametr
povrchu

Hodnoceni déje ¢. 8

Stret s objektem

Nesmi dojit ke stfetu s zadnym objektem déje a dojde-li ke stfetu
s jakymkoli objektem je déjova situace hodnocena jako nezvladnuta

Chovani fidice

- Hodnotici a)
parametry b)

Pokud nedojde ke stfetu s Zadnym objektem. Je zpétné ze zadznamu
hodnoceno chovani fidi¢e v jednotlivych fazich déje

rychlost vozidla simulatoru v priibéhu déje

trajektorie drahy vozidla (vzdalenost od stojiciho autobusu)

c) reakeni ¢as ridice — doba od objeveni objektu po motorickou
reakci fidi€e (uvolnéni plynového pedalu, korekce volantem,
brzdovy pedal)

d) automatické vyhodnoceni pravidel silniéniho provozu dle

zakona ¢.361/2000Sb.
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Vbéhnuti ditéte do vozovky — podélné zaparkovana vozidla — vbéhnuti pfed stojicim

Nazev vozidiem do jizdni drahy (bez protijedouciho vozidia)
Pobi Ridi¢i jedouciho v simulatoru nahle vbéhne do jizdni drahy dité piebihajici vozovku
opis . S : e ,
mezi zaparkovanymi vozidly kolmo na protilehly chodnik
Cil PFizplsobit jizdu nastalé situace, aby fidi¢ zastavil pfed chodcem
Profi Mistni obsluzna komunikace / obousmérna komunikace S 9,5/ S 11,5/
rofil . iy :
jednosmérna komunikace S 4,0
Prostiedi Zastavba
Geografické | rovinny Usek
poméry
Objekty 10 zaparkovanych vozidel , 6 dospélych chodct, 5 déti
Ginnosti 10 podélné zaparkovanych vozidel z toho dvé dodavky, 1 vybihajici dité pred
oo zaparkovanou dodavkou k hlou€ku hrajicich si 4 déti na protilehlé strané vozovky,
objektu . M . o T .
na kazdé strané chodniku 3 stojici dospéli chodci
Dité vybéhne pfed stojici dodavkou smérem k hloucku hrajicich si déti na
Spoustéc protilehlou stranu chodniku v dobé, kdy vozidlo simulatoru bude mijet zad osobniho
vozidla stojiciho za dodavkou pred kterou bude vybihat
Mozna Ridi¢ zastavi vozidlo pfed chodcem / fidi& se chodci vyhne thybnym manévrem /
ukonéeni fidi€ projede jesté pifed chodcem / fidi€ srazi chodce
Denni doba Proménny parametr
Pocasi Proménny parametr
Typ a stav Proménny parametr
povrchu

Hodnoceni déje €. 9

Stret s objektem

Nesmi dojit ke stfetu s Zadnym objektem déje a dojde-li ke stietu
s jakymkoli objektem je déjova situace hodnocena jako nezvladnuta

Chovani fidice

- Hodnotici a)
parametry

Pokud nedojde ke stfetu s Zadnym objektem. Je zpétné ze zadznamu
hodnoceno chovani fidi¢e v jednotlivych fazich déje

rychlost vozidla simulatoru v pribéhu déje

b) trajektorie drahy vozidla (vzdalenost od stojiciho autobusu)

c) reakcni ¢as ridice — doba od objeveni objektu po motorickou
reakci fidi€e (uvolnéni plynového pedalu, korekce volantem,
brzdovy pedal)

d) automatické vyhodnoceni pravidel silniéniho provozu dle

zakona ¢.361/2000Sb.
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Vbéhnuti ditéte do vozovky — podélné zaparkovana vozidla — vbéhnuti pfed stojicim

Nazev vozidlem do jizdni dréhy (s protijedoucimi vozidly)
PoDi Ridi¢i jedouciho v simulatoru nahle vb&hne do jizdni drahy dité prebihajici vozovku
opis X L . A, ,
mezi zaparkovanymi vozidly kolmo na protilehly chodnik.
Cil Prizplsobit jizdu nastalé situace, aby fidi¢ zastavil pfed chodcem
Profil Mistni obsluzna komunikace / obousmérna komunikace S 9,5/S 11,5/
Prostiedi Zastavba
Geografické | rovinny Usek
poméry
Objekty 10 zaparkovanych vozidel , 6 dospélych chodcu, 5 déti, 5 jedoucich vozidel z
protisméru
Ginnosti 10 podélné zaparkovanych vozidel z toho dvé dodavky, 1 vybihajici dité pfed
objekta zaparkovanou dodavkou k hlou¢ku hrajicich si 4 déti na protilehlé strané vozovky, na
kazdé strané chodniku 3 stojici dospéli chodci, 5 protijedoucich vozidel s rozestupy
Dité vybéhne pred stojici dodavkou smérem k hloucku hrajicich si déti na protilehlou
SpoustaE stranu chodniku v dobé, kdy vozidlo simulatoru bude mijet zad osobniho vozidla
stojiciho za dodavkou pred kterou bude vybihat dité, takovym zplisobem, Ze bude
moct prob&hnout ve volném prostoru mezi protijedoucimi vozidly
Mo3na Ridi¢ zastavi vozidlo pfed chodcem / fidi& se chodci vyhne Ghybnym manévrem
. /dojde ke stfetu s protistojicim vozidlem nebo s détmi v dlisledku Uhybného manévru
ukonéeni ik . L vy .
/ Fidi¢ projede je$té pred chodcem / fidi¢ srazi chodce
Denni doba Proménny parametr
Pocasi Proménny parametr
Typ a stav Proménny parametr
povrchu

Hodnoceni déje €. 10

Stret s objektem

Nesmi dojit ke stfetu s Zadnym objektem déje a dojde-li ke stietu
s jakymkoli objektem je d&jova situace hodnocena jako nezvladnuta

Chovani ridice

- Hodnotici a)
parametry b)

Pokud nedojde ke stfetu s zadnym objektem. Je zpétné ze zaznamu
hodnoceno chovani fidi€e v jednotlivych fazich déje

rychlost vozidla simulatoru v pribéhu déje

trajektorie drahy vozidla (vzdalenost od stojiciho autobusu)

c) reakeéni ¢as fFidi€e — doba od objeveni objektu po motorickou
reakci fidi€e (uvolnéni plynového pedalu, korekce volantem,
brzdovy pedal)

d) automatické vyhodnoceni pravidel silniéniho provozu dle

zakona ¢.361/2000Sb.
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Vbéhnuti ditéte do vozovky — podélné zaparkované vozidlo pred pfechodem pro

Nazev chodce — vbéhnuti pred stojicim vozidlem do jizdni drahy (bez protijedoucich
) vozidel)
Pobi Ridi¢i jedouciho v simulatoru nahle vbéhne do jizdni drahy dité pfebihajici pfechod
opis . _ . -
pro chodce, pfed kterym je zaparkovana dodavka
Cil Prizplsobit jizdu nastalé situace, aby fidi¢ zastavil pfed chodcem
. Mistni obsluzna komunikace / obousmérna komunikace S 9,5/ S 11,5/
Profil . . :
jednosmérna komunikace S 4,0
Prostredi Zastavba
Geografické rovinny Usek
pomeéry
] 1 zaparkovana dodavka, 10 dospélych chodct, 1 dité prebihajici pfes prechod pro
Sl chodce
i . 1 zaparkovana dodavka pred pfechodem pro chodce 1 vybihajici dité pred
innosti ) . .
e zaparkovanou dodavkou po pfechodu pro chodce na protilehlou stranu vozovky, na
objektu < s « . o L a
kazdé strané chodniku 5 stojici dospéli chodct
Dité vybéhne pred stojici dodavkou smérem k hlou€ku hrajicich si déti na
Spoustéc protilehlou stranu chodniku v dobé, kdy vozidlo simulatoru bude 10m od prechodu
pro chodce pred kterym bude vybihat dité
Mozna Ridi¢ zastavi vozidlo pfed chodcem / fidi¢ se chodci vyhne ihybnym manévrem/
ukonéeni fidi¢ projede jesté pfed chodcem / Fidi¢ srazi chodce
Denni doba Promé&nny parametr
Pocasi Proménny parametr
Typ a stav Proménny parametr
povrchu

Hodnoceni déje €. 11

Stret s objektem

Nesmi dojit ke stfetu s Zadnym objektem déje a dojde-li ke stietu
s jakymkoli objektem je d&jova situace hodnocena jako nezvladnuta

Chovani ridice Pokud nedojde ke stfetu s zadnym objektem. Je zpétné ze zaznamu

hodnoceno chovani fidice v jednotlivych fazich déje

- Hodnotici a) rychlost vozidla simulatoru v pribéhu déje
parametry b) trajektorie drahy vozidla (vzdalenost od stojiciho autobusu)

c) reakeéni ¢as fFidi€e — doba od objeveni objektu po motorickou
reakci fidiCe (uvolnéni plynového pedalu, korekce volantem,
brzdovy pedal)

d) automatické vyhodnoceni pravidel silniéniho provozu dle
zakona ¢.361/2000Sb.
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Vbéhnuti srny do vozovky — podél silnice z obou stran les — vbéhnuti z pravé

LR strany do jizdni drahy vozidla simulatoru (bez protijedoucich vozidel)
Popis Ridi¢i jedouciho v simulatoru nahle vbé&hne do jizdni drahy srna prebihajici
Z praveé strany lesa na druhou stranu lesa pfes vozovku
cil Naucgit fidi¢e chovat se tak, aby prizpUsobil jizdu nastalé situaci tak, aby pred
srnou stihl zastavit.
Profil Mistni obsluzna komunikace / obousmérna komunikace S 6,5/7,5/S 9,5/
Prostredi Les — 1 km, mimo obec

Geografické poméry
a rozhled. podminky

rovinny usek, z obou stran les, bez kfizovatek

Objekty

1 srna — 500 m od vjezdu do lesa

Cinnosti objektu

1 srna zaCne prebihat pfes silnici z pravé strany vozovky na levou stranu

Spoustécé

Srna vybéhne pred vozidlo simulatoru kolmo ke druhé strané lesa v dobé,
kdy vozidlo simulatoru bude 35m od vybihajici srny

Mozna ukoncéeni

Ridi¢ zastavi vozidlo pfed srnou / Fidi¢ se srné& vyhne Ghybnym manévrem a
vrati se zpét do jizdniho pruhu/ fidi¢ diky Ghybnému manévru vyjede
z komunikace/ fidi¢ projede jesté pfed srnou / Fidi€ srazi srnu

Denni doba

Promeénny parametr

Pocasi

Promeénny parametr

Typ a stav povrchu

Proménny parametr

Hodnoceni déje €. 12

Stret s objektem

Nesmi dojit k ke stfetu s objektem, v takovém pfipadé, je dé&jova situace
hodnocena jako nezvladnuta

Chovani ridice

- Hodnotici
parametry

Pokud nedojde ke stfetu s objektem. Je zpétné ze zaznamu hodnoceno
chovani fidi¢e v jednotlivych fazich déje

a) rychlost vozidla simulatoru v pribéhu déje

b) trajektorie drahy vozidla (vzdalenost od krajnice)

c) reakcni ¢as ridice — doba od objeveni objektu po motorickou
reakci fidiCe (uvolnéni plynového pedalu, korekce volantem,
brzdovy pedal)

d) automatické vyhodnoceni pravidel silniéniho provozu dle
zakona €.361/2000Sb.
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Vbéhnuti srny do vozovky — podél silnice z obou stran les — vb&hnuti

Nazev z pravé strany do jizdni drahy vozidla simulatoru (bez protijedoucich
vozidel)

Popis Ridigi jedouciho v simulatoru nahle vbéhne do jizdni drahy srna prebihajici

Z pravé strany lesa na druhou stranu lesa pfes vozovku
cil Naugit fidice chovat se tak, aby pfizpUsobil jizdu nastalé situaci tak, aby

nedoslo k nebezpeCnému uhybnému manévru

Profil Mistni obsluzna komunikace / obousmérna komunikace S 6,5/7,5/S 9,5/

Prostredi Les — 1 km, mimo obec

Geografické poméry a
rozhled. podminky

rovinny Usek, z obou stran les, bez kfizovatek

Objekty

1 srna — 500 m od vjezdu do lesa

Cinnosti objektu

1 srna za€ne prebihat pfes silnici z pravé strany vozovky na levou stranu

Spoustéc

Srna vybéhne pred vozidlo simulatoru kolmo ke druhé strané lesa v dobé,
kdy vozidlo simulatoru bude 10 m od vybihajici srny

Mozna ukonceni

Ridi& se srné vyhne uhybnym manévrem a vrati se zpét do jizdniho pruhu/
fidi¢ diky Ghybnému manévru vyjede z komunikace/ fidi¢ projede jesté pred
srnou / fidi€ srazi srnu

Denni doba

Promeénny parametr

Pocasi

Promeénny parametr

Typ a stav povrchu

Promeénny parametr

Hodnoceni déje €. 13

Stiet s objektem

Nesmi dojit ke stfetu s protijedoucim vozidlem a dojde-li ke stfetu

s protijedoucim vozidlem je déjova situace hodnocena jako nezvladnuta,
dojde-li ke stfetu se srnou je situace hodnocena jako zvladnuta v kontextu
spravného rozhodnuti.

Trajektorie drahy
vozidla
simulatoru

Nedojde-li ke stfetu ani s jednim objektem a vozidlo simulatoru sjede mimo
silnici je situace hodnocena jako nezvladnuta
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Vbéhnuti 2 srn do vozovky — podél silnice z obou stran les — vb&hnuti

R z pravé strany do jizdni drahy vozidla simulatoru (bez protijedoucich vozidel)
PoDi Ridi¢i jedouciho v simulatoru nahle vbéhnou do jizdni drahy 2 srny
opis L i "
prebihajici z pravé strany lesa na druhou stranu lesa pfes vozovku
cil Naucit fidice chovat se tak, aby pfizpUsobil jizdu nastalé situaci tak, aby pred
srnou stihl zastavit.
Profil Mistni obsluzna komunikace / obousmérna komunikace S 6,5/ 7,5 /S 9,5/
Prostredi Les — 1 km, mimo obec

Geografické poméry
a rozhled. podminky

rovinny usek, z obou stran les, bez kfizovatek

Objekty

2 srny — 300 m od vjezdu do lesa

Cinnosti objektu

1 srna zaCne prebihat pfes silnici z pravé strany vozovky na levou stranu
vozovky, za 1. srnou zacne piebihat 2. srna stejnym smérem jako prvni srna

Spoustécé

1. srna vybé&hne pfed vozidlo simulatoru kolmo ke druhé strané lesa v dobé,
kdy vozidlo simulatoru bude 45m od vybihajici srny a 2. srna za&ne vybihat
za 2 s po vybéhnuti 1. srny

Mozna ukonceni

Ridi¢ zastavi vozidlo pred srnou / Fidi¢ se srné vyhne Gthybnym manévrem a
vrati se zpét do jizdniho pruhu/ fidi¢ diky Uhybnému manévru vyjede
z komunikace/ fidi€ projede jesté pred srnou / Fidi€ srazi srnu

Denni doba

Proménny parametr

Pocasi

Promeénny parametr

Typ a stav povrchu

Proménny parametr

Hodnoceni déje €. 14

Stret s objektem

Nesmi dojit ke stfetu s objektem déje a dojde-li ke stfetu s objektem je
déjova situace hodnocena jako nezvladnuta

Chovani fidice

- Hodnotici
parametry

Pokud nedojde ke stfetu s objektem. Je zpétné ze zdznamu hodnoceno
chovani fidi¢e v jednotlivych fazich déje

a) rychlost vozidla simulatoru v pribéhu déje

b) trajektorie drahy vozidla (vzdalenost od krajnice)

c) reakcni ¢as ridice — doba od objeveni objektu po motorickou
reakci fidiCe (uvolnéni plynového pedalu, korekce volantem,
brzdovy pedal)

d) automatické vyhodnoceni pravidel silniéniho provozu dle
zakona ¢.361/2000Sb.
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Vbéhnuti 2 srn do vozovky — podél silnice z obou stran les — vbéhnuti z levé

R ) strany do jizdni drahy vozidla simulatoru (bez protijedoucich vozidel)
PoDi Ridi¢i jedouciho v simulatoru nahle vbéhnou do jizdni drahy 2 srny
opis L 3 .
prebihajici z levé strany lesa na druhou stranu lesa pfes vozovku
cil Naucit fidice chovat se tak, aby pfizpUsobil jizdu nastalé situaci tak, aby pred
srnou stihl zastavit.
Profil Mistni obsluzna komunikace / obousmérna komunikace S 6,5/ 7,5 /S 9,5/
Prostredi Les — 1 km, mimo obec

Geografické poméry
a rozhled. podminky

rovinny usek, z obou stran les, uprostfed lesa kfizovatka

Objekty

2 srny — 100 m pred kfiZzovatkou

Cinnosti objektu

1 srna zacne pfebihat pfes silnici z levé strany vozovky na pravou stranu a
vzapéti zaCne prebihat 2. srna stejnym smérem jako prvni srna

Spoustécé

1. srna vybéhne pred vozidlo simulatoru kolmo ke druhé strané lesa v dobé,
kdy vozidlo simulatoru bude 50m od vybihajici srny a 2. srna za&ne vybihat
za 2 s po vybéhnuti 1. srny

Mozna ukonceni

Ridi¢ zastavi vozidlo pred srnou / fidi¢ se srné vyhne Ghybnym manévrem a
vrati se zpét do jizdniho pruhu/ fidi¢ diky Uhybnému manévru vyjede
z komunikace/ fidi€ projede jesté pred srnou / Fidi€ srazi srnu

Denni doba

Proménny parametr

Pocasi

Promeénny parametr

Typ a stav povrchu

Promeénny parametr

Hodnoceni déje €. 15

Stret s objektem

Nesmi dojit ke stfetu s objektem déje a dojde-li ke stfetu s objektem je
déjova situace hodnocena jako nezvladnuta

Chovani fidice

- Hodnotici
parametry

Pokud nedojde ke stfetu s objektem. Je zpétné ze zdznamu hodnoceno
chovani fidice v jednotlivych fazich déje

a) rychlost vozidla simulatoru v pribéhu déje

b) trajektorie drahy vozidla (vzdalenost od krajnice)

c) reakeni ¢as ridice — doba od objeveni objektu po motorickou
reakci fidi€e (uvolnéni plynového pedalu, korekce volantem,
brzdovy pedal)

d) automatické vyhodnoceni pravidel silniéniho provozu dle
zakona ¢.361/2000Sb.
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Vbéhnuti srny do vozovky — podél silnice z obou stran les — vbéhnuti z pravé

e strany do jizdni drahy vozidla simulatoru (s protijedoucimi vozidly)
Popis Ridi&i jedouciho v simulatoru nahle vbé&hne do jizdni drahy srna prebihajici
z pravé strany lesa na druhou stranu lesa pfes vozovku
cil Naudit Fi_dic":e chov_at se tak, aby pfizpUsobil jizdu nastalé situaci tak, aby pred
srnou stihl zastavit.
Profil Mistni obsluzna komunikace / obousmérna komunikace S 6,5/7,5/S 9,5/
Prostredi Les — 1 km, mimo obec

Geografické
poméry a rozhled.
podminky

rovinny Usek, z obou stran les, uprostred lesa kfizovatka (tvar kfize), za
kfizovatkou zatacka

Objekty

1 srna — 10 m pred kfizovatkou, 3 vozidla z protisméru — vyjiZzdéjici za
kfizovatkou hned ze zatacky

Cinnosti objektu

1 srna zacne piebihat pfes silnici z pravé strany vozovky na levou stranu lesa,
3 jedouci vozidla z protisméru s bezpe€nymi rozestupy

Spoustéc

Srna vybéhne pred vozidlo simulatoru kolmo ke druhé strané lesa v dobé, kdy
vozidlo simulatoru bude 30m od vybihajici srny. Protijedouci vozidla se
rozjedou v okamziku 1 s pfed vyb&hnutim srny.

Mozna ukonéeni

Ridi¢ zastavi vozidlo pfed srnou / Fidi¢ se srné vyhne thybnym manévrem a
vrati se zpét do jizdniho pruhu/ fidi¢ diky uhybnému manévru vyjede

z komunikace/ fidi¢ projede jesté pfed srnou / fidi€ srazi srnu/ fidi¢ se srazi
s protijedoucimi vozidly

Denni doba

Proménny parametr

Pocasi

Proménny parametr

Typ a stav povrchu

Proménny parametr

Hodnoceni déje €. 16

Stret s objektem

Nesmi dojit ke stfetu s Zadnym objektem déje a dojde-li ke stietu
s jakymkoli objektem je déjova situace hodnocena jako nezvladnuta

Chovani fidice

- Hodnotici
parametry

Pokud nedojde ke stfetu s objektem. Je zpétné ze zdznamu hodnoceno
chovani fidice v jednotlivych fazich déje

rychlost vozidla simulatoru v pribéhu déje

trajektorie drahy vozidla (vzdalenost od krajnice)

reakcni €as ridice — doba od objeveni objektu po motorickou
reakci fidi€e (uvolnéni plynového pedalu, korekce volantem,
brzdovy pedal)

automatické vyhodnoceni pravidel silniéniho provozu dle
zakona ¢.361/2000Sb.

a)
b)
c)

d)
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Vbéhnuti srny do vozovky — podél silnice z obou stran les — vbéhnuti z pravé

NEHY strany do jizdni drahy vozidla simulatoru (s protijedoucimi vozidly)
Popis Ridi¢i jedouciho v simulatoru nahle vbéhne do jizdni drahy srna prebihajici
z pravé strany lesa na druhou stranu lesa pfes vozovku
Cil Naucit fidice chovat se tak, aby pfizplsobil jizdu nastalé situaci tak, aby srazil
srnu bez nebezpeéného uhybného manévru
Profil Mistni obsluzna komunikace / obousmérna komunikace S 6,5/7,5/S 9,5/
Prostredi Les — 1 km, mimo obec

Geografické
poméry a rozhled.
podminky

rovinny Usek, z obou stran les, uprostfed lesa kfizovatka (tvar kfize), za
kfizovatkou zatacka

Objekty

1 srna — 10 m pred kfiZzovatkou, 3 vozidla z protisméru — vyjizdéjici za
kiizovatkou hned ze zatacky

Cinnosti objektt

1 srna zacne prebihat pfes silnici z pravé strany vozovky na levou stranu lesa,
3 jedouci vozidla z protisméru s bezpe€nymi rozestupy

Spoustécé

Srna vybéhne pred vozidlo simulatoru kolmo ke druhé strané lesa v dobé, kdy
vozidlo simulatoru bude 15m od vybihajici srny. Protijedouci vozidla se
rozjedou v okamziku 1 s pfed vybéhnutim srny.

Mozna ukoncéeni

Ridi¢ zastavi vozidlo pfed srnou / fidi¢ se srné vyhne Ghybnym manévrem a
vrati se zpét do jizdniho pruhu/ fidi¢ diky Uhybnému manévru vyjede

z komunikace/ fidi¢ projede jesté pfed srnou / fidi€ srazi srnu/ fidi¢ se srazi
s protijedoucimi vozidly

Denni doba

Proménny parametr

Pocasi

Proménny parametr

Typ a stav povrchu

Proménny parametr

Hodnoceni déje €. 17

Stiet s objektem

Nesmi dojit ke stfetu s protijedoucim vozidlem a dojde-li ke stfetu

s protijedoucim vozidlem je dé&jova situace hodnocena jako nezvladnuta,
dojde-li ke stfetu se srnou je situace hodnocena jako zvladnuta v kontextu
spravného rozhodnuti.

Trajektorie drahy
vozidla
simulatoru

Nedojde-li ke stfetu ani s jednim objektem a vozidlo simulatoru sjede mimo
silnici je situace hodnocena jako nezvladnuta
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Nazev Objizdéni pfekazky — rovinny Usek — (s protijedoucimi vozidly)
Popis Ridi¢ jedouci v simulatoru se b&hem jizdy pfi pravém okraji vozovky setka
s prekazkou
cil Naucdit Fidice zastavit pfed prekazkou a prfekazku objet az po projeti
protijedoucich vozidel
Profil Mistni obsluzna komunikace / obousmérna komunikace S 6,5/7,5/S 9,5/
Prostredi Zastavba (obec), bez zastavby (mimo obec)

Geografické
poméry a rozhled.
podminky

rovinny usek

Objekty

1 stojici osobni vozidlo (prekazka), 2 vozidla z protisméru vyjizdéjici 35 m pred
pirekazkou

Cinnosti objektu

1 stojici vozidlo v jizdnim pruhu, 2 jedouci vozidla z protisméru s rozestupy

Spoustéc

2 jedouci vozidla z protisméru se za¢nou pfiblizovat v okamziku, kdy vozidlo
simulatoru bude 20 m pfed stojicim vozidlem

Mozna ukonceni

Ridi& zastavi vozidlo pred pfekazkou a necha projet protijedouci vozidla / fidi¢
se pfekazce vyhne a vrati se zpét do jizdniho pruhu/ fidi¢ objede pfekazku
jesté pred vyjetim protijedoucich vozidel/ fidi€ narazi do pfekazky/ Fidi¢ se
srazi s protijedoucimi vozidly

Denni doba

Proménny parametr

Pocasi

Proménny parametr

Typ a stav povrchu

Proménny parametr

Hodnoceni déje €. 18

Stret s objektem

Nesmi dojit ke stfetu s Zadnym objektem déje a dojde-li ke stietu
s jakymkoli objektem je déjova situace hodnocena jako nezvladnuta

Chovani fidice

- Hodnotici
parametry

Pokud nedojde ke stfetu s objektem. Je zpétné ze zdznamu hodnoceno
chovani fidi¢e v jednotlivych fazich déje

a) rychlost vozidla simulatoru v pribéhu déje

b) reakcni cas ridice — doba od objeveni objektu po motorickou
reakci fidi€e (uvolnéni plynového pedalu, korekce volantem,
brzdovy pedal)

c) automatické vyhodnoceni pravidel silniéniho provozu dle
zakona ¢.361/2000Sb.
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Nazev Objizdéni prekazky — pred zatakou — (s protijedoucimi vozidly)
Popis Ridi¢ jedouci v simulatoru se b&hem jizdy pfi pravém okraji vozovky pied
zatackou setka s prekazkou, ktera zasahuje do 1/3 jizdniho pruhu
cil Naucdit Fidice zastavit pfed prekazkou a prfekazku objet az po projeti
protijedoucich vozidel
Profil Mistni obsluzna komunikace / obousmérna komunikace S 6,5/7,5/S 9,5/
Prostredi Zastavba (obec), bez zastavby (mimo obec)

Geografické
poméry a rozhled.
podminky

rovinny Usek 300 m, za rovinou zatacka

Objekty

1 spadly strom (pfekazka) 10 m pfed zatackou, 2 vozidla z protisméru
s rozestupy vyjizdéjici 35 m pred prekazkou

Cinnosti objektu

1 spadly strom, 2 jedouci vozidla z protisméru jedou po stfedové Care

Spoustéc

2 jedouci vozidla z protisméru vyjedou ze zatacky v okamziku, kdy vozidlo
simulatoru bude 15 m pred prekazkou

Mozna ukonceni

Ridi& zastavi vozidlo pred pfekazkou a necha projet protijedouci vozidla / fidi¢
se pfekazce vyhne a vrati se zpét do jizdniho pruhu/ fidi¢ objede pfekazku
jesté pred vyjetim protijedoucich vozidel/ fidi€ narazi do pfekazky/ fidi¢ se
srazi s protijedoucimi vozidly

Denni doba

Proménny parametr

Pocasi

Proménny parametr

Typ a stav povrchu

Proménny parametr

Hodnoceni déje €. 19

Stret s objektem

Nesmi dojit ke stfetu s Zadnym objektem déje a dojde-li ke stietu
s jakymkoli objektem je déjova situace hodnocena jako nezvladnuta

Chovani fidice

- Hodnotici
parametry

Pokud nedojde ke stfetu s objektem. Je zpétné ze zdznamu hodnoceno
chovani fidi¢e v jednotlivych fazich déje

a) rychlost vozidla simulatoru v pribéhu déje

b) trajektorie drahy vozidla

c) reakcni ¢as ridice — doba od objeveni objektu po motorickou
reakci fidi€e (uvolnéni plynového pedalu, korekce volantem,
brzdovy pedal)

d) automatické vyhodnoceni pravidel silniéniho provozu dle
zakona ¢.361/2000Sb.
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Déj €. 20

Nazev Objizdéni prekazky — pred horizontem — (s protijedoucimi vozidly)
Popis Ridi¢ jedouci v simulatoru se b&hem jizdy pfi pravém okraji vozovky pied
zatackou setka s prekazkou, ktera zasahuje do 1/3 jizdniho pruhu
cil Naucit Fidice zastavit pfed prekazkou a prekazku objet az po projeti
protijedoucich vozidel
Profil Mistni obsluzna komunikace / obousmérna komunikace S 6,5/7,5/S 9,5/
Prostredi Zastavba (obec), bez zastavby (mimo obec)

Geografické
poméry a rozhled.
podminky

rovinny usek 500 m, za rovinou stoupani 150 m (1%), za stoupanim 20 m
rovinny usek

Objekty

2 vétve (prekazky) 10 m pred koncem stoupani zasahujici do 1/3 jizdniho
pruhu, 2 vozidla z protisméru vyjizdéjici na zacatku rovinného Useku za
stoupanim z jejich sméru

Cinnosti objektd

2 spadlé vétve zasahujici do 1/3 jizdniho pruhu na pravé strané vozovky 10 m
pfed koncem stoupani, 2 jedouci vozidla z protisméru s rozestupy jedouci po
stfedové Care

Spoustéc

2 jedouci vozidla z protisméru vyjedou zpoza horizontu v okamziku, kdy
vozidlo simulatoru bude 10 m pred prekazkou

Mozna ukonceni

Ridi¢ zastavi vozidlo pfed prekazkou a necha projet protijedouci vozidla / fidi¢
se pfekazce vyhne a vrati se zpét do jizdniho pruhu/ fidi€ objede pfekazku
jesté pred vyjetim protijedoucich vozidel/ fidi€¢ narazi do pfekazky/ fidi¢ se
srazi s protijedoucimi vozidly

Denni doba

Proménny parametr

Pocasi

Proménny parametr

Typ a stav povrchu

Proménny parametr

Hodnoceni déje €. 20

Stret s objektem

Nesmi dojit ke stfetu s Zadnym objektem déje a dojde-li ke stietu
s jakymkoli objektem je déjova situace hodnocena jako nezvladnuta

Chovani fidice

- Hodnotici
parametry

Pokud nedojde ke stfetu s objektem. Je zpétné ze zdznamu hodnoceno
chovani fidice v jednotlivych fazich déje

a) rychlost vozidla simulatoru v pribéhu déje

b) trajektorie drahy vozidla

c) reakeni ¢as ridice — doba od objeveni objektu po motorickou
reakci fidi€e (uvolnéni plynového pedalu, korekce volantem,
brzdovy pedal)

d) automatické vyhodnoceni pravidel silniéniho provozu dle
zakona ¢.361/2000Sb.
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Nazev Objizdéni cyklisty — rovinny Usek — (bez protijedoucich vozidel)
PoDi Ridi¢ jedouci v simulatoru se bude bliZit k jedoucimu cyklistovi, ktery se
opis . , .
zacCne vyhybat kandlu
Naucit fidi¢e predvidat situaci vyboceni cyklisty pfi objizdéni prekazky a
Cil nasledné podle toho reagovat — vy¢kat s predjizdénim nebo udrzet
bezpecny boéni odstup od cyklisty
Profil Mistni obsluzna komunikace / obousmérna komunikace S 6,5/7,5/S 9,5/
Prostiedi Zastavba

Geografické poméry a
rozhled. podminky

rovinny usek 800 m, kfizovatka v 500 m rovinného useku tvaru T

Objekty

1 kanal — umistény na rovném useku 50 m za kfiZzovatkou, 1 cyklista
vyjizdéjici ze kfizovatky smérem doprava.

Cinnosti objektu

Cyklista po odboc¢eni doprava se zacne vychylovat pfed kanalem ze sméru
své jizdy 0 1 m do leva a timto smérem pojede 10 m.

Spoustécé

Cyklista bude vyjizdét ze kfizovatky v okamziku, kdy vozidlo simulatoru
bude 95 m pred kfizovatkou.

Mozna ukoncéeni

Ridi¢ bude zpomalovat pred jedoucim cyklistou / fidi¢ pfedjede cyklistu,
jesté nez bude objizdét kanal/ fidi€ narazi do cyklisty

Denni doba

Promeénny parametr

Pocasi

Promeénny parametr

Typ a stav povrchu

Proménny parametr

Hodnoceni déje €. 21

Stret s objektem

Nesmi dojit ke stfetu s objektem déje a dojde-li ke stfetu s objektem je
déjova situace hodnocena jako nezvladnuta

Chovani ridice

- Hodnotici
parametry

Pokud nedojde ke stfetu s objektem. Je zpétné ze zaznamu hodnoceno
chovani fidice v jednotlivych fazich déje

a) rychlost vozidla simulatoru v pribéhu déje

b) trajektorie drahy vozidla

c) reakeéni ¢as fFidi€e — doba od objeveni objektu po motorickou
reakci fidi€e (uvolnéni plynového pedalu, korekce volantem,
brzdovy pedal)

d) automatické vyhodnoceni pravidel silniéniho provozu dle
zakona ¢.361/2000Sb.
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Nazev ) Objizdéni cyklisty — pfed zatackou — (protijedouci vozidla)
PODI Ridi¢ jedouci v simulatoru se bude blizit pfed zatackou k cyklistovi
opis ' o :
s protijedoucimi vozidly
Gil Naucit Fidi¢e adekvatné reagovat na situaci a zpomalit nebo zastavit pred
jedoucim cyklistou a nechat projet protijedouci vozidla
Profil Mistni obsluzna komunikace / obousmérna komunikace S 6,5/7,5/S 9,5/
Prostiedi Zastavba, mimo zastavbu

Geografické poméry
a rozhled. podminky

rovinny Uusek 300 m, ve 200 m kfizovatka tvaru T (s odbo¢kou doprava)
zatacka na konci rovinného Useku, za zatackou, dalSi rovinny usek

Objekty

2 cyklisti vyjizdéjici ze kfizovatky, 2 protijedouci vozidla vyjizdé&jici hned ze
zatacky na hrané jejich viditelnosti

Cinnosti objektd

2 cyklisti jedouci pfi pravém okraji vozovky vyjizd€jici ze kfizovatky se budou
blizit k zatacce. Ridi¢ v simulatoru se bude blizit k cyklistim a v ur¢itém
okamziku se objevi 2 protijedouci vozidla

Spoustéc

Cyklisti vyjedou ze kfizovatky v okamziku, kdy vozidlo simulatoru bude 90 m,
2 protijedouci vozidla se objevi v okamziku, kdyz vozidlo v simulatoru bude 5
m pred cyklisty

Mozna ukoncéeni

Ridi¢ bude zpomalovat pred jedoucimi cyklisty a necha projet protijedouci
vozidla / fidi¢ pfedjede cyklisty, jeSté€ nez projedou protijedouci vozidla / Fidi¢
narazi do cyklistl / fidi¢ narazi do protijedoucich vozidel

Denni doba

Proménny parametr

Pocasi

Proménny parametr

Typ a stav povrchu

Proménny parametr

Hodnoceni déje €. 22

Stret s objektem

Nesmi dojit ke stfetu s Zadnym objektem déje a dojde-li ke stietu
s objekty je déjova situace hodnocena jako nezvladnuta

Chovani fidice

- Hodnotici
parametry

Pokud nedojde ke stfetu s objekty. Je zpétné ze zaznamu hodnoceno
chovani fidie v jednotlivych fazich déje

a) rychlost vozidla simulatoru v pribéhu déje

b) trajektorie drahy vozidla

c) reakcni ¢as ridice — doba od objeveni objektu po motorickou
reakci fidi€e (uvolnéni plynového pedalu, korekce volantem,
brzdovy pedal)

d) automatické vyhodnoceni pravidel silniéniho provozu dle
zakona ¢.361/2000Sb.
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Nazev ) Styl jizdy pfi prljezdu zatackou (bez protijedoucich vozidel)
Popis Ridi¢ jedouci v simulatoru se pfi prijezdu zatac¢kou potka s chodcem
Cil Naucit fidice predvidat situaci a podle toho pfizpUsobit rychlost jizdy, aby
nedoslo ke srazce s chodcem
. Mistni obsluzna komunikace / obousmérna komunikace S 6,5/ 7,5

Profil

/S 9,5/
Prostiedi Zastavba, mimo zastavbu

Geografické poméry a
rozhled. podminky

rovinny usek 300 m, zata¢ka na konci rovinného Useku, za zatackou,
dalsi rovinny usek

Objekty

1 chodec (maminka s kocarkem) — zacatek zataCky ve svém sméru

Cinnosti objektd

Jdouci maminka s ko¢arkem v zatacce na levé strané vozovky (z jejiho
sméru). Vozidlo simulatoru jede proti této zatacce po pravé strané
VOZOVKy.

Spoustéc

Jdouci maminka se objevi na zacatku zatacky ve svém sméru
v okamziku, kdy vozidlo simulatoru vjede do zatacky.

Mozna ukoncéeni

Ridi& se vyhne objektu Uhybnym manévrem bez zpomaleni / fidi¢ zastavi
pred objektem a malou rychlosti objekt objede/ Fidi€¢ narazi do objektu

Denni doba

Proménny parametr

Pocasi

Proménny parametr

Typ a stav povrchu

Proménny parametr

Hodnoceni déje €. 23

Stret s objektem

Nesmi dojit ke stfetu s objektem déje a dojde-li ke stfetu s objektem je
déjova situace hodnocena jako nezvladnuta

Chovani fidice

- Hodnotici
parametry

Pokud nedojde ke stfetu s objekty. Je zpétné ze zaznamu hodnoceno
chovani fidice v jednotlivych fazich déje

e) rychlost vozidla simulatoru v pribéhu déje

f) trajektorie drahy vozidla

g) reakcni cas ridice — doba od objeveni objektu po motorickou
reakci fidi€e (uvolnéni plynového pedalu, korekce volantem,
brzdovy pedal)

h) automatické vyhodnoceni pravidel silniéniho provozu dle
zakona ¢.361/2000Sb.
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Nazev Styl jizdy pfi priijezdu zatackou (s protijedoucimi vozidly)
PODI Ridi¢ jedouci v simulatoru se pfi prijezdu zatagkou potka s chodcem
opis ) . . . X
v okamziku, kdyZ pojedou protijedouci vozidla
Naucit fidice predvidat situaci a podle toho pfizplsobit rychlost jizdy, aby stihl
Cil zastavit nebo zpomalit na tolik, aby nechal projet protijedouci vozidla a nedoslo
ke srazce s chodcem
Profil Mistni obsluzna komunikace / obousmérna komunikace S 6,5/ 7,5 /S 9,5/
Prostredi Zastavba, mimo zastavbu

Geografické
poméry a rozhled.
podminky

rovinny usek 300 m, zata€ka na konci rovinného Useku, za zatackou, dalsi
rovinny usek

Objekty

1 chodec (maminka s ko¢arkem) — zacatek zatacky ve svém smeéru, 2
protijedouci vozidla vyjizdéjici 15 m od chodce

Cinnosti objektd

Jdouci maminka s ko¢arkem v zatacce na levé strané vozovky. Vozidlo
simulatoru jede proti této zata¢ce po pravé strané vozovky. 2 protijedouci
vozidla

Spoustéc

Jdouci maminka se objevi na zacatku zatacky ve svém sméru v okamziku, kdy
vozidlo simulatoru vjede do zatacky. Protijedouci vozidla vyjedou v okamziku
objeveni maminky.

Mozna ukonéeni

Ridi¢ se vyhne mamince po projeti protijedoucich vozidel bez zastaveni a bez
zpomaleni/ fidi€ zastavi pfed maminkou a vycka projeti protijedoucich vozidel/
fidi€ narazi do maminky nebo do protijedoucich vozidel/fidi¢ stihne objet
maminku je$té nez projedou protijedouci vozidla

Denni doba

Proménny parametr

Pocasi

Proménny parametr

Typ a stav povrchu

Promeénny parametr

Hodnoceni déje €. 24

Stret s objektem

Nesmi dojit ke stfetu s Zadnym objektem déje a dojde-li ke stietu
s objekty je déjova situace hodnocena jako nezvladnuta

Chovani fidice

- Hodnotici
parametry

Pokud nedojde ke stfetu s objekty. Je zpétné ze zaznamu hodnoceno
chovani fidi¢e v jednotlivych fazich déje

i) rychlost vozidla simulatoru v pribéhu déje

j) trajektorie drahy vozidla

k) reakcni cas ridice — doba od objeveni objektu po motorickou
reakci fidi€e (uvolnéni plynového pedalu, korekce volantem,
brzdovy pedal)

I) automatické vyhodnoceni pravidel silniéniho provozu dle
zakona €.361/2000Sb.
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Nazev Vyjezd autobusu ze zastavky MHD — v zalivu — (bez protijedoucich vozidel)
PoDi Ridi¢ jedouci v simulatoru spatfi pfed sebou stojici autobus MHD v zélivu, ktery
opis o it oy . e s .
zacne v ur€itém okamziku blikat a pak vyjiZzdét ze zastavky
Cil Naucit Fidi¢e neohrozit vyjizdéjici autobus ze zastavky a umoznit mu vyjeti ze
zastavky.
Profil Mistni pbsluina’ komunikace / jednosmérna komunikace S 4,0 / obousmérna
komunikace S 6,5/7,5/S 9,5/
Prostiedi Zastavba
Geografické | rovinny Usek
poméry
Objekty 1 stojici autobus v zastavce
Cinnosti Stojici autobus MHD v zastavce za¢ne blikat 2s. pfed rozjezdem a pak zacne vjizdét
objektt do jizdniho pruhu
s ex x Autobus zacéne blikat v okamZiku, kdyZ vozidlo simulatoru bude 25 m pfed
poustéec .
zastavkou
Ridi& umozni vyjeti autobusu ze zastavky pfim&fenym zpomalenim a ziistava ve
Mozna svém jizdnim pruhu/ Fidi¢ umozni vyjeti autobusu ze zastavky tim, ze v€as uvolni
ukonceni svUj jizdni pruh / /dojde k projeti kolem autobusu, aniz by autobus vyjel ze zastavky/
dojde ke kolizi s autobusem
Denni doba Proménny parametr
Pocasi Proménny parametr
Typ a stav Proménny parametr
povrchu

Hodnoceni déje €. 25

Stiet s objektem

Nesmi dojit ke stfetu s objektem déje a dojde-li ke stfetu s timto objektem
je déjova situace hodnocena jako nezvladnuta

Chovani fidi¢e

Pokud nedojde ke stfetu s objektem, ale neni umozZnéno fidiCem
simulatoru vyjeti autobusu ze zastavky nebo kolem zastavky ve svém
jizdnim pruhu, tak je déjova situace hodnocena také jako nezvladnuta

Bude-li umoznéno vyjeti autobusu ze zastavky MHD. Je zpétné ze

zaznamu hodnoceno dalSi chovani fidi¢e v jednotlivych fazich déje

a) rychlost vozidla simulatoru v pribéhu déje
b) trajektorie drahy vozidla

- Hodnotici c) reakeéni ¢as fFidi€e — doba od objeveni objektu po motorickou
parametry reakci fidi€e (uvolnéni plynového pedalu, korekce volantem,
brzdovy pedal)
d) automatické vyhodnoceni pravidel silniéniho provozu dle
zakona ¢.361/2000Sb.
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Nazev Vyjezd autobusu ze zastavky MHD — v jizdnim pruhu — (s protijedoucimi vozidly)
Ridi¢ jedouci v simulatoru spatfi pfed sebou stojici autobus MHD v zélivu, ktery
Popis zacne v urcitém okamziku blikat a pak vyjizdét ze zastavky, pfi¢emz z protismér(
pojedou protijedouci vozidla
cil Naucdit Fidice neohrozit vyjizdéjici autobus ze zastavky a umoznit mu vyjeti ze
zastavky.
Profil Mistni pbsluiné komunikace / jednosmérna komunikace S 4,0 / obousmérna
komunikace S 6,5/7,5/S 9,5/
Prostiedi Zastavba
Geografické | rovinny Usek 200 m, kruhovy objezd na konci rovinného Useku ve vzdalenosti 30 m
poméry od zastavky
Objekty 1 stojici autobus v zastavce, 3 protijedouci vozidla vyjizdéjici z kruhového objezdu
Cinnosti Stojici autobus MHD v zastavce zacne blikat 1s. pfed rozjezdem a pak se rozjede,
objektt protijedouci vozidla se vyjizdéji z protisméru od kruhového objezdu
SpoustaE Autobus zaéne blikat v okamziku, kdyZ vozidlo simulatoru bude 15 m pfed
zastavkou. Protijedouci vozidla vyjizdéji v okamZiku, kdy autobus zacne blikat.
Ridi&¢ umozni vyjeti autobusu ze zastavky pfimé&fenym zpomalenim a ztstava ve
Mozna svém jizdnim pruhu / dojde k projeti kolem autobusu, aniz by autobus vyjel ze
ukonc€eni zastavky i minuti protijedoucich vozidel/ dojde ke kolizi s autobusem/ dojde ke
srazce s protijedoucimi vozidly
Denni doba Proménny parametr
Pocasi Proménny parametr
Typ a stav Proménny parametr
povrchu

Hodnoceni déje €. 26

Stiet s objektem

Nesmi dojit ke stfetu s Zadnym objektem déje a dojde-li ke stfetu s t€mito
objekty je déjova situace hodnocena jako nezvladnuta

Chovani fidi¢e

Pokud nedojde ke stfetu s objektem, ale neni umozZnéno fidi€em
simulatoru vyjeti autobusu ze zastavky nebo kolem zastavky projede, tak
je déjova situace hodnocena také jako nezvladnuta
Bude-li umoznéno vyjeti autobusu ze zastavky MHD. Je zpétné ze
zaznamu hodnoceno dalSi chovani fidic¢e v jednotlivych fazich déje

a) rychlost vozidla simulatoru v pribéhu déje

b) trajektorie drahy vozidla

c) reakeni ¢as ridice — doba od objeveni objektu po motorickou
reakci fidiCe (uvolnéni plynového pedalu, korekce volantem,

- Hodnotici brzdovy pedal)
parametry d) automatické vyhodnoceni pravidel silni€niho provozu dle
zakona ¢.361/2000Sb.
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Nazev Vjezd do odbocovaciho pruhu — podjizdéni motorky

Popis Ridi¢ jede v simulatoru a pfi vjezdu do odbo&ovaciho pruhu mu drahu zkfizi
motorkar podjizdéjici z prave strany

Cil Naucit fidiCe pfedvidat riziko podjeti z pravé strany v€asnym pohledem do

zrcatka a krizové situaci se vyhnout

Profil obousmérna komunikace S 9,5/S 11,5/ S 20,75 Rychlostni silnice R 25,5,
Dalnice D 27,5, D 33,5 (3 + 3 pruhy)

Prostredi Zastavba, Mimo zastavbu

Geografické
poméry a Rozhl.
podminky

rovinny usek 1500 m, mimo drovriové kfizovatky, nadjezd

Objekty

1 motorka

Cinnosti objektt

Ridi¢ jedouci v simulatoru zaéne vjizdét do odbo&ovaciho pruhu pii sjezdu ze
silnice. V urcitém okamziku za¢ne z pravé strany odstavnym pruhem 20 m od
vozidla simulatoru podjizdét motorkar rychlosti o 30 km/h vysSi nez je
povolena rychlost v daném Useku

Spoustécé

Motorkar za¢ne podjizdét vozidlo simulatoru v okamziku, kdyZ predni €ast
vozidla simulatoru bude na zadatku odboc€ovaciho pruhu

Mozna ukonceni

Ridi¢ viede do odbo&ovaciho pruhu po projeti motorky / motorka narazi do
vozidla simulatoru zezadu/ dojde ke stfetu s motorkou z boku

Denni doba

Proménny parametr

Pocasi

Proménny parametr

Typ a stav povrchu

Proménny parametr

Hodnoceni déje €. 27

Stret s objektem

Nesmi dojit ke stfetu s objektem déje a dojde-li ke stfetu s objektem je
déjova situace hodnocena jako nezvladnuta

Chovani fidice

- Hodnotici
parametry

Pokud nedojde ke stfetu s objekty. Je zpétné ze zaznamu hodnoceno
chovani fidice v jednotlivych fazich déje

a) rychlost vozidla simulatoru v pribéhu déje

b) trajektorie drahy vozidla

c) reakcni ¢as ridice — doba od objeveni objektu po motorickou
reakci fidi€e (uvolnéni plynového pedalu, korekce volantem,
brzdovy pedal)

d) automatické vyhodnoceni pravidel silnicniho provozu dle
zakona ¢.361/2000Sb.
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Nazev Odbodovani doprava bez najeti do protisméru — s podjizdénim cyklisty
PoDi Ridi¢ jede v simulatoru a podle situace odboduje doprava, pfi¢emz vozidlo
opis " w1y .
zacne podjizdét 1 cyklista
Gil Naucgit Fidi¢e prfedvidat riziko podjeti z pravé strany véasnym pohledem do
zrcatka a krizové situaci se vyhnout
Profil Mistni pbsluina’ komunikace, jednosmérna komunikace S 4,0 / obousmérna
komunikace S6,5/S7,5/S 11,5
Prostredi Zastavba, Mimo zastavbu

Geografické
poméry a Rozhl.
podminky

rovinny Usek 800 m, kfizovatka tvaru T s odbo¢enim doprava (S 11,5) ve
sméru jizdy simulatoru

Objekty

2 stojici cyklisti vedle sebe proti kfizovatce, 1 podjizdéjici cyklista

Cinnosti objektu

Ridi& jedouci v simulatoru se blizi k odbo&ce doprava. V Grovni odbogky
doprava stoji na levé strané vozovky 2 cyklisti. Pfi odboCovani doprava za¢ne
vozidlo simulatoru podjizdét cyklista, ktery v okamziku podjizdéni bude
vzdalen 5 m od vozidla.

Spoustéc

Cyklista za€ne podjizdét vozidlo simulatoru v okamziku, kdyz toto vozidlo bude
5 metrd od odbocky doprava.

Mozna ukoncéeni

PFi odboCovani doprava dojde ke stfetu se stojicimi cyklisty/ pfed vlastnim
odbocovani dojde k vy€kani a po projeti cyklisty nastane odbocovani/

K odboceni nastane dfiv, nez dojde k projeti podjizdéjiciho cyklisty / dojde ke
stfetu s podjizdéjicim cyklistou

Denni doba

Proménny parametr

Pocasi

Promeénny parametr

Typ a stav povrchu

Promeénny parametr

Hodnoceni déje €. 28

Stret s objektem

Nesmi dojit ke stfetu s objekty déje a dojde-li ke stfetu s objekty je
déjova situace hodnocena jako nezvladnuta

Chovani fidice

- Hodnotici
parametry

Pokud nedojde ke stfetu s objekty. Je zpétné ze zaznamu hodnoceno
chovani fidice v jednotlivych fazich déje

a) rychlost vozidla simulatoru v pribéhu déje

b) trajektorie drahy vozidla

c) reakeni ¢as ridice — doba od objeveni objektu po motorickou
reakci fidi€e (uvolnéni plynového pedalu, korekce volantem,
brzdovy pedal)

d) automatické vyhodnoceni pravidel silniéniho provozu dle
zakona ¢.361/2000Sb.
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Odbocdovani doprava s najetim do protisméru — s podjizdénim cyklisty

Nazev - , ;
(protijedouci vozidla)

Ridi¢ jede v simulatoru a podle situace odboduje doprava s najetim do

Popis protisméru v okamziku, kdy pojedou protijedouci vozidla. Po projeti vozidel
zacnou podjizdét 2 cyklisté

cil Naucit fidiCe pfedvidat mozné podjeti cyklistou z pravé strany a spravné odbocit

s najetim do protisméru

Profil Mistni obsluzna komunikace, obousmérna komunikace S 6,5, S 7,5, S 11/5,
S 20,75,/ kfizovatka S 4,0

Prostiedi Zastavba, Mimo zastavbu

Geografické
poméry a Rozhl.
podminky

rovinny usek 800 m, kfizovatka tvaru T s odbo&enim doprava ve sméru jizdy
simulatoru, kruhovy objezd 20m pred kfizovatkou, 50 m pred kfizovatkou pfi
pravé strané chodnik pro chodce

Objekty

2 cyklisti, 3 protijedouci vozidla (vyjizdéjici 20 m pfed odbockou z kruhového
objezdu)

Cinnosti objektu

protijedouci vozidla s rozestupy. Po projeti vozidel si vozidlo simulatoru najede
do protisméru a zaéne odbocCovat doprava, v ur€itém okamziku zacnou podjizdét
2 cyklisté.

Spoustéc

Protijedouci vozidla vyjedou v okamziku, kdy vozidlo simulatoru bude 5 m pfed
odbockou. Cyklisté zaénou podjizdét vozidlo z pravé strany v okamziku 2
sekundy po té, co posledni protijedouci vozidlo mine odbocku.

Mozna ukoncéeni

Nedojde k najeti do protisméru a pfi odboCovani doprava nedojde ke spravnému
odboceni (kola na chodniku) / pfed viastnim odbo€ovani dojde k vyckani
protijedoucich vozidel a pak nastane odbocovani/ K najeti do protisméru dojde
dfiv, nez projedou protijedouci vozidla (zablokovani) / K odboceni nastane dfiv,
nez dojde k projeti podjizdéjicich protijedoucich vozidel / dojde ke stfetu

s protijedoucimi vozidly / dojde ke stfetu s podjizdéjicim cyklistou/

Denni doba Proménny parametr
Pocasi Proménny parametr

Typ a stav Proménny parametr
povrchu

Hodnoceni déje €. 29

Stret s objektem

Nesmi dojit ke stfetu s objekty déje a dojde-li ke stfetu s objekty je déjova
situace hodnocena jako nezvladnuta, dale nesmi dojit k zablokovani
protijedoucich vozidel

Chovani fidice

Pokud nedojde ke stfetu s objekty. Je zpétné ze zaznamu hodnoceno
chovani fidie v jednotlivych fazich déje
a) rychlost vozidla simulatoru v priibéhu déje

- Hodnotici b) trajektorie drahy vozidla
parametry c) reakeni ¢as ridice — doba od objeveni objektu po motorickou
reakci fidi¢e (uvolnéni plynového pedalu, korekce volantem,
brzdovy pedal)
d) automatické vyhodnoceni pravidel silni€niho provozu dle
zakona ¢€.361/2000Sb.
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Odbocovani doprava — z vedlejsi silnice na hlavni — predjizdéjici vozidlo z pravé

Nazev - oy
strany pred kfiZzovatkou
Ridi¢ prijizdi po vedlejsi komunikaci a mél by dat prednost véem vozidlim
Popis pfijizdéjicich po hlavni pozemni komunikaci. Z praveé strany hlavni pozemni
komunikace predjizdi vozidlo dal$i vozidla.
cil Naucit fidiCe pfedvidat vozidlo predjizdéjici tésné pred kfizovatkou a dat mu
prednost v jizdé
Profil Mistni obsluzna komunikace, obousmérna komunikace S 6,5, S 7,5, S 11/5 bez
odstavnych pruht
Prostredi Zastavba, Mimo zastavbu
Geografické Rovinny usek vedlejsi silnice — 500 m, se znackou dej pfednost v jizdé, Hlavni
poméry a Rozhl. | silnice napravo i nalevo rovinny tsek 600 m,
podminky
Objekty 8 osobnich vozidel, 1 autobusy, 1 nakladni vozidlo

Cinnosti objektu

5 osobnich vozidel a 1 autobus z levé strany hlavni pozemni komunikace
vzdalené od kfizovatky 250 m v okamziku pfijeti vozidla do kfizovatky, z pravé
strany 1. ndkladni vozidlo vzdalené 15 m od kfizovatky, za ndkladnim vozidlem 2
osobni vozidla a 1 autobus s rozestupy 2 s. Posledni je osobni vozidlo vzdaleno
1 s za autobusem, které predjizdi vozidla pfed sebou rychlosti o0 40 km/h vys$Si
nez rychlost predjizdénych vozidel.

Spoustéc

Vozidlo z pravé strany hlavni pozemni komunikace zacne predjizdét vozidla pred
sebou v okamziku 1 s. poté, co vozidlo simulatoru projede znacku ,dej pfednost

X6

vV jizdé".

Mozna ukonceni

Vozidlo najede na hlavni komunikaci az po projeti pfedjizdéného vozidla/ Vozidla
najeden na hlavni komunikaci az po projeti vSech vozidel z obou stran/ Dojde

k najeti na hlavni pozemni komunikaci a fidi¢ stihne projet aniz by stacilo vozidlo
predjizdét/ Dojde ke stfetu s pfedjizdénym vozidlem / Dojde k najeti na hlavni
komunikaci po projeti pfedjizdéjiciho vozidla / Dojde ke stfetu s jakymko-li
vozidlem

Denni doba Proménny parametr
Pocasi Proménny parametr

Typ a stav Proménny parametr
povrchu

Hodnoceni déje €. 30

Stret s objektem

Nesmi dojit ke stfetu s objekty déje a dojde-li ke stfetu s objekty je
déjova situace hodnocena jako nezvladnuta

Chovani ridice

- Hodnotici e)
parametry f)

Pokud nedojde ke stfetu s objekty. Je zpétné ze zaznamu hodnoceno
chovani fidi¢e v jednotlivych fazich déje

rychlost vozidla simulatoru v prabéhu déje

trajektorie drahy vozidla

g) reakeéni ¢éas fidi€e — doba od objeveni objektu po motorickou
reakci fidi€e (uvolnéni plynového pedalu, korekce volantem,
brzdovy pedal)

h) automatické vyhodnoceni pravidel silniéniho provozu dle

zakona ¢.361/2000Sb.
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Prijezd svételnou kfizovatkou na zelené svétlo — nedani prednosti vozidla

AEFEY vozidlu IZS z vedlejSi silnice, které jede na ervenou
Pobi Ridi¢ jede v simulatoru k zasahu pres svételnou kfiZzovatku a pfi jejim préjezdu
opis : . e i . N C PN
jedno vozidlo z vedlejSi silnice pojede na ¢ervenou a neda pfednost v jizdé.
Naucit fidi¢e pfedvidat mozné riziko nedani prednosti v jizdé i presto, ze vozidlu
Cil simulatoru sviti zelena. Tato simulace ma za cil toto riziko predvidat stejné jako
Vv pfipadé, Ze by fidi€ simulatoru musel jet na ¢ervenou (v pfipadé zasahu).
Profil Mistni obsluzna komunikace, obousmérna komunikace S 6,5, S 7,5, S 11/5,
S 20,75,/ kfizovatka S 4,0
Prostiedi Zastavba

Geografické
poméry a Rozhl.

kfizovatka tvaru kfize — rovinné useky 150 m, z kazdého useku silnice je mozné
jet ve vSech smérech, z kazdé strany semafor pro vSechny sméry, ze vSech

podminky stran zastavba
Z levé strany z pohledu pfijizdéjiciho fidi€e v simulatoru nakladni vozidlo
Objekty odbocujici doprava, jeden motocykl jedouci rovné pres kfizovatku. Na protilehlé

strané 5 vozidel odbocCujici doprava, doleva a jedouci rovné. Na strané, ktera je
proti jedoucimu simulatoru nestoji zadny objekt.

Cinnosti objektu

Ridi¢ jedouci v simulatoru, které houka, se blizi ke svételné kfizovatce, v jeho
sméru sviti zelena, z ostatnich sméru sviti ervena. Z levé strany nakladni
vozidlo stoji a dava znameni 0 zméné sméru jizdy doprava. Za nakladnim

vozidlem je v zakrytu motorkar, ktery se chysta projet na ¢ervenou. Na protilehlé
strané vSechny objekty stoji.

Spoustéc

Motorkar vyjede z poza nakladniho vozidla na €ervenou v okamziku, kdy vozidlo
simulatoru bude 5 m pred semaforem.

Mozna ukoncéeni

Dojde k projeti kfizovatky, dfive nez vyjede motorkar / dojde ke stfetu
s motorkarem projizdéjicim na ¢ervenou / dojde k véasnému zastaveni vozidla
v kfizovatce a motorkar projede pfed Celem vozidla simulatoru

Denni doba Proménny parametr

Pocasi Proménny parametr

Typ a stav Proménny parametr
povrchu

Hodnoceni déje €. 31

Stret s objektem

Nesmi dojit ke stfetu s objekty déje a dojde-li ke stfetu s objekty je
déjova situace hodnocena jako nezvladnuta,

Chovani fidice

- Hodnotici )]
parametry k)

Pokud nedojde ke stfetu s objekty. Je zpétné ze zaznamu hodnoceno
chovani fidice v jednotlivych fazich déje
i) rychlost vozidla simulatoru v prabéhu déje
trajektorie drahy vozidla
reakéni €as fidice — doba od objeveni objektu po motorickou
reakci fidi€e (uvolnéni plynového pedalu, korekce volantem,
brzdovy pedal)
) automatické vyhodnoceni pravidel silniéniho provozu dle
zakona ¢.361/2000Shb.
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Prujezd svételnou kfizovatkou na zelené svétlo — odbocéeni doprava —

LR vbéhnuti chodce pred vozidlo

Popis Ridi¢ jede v simulatoru k zasahu pres svételnou kfizovatku a pfi jejim prijezdu
pii odboceni doprava vbéhne pfed vozidlo chodec

cil Naugit fidice predvidat mozné riziko vbéhnuti chodce pred vozidlo I1ZS, i

presto, Ze toto vozidlo houka.

Profil Mistni obslginé komunikace, obousmérna komunikace S 6,5, S 7,5, S 11/5,
S 20,75,/ kfizovatka S 4,0

Prostiedi Zastavba

Geografické
pomeéry a Rozhl.

kfizovatka tvaru kfize — rovinné useky 150 m, z kazdého useku silnice je
mozné jet ve vSech smérech, z kazdé strany semafor pro v§echny sméry, ze

podminky vSech stran zastavba
Ze vSech stran stoji osobni vozidla jedouci a odbodujici ve vSech smérech (
Objekty na kazdé strané 3x5 osobnich vozidel). 1 stojici pfed simulatorem ve sméru

jeho jizdy. 1 chodec

Cinnosti objektt

Ridi¢ jedouci v simulatoru se blizi ke svételné kfizovatce, v jeho sméru sviti
zelena pro odboceni doprava. Za semaforem pro odboceni doprava pred
simulatorem stoji dodavka, pfed niz neni vidét stojiciho chodce, ktery vystoupi
z poza dodavky.

Spoustécé

Chodec vstoupi pfed dodavku v okamziku, kdyz vozidlo za¢ne objizdét
dodavku 5 m pred chodcem.

Mozna ukoncéeni

dojde ke stfetu s chodcem / dojde k v€asnému zastaveni vozidla v kfizovatce
a chodec projde na druhou stranu kfiZzovatky

Denni doba

Proménny parametr

Pocasi

Proménny parametr

Typ a stav povrchu

Proménny parametr

Hodnoceni déje €. 32

Stret s objektem

Nesmi dojit ke stfetu s objekty déje a dojde-li ke stfetu s objekty je
déjova situace hodnocena jako nezvladnuta,

Chovani ridice

- Hodnotici
parametry

Pokud nedojde ke stfetu s objekty. Je zpétné ze zaznamu hodnoceno
chovani fidi¢e v jednotlivych fazich déje

m) rychlost vozidla simulatoru v prabéhu déje

n) trajektorie drahy vozidla

0) reakeéni ¢as fFidi€e — doba od objeveni objektu po motorickou
reakci fidiCe (uvolnéni plynového pedalu, korekce volantem,
brzdovy pedal)

p) automatické vyhodnoceni pravidel silnicniho provozu dle
zakona ¢.361/2000Sb.
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