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1. IDENTIFIKACNI UDAJE
Stavba: D1 Oprava mostu D1-417

Investor: Reditelstvi silnic a dalnic s.p.
CerCanska 2023/12
140 00 Praha 4

Zhotovitel stavby: EUROVIA CZ a.s.
U Michelského lesa 1581/2
140 00 Praha 4

Zhotovitel dopravniho znaceni: SEKNE spol. s r.o.

Hamerska 12
772 00 Olomouc

2. UvoD

Dokumentace feSi dopravné inzenyrska opatfeni pfi opravé mostu D1-417
v€etné opravy asfaltové vozovky mostnich pfedpoli.



3. TECHNICKE RESENI DOPRAVNIHO OMEZENI

3.1 Postup praci pred zahajenim 1.etapy

(A) PredznacCeni a pokladka pfechodného VDZ (zZluta paska) v odstavném a
pravém jizdnim pruhu levého jizdniho pasu bude probihat za ¢astecné uzavirky
D1 pomoci schéma DK 230 ve sméru Ostrava — Brno.

(B) Instalace pfechodného dopravniho znaceni v levém a pravém jizdnim pasu
bude probihat za ¢astecné uzavirky D1 pomoci schémat DK 230 a DK 240.

3.2 1.etapa (&. vykresu 2)

Uzavirka levého jizdniho pruhu levého jizdniho pasu D1 v km 344,641 —
344,271 a uzavirka levého jizdniho pruhu pravého jizdniho pasu v km 344,271 —
344,571.

Pracovni misto v km 344,371 — 344,491 — vybudovani nového piejezdu SDP.

Provoz bude veden v rezimu 2/2.

Doprava ve sméru Brno — Ostrava bude v km 344,171 pfevedena z levého a
pravého jizdniho pruhu do pravého a odstavného jizdniho pruhu pravého jizdniho
pasu a takto bude doprava pokracovat az po km 344,571, kde bude pfevedena zpét
do obou jizdnich pruhl pravého jizdniho pasu.

Doprava ve sméru Ostrava — Brno bude v km 344,741 pfevedena z levého a
pravého jizdniho pruhu do pravého a odstavného jizdniho pruhu levého jizdniho
pasu a takto bude doprava pokraCovat az po km 344,271, kde bude prevedena zpét
do obou jizdnich pruhl levého jizdniho pasu.

3.3  Postup praci pred zahajenim 2.etapy

(A) PredznaCeni a pokladka pfechodného VDZ (zZluta paska) v odstavném a
pravém jizdnim pruhu levého jizdniho pasu bude probihat za ¢asteCné uzavirky
D1 pomoci schéma DK 230 ve sméru Ostrava — Brno.

(B) Predznaceni, pokladka pfechodného VDZ (zluta paska) v levém jizdnim pruhu
levého jizdniho pasu a instalace betonového svodidla ProTec100 v levém
jizdnim pasu bude probihat za Caste¢né uzavirky D1 pomoci schéma DK 260
ve sméru Ostrava — Brno.

(C) Instalace pfechodného dopravniho znaceni v levém jizdnim pasu bude probihat
za Castecné uzavirky D1 pomoci schéma DK 230 a DK 240 ve sméru Ostrava —
Brno.

(D) Predznaceni, pokladka pfechodného VDZ (Zluta paska) v levém jizdnim pruhu
pravého jizdniho pasu a demontaz prejezdu SDP v km 342,809 — 342,929 bude
probihat za CasteCné uzavirky D1 pomoci schéma DK 260 ve sméru Brno —
Ostrava.

(E) Instalace pfechodného dopravniho znaceni v pravém jizdnim pasu bude
probihat za ¢aste¢né uzavirky D1 pomoci schéma DK 230 a DK 240 ve sméru
Brno — Ostrava.



3.4

2.etapa (. vykresu 3)

Uzavirka praveého jizdniho pasu D1 v km 342,929 — 344,371, pracovni misto

v km 343,046 — 343,238. Most D1-417..1

Pfevedeni provozu do levého jizdniho pasu v rezimu 2+2/0.

Doprava ve sméru Brno — Ostrava bude v km 342,829 pfevedena ve dvou

pruzich do levého jizdniho pasu a takto bude doprava pokracovat az po km 344,391,
kde bude prevedena zpét do obou jizdnich pruht pravého jizdniho pasu.

Doprava ve sméru Ostrava — Brno bude v km 344,741 pfevedena z levého a

pravého jizdniho pruhu do pravého a odstavného jizdniho pruhu levého jizdniho
pasu a takto bude doprava pokraCovat az po km 342,845, kde bude prevedena zpét
do obou jizdnich pruhl levého jizdniho pasu.

3.5

Postup praci po skonéeni 2.etapy

(A)

3.6

Likvidace prechodného dopravniho znacCeni v pravém jizdnim pasu bude
probihat za ¢aste¢né uzavirky D1 pomoci schéma DK 230 a DK 240 ve sméru
Brno — Ostrava

Likvidace prechodného VDZ (zZlutda paska) v levém jizdnim pruhu pravého
jizdniho pasu a zpétna montaz prejezdu SDP v km 342,809 — 342,929 bude
probihat za ¢astecné uzavirky D1 pomoci schéma DK 260 ve sméru Brno —
Ostrava.

Likvidace pFfechodného dopravniho znaceni vlevém jizdnim pasu bude
probihat za ¢aste¢né uzavirky D1 pomoci schéma DK 230 a DK 240 ve sméru
Ostrava — Brno.

Likvidace pfechodného VDZ (Zlutd paska) v levém jizdnim pruhu levého
jizdniho pasu a likvidace betonového svodidla ProTec100 v levém jizdnim pasu
bude probihat za ¢aste¢né uzavirky D1 pomoci schéma DK 260 ve sméru
Ostrava — Brno.

Likvidace pfechodného VDZ (zZluta paska) v odstavném a pravém jizdnim pruhu
levého jizdniho pasu bude probihat za ¢aste¢né uzavirky D1 pomoci schéma
DK 230 ve sméru Ostrava — Brno.

Mobilni liniové fizeni dopravy (MLRD)

Systém MLRD je feSen v samostatné technické zpravé.



4. SCHEMA PRO OZNACOVANI PRACOVNICH MIST
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5. PROVEDENI DOPRAVNIHO ZNACGENI

Provedeni svislych znacek musi odpovidat platnym pFfedpisim a normam,
pfedevSim zakonu €. 361/2000 Sb., o provozu na pozemnich komunikacich a o
zménach nékterych zakonu, vyhlasce €. 294/2015 Sb., kterou se provadeéji pravidla
provozu na pozemnich komunikacich a uprava a fizeni provozu na pozemnich
komunikacich, CSN EN 12899 -1 Stalé svislé dopravni znageni - Cast 1: Stalé
dopravni znacky. Pracovni mista budou provedeny dle schémat pFirucky:
OznaCovani pracovnich mist na dalnicich a silnicich, Pfirucka — Il.dil, vydano

11/2023.

Dopravni znacky musi dale splfiovat pozadavky predpist Technické kvalitativni
podminky, Zvlastni technické a kvalitativni podminky staveb pozemnich komunikaci
a PozZzadavky na provedeni a kvalitu stalych svislych dopravnich znacek na stavbach
dalnic a rychlostnich silnic ve spravé Reditelstvi silnic a dalnic CR. Dopravni znagky
a zarizeni musi odpovidat pfedpisu PoZadavky na provedeni a kvalitu pfechodného
dopravniho znaé&eni na dalnicich a rychlostnich silnicich ve spravé Reditelstvi silnic a
dalnic.

Aktualni znéni predpist PPK a vykresl opakovanych feSeni je dostupné na
internetové adrese www.rsd.cz .

Uchyceni pfenosnych dopravnich znaek na nosnou konstrukci musi byt provedeno
pomoci specialni pfichytky zabranujici jejimu pooto€eni Ci uvolnéni, pevné spojene
se zadni stranou znacky. Znacky budou pfipevnény na nosné konstrukce (sloupky) o
prufezu 40x40mm a osazené do pfenosnych podstavcl z recyklovaného materialu.
Pfenosné dopravni znaCky se umistuji co nejblize k pravému, resp. k levému okraji
vozovky ve sméru jizdy vozidla. ZnacCky ani jejich nosné konstrukce vSak nesméji
zasahovat do prujezdného profilu komunikace. Spodni hrana pfenosné dopravni
znacky bude min. 1,20 m nad vozovkou.


http://www.rsd.cz/
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TECHNICKA ZPRAVA

Mobilni Fizeni dopravy

D1 Oprava mostu D1 -417

Identifikacni udaje:

Investor: RSD CR

Zhotovitel DIO: SEKNE spol.s.r.o.

Projektant PDZ ¢asti: Mobility and Intelligence, s.r.o.
Vypracoval: Mgr. Marek Séerba

Datum: 06/2026

Mobility and Intelligence s.r.o.
Polni 651, 742 85 Vfesina,
Ceska republika
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1 Uvod

PFedmétem technické zpravy je popis mobilniho fidiciho systému, ktery bude instalovan na dalnici
D1 VPRAVO v km 338,30 - 341,55 ve sméru na Ostravu a na dalnici D1 VLEVO v km 346,2 - 345,17
ve sméru na Brno v ramci stavby ,D1 Oprava mostu D1 - 417 Etapa 2.” DUvodem instalace systému
MLRD je zvy3eni bezpe¢nosti a plynulosti dopravy v misté stavby.

Z toho divodu budou mezi km 338,30 - 341,55 VPRAVO instalovany 4 fezy a mezi km 346,2 - 345,17
VLEVO instalovany 3 Fezy systému MLRD, ktery bude provoz harmonizovat a usmérfiovat, pfipadné
bude fidiCe varovat pred vznikajici kolonou.

Jednotlivé komponenty systému mobilniho fizeni dopravy budou umistény v nize uvedenych
mistech. Jsou sestaveny z akcnich ¢lenl - pfenosnych LED proménnych dopravnich znacek (dale
jen PDZ) a senzorickych ¢lenl - detektor( dopravy a detektorll cestovnich ¢asO (soucasti
komplexniho systému jsou rovnéz kamerové body, které budou umistén na hrané pracovni zény
v km 342,37 VPRAVO, respektive v km 344,905 VLEVO.

Ve sméru na Brno budou pfed pracovni zénou instalovany pouze 3 fezy oproti standartnim 4
fezim. Davodem je omezeny prostor jen cca 1800 metrd mezi pracovni zénou a Usekovym
méFfenim v tunelu Klimkovice.

Rizeni provozu bude realizovdno na zakladé dopravnich dat z instalovanych detektori dopravy.
Konkrétni misto pro Fizeni provozu (fez) je vzdy slozen z kombinace dvou pfenosnych PDZ a
detektor(l dopravy.

Soucasti instalovaného systému je fidici Software s vizualizaci stavu provozu, stavu jednotlivych
zafizeni a také zobrazovanych symbold, ktery je fizeni z prostfedi RSD - NDIC. Do Software mohou
byt zfizeny pfistupy na zakladé pfidélenych pfistupovych prav (VPN RSD).

Ukazka Fidiciho SW je nize.

OVLADANI

INFQ SEGMENT DOBA PRUJEZDU ZPOZDENI
[m 38,6 - 47,3 km Smér Bmo (SET 1) PRED OMEZENIM 2,38 min 0:26 min
REZIM OVLADANI: VYPNUTO V UZAVIRCE 6:21 mn 0:49 mn
STAV DOPRAVY:  PLYNULY PROVOZ CELKEM 8:59 min 1:15 min
nétied kamee ™ e b
proféo duts ) " " )
¥ 3 B ¥
= - k<3 =

Mobility and Intelligence s.r.o.
Polni 651, 742 85 Vfesina,
Ceska republika
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2 Umisténi a rozsah telematického systému

Telematické systémy budou umistény na D1 VPRAVO i VLEVO dle pfilozené mapky. Pfesné polohy
a staniceni jednotlivych Fezl jsou uvedeny nize:

6" i prjna i) () QHessni | HTmsa | frw
3 o D1 - Klimkovice
/7 i
Q@ o » L

Sdilet Exportovat

Qr
©) ?ﬁfi‘?i"f‘f"i i
@ ot Sty
‘ ’ Q@ *““"' ’
BILOVECEES Q=
@ e
@ eyt
‘ st
Q7
Staniceni: D1, VPRAVO (smér Ostrava)
T S N
Kamerovy bod D1 VPRAVO Exit km 342 2 x kamera 342,37
1 D1 VPRAVO smér Ostrava 2 x PDZ 341,55
2 D1 VPRAVO smér Ostrava 2 x PDZ 340,30
3 D1 VPRAVO smér Ostrava 2 x PDZ 339,30
4 D1 VPRAVO smér Ostrava 2 x PDZ 338,30
Kamerovy bod D1 VLEVO - vjezd na CS Orlen 2 x kamera 344,905
1 D1 VLEVO smér Brno 2 x PDZ 345,17
2 D1 VLEVO smér Brno 2 x PDZ 345,65
3 D1 VLEVO smér Brno 2 x PDZ 346,2

Daldi podrobnosti telematického systému jsou uvedeny ve vykresové dokumentaci, ktera je
soucasti tohoto dokumentu nize.

Telematicky systém doplfiuje prechodnou Upravu provozu na pozemnich komunikacich
projektovanou spolecnosti SEKNE spol. s.r.o.,,D1 Oprava mostu D1 - 417".

Mobility and Intelligence s.r.o.
Polni 651, 742 85 Vfesina,
Ceska republika
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3 VsSeobecné pozadavky

VSeobecné pozadavky vychazi z Pozadavkd na provedeni a kvalitu prechodného dopravniho
znaleni na dalnicich a rychlostnich silnicich ve spravé RSD CR. Jmenovité pak musi byt dodrZena
nasledujici zasady:

Zalatek zfizovani prechodného dopravniho znaceni musi byt pfedem oznamen pfislusné
SSUD/SSURS/Spravu RSD. Bez jeho souhlasu nesmi byt prace zahjeny. Zhotovitel je pred
zahajenim praci povinen pfedat SSUD/SSURS/Spravé RSD jedno kompletni paré schvaleného
projektu v€etné stanoveni pfechodné Upravy provozu na pozemni komunikaci dle § 77 zakona C.
361/2000 Sb.

PFed zahajenim praci musi pracovnici zhotovitele absolvovat Skoleni BOZP u bezpecnostniho
technika RSD. Pfi zFizovani, kontrole, Gdrzbé a rueni pfechodného znaceni musi byt dodrZovéana
smérnice GR RSD ¢&. 2/2002 ,Pravidla bezpe&né prace na dalnicich a rychlostnich silnicich” a
»Technologicky postup pro provadéni pfechodného dopravniho znaceni na dalnicich a silnicich pro
motorova vozidla ve spravé RSD CR”. Pracovnici jsou povinni mit na sob& vystrazny odév
odpovidajici CSN EN 471.

PFechodné dopravni znaceni telematického systému bude kontrolovano pomoci aplikace pro
vzdalenou spravu. Kontrolovan bude zejména stav napajecich prvk( (akumulatory, palivové
¢lanky), funkce LED zobrazovacu a funkce dopravnich detektord.

4 Stavajici dopravni znaceni

Systém je navrzen s ohledem jak na stavajici svislé dopravni znaceni (dodrzeni minimalnich
vzdalenosti a konflikt zobrazovanych symbol(), tak s ohledem na stanovené dopravné inZzenyrské
opatreni.

5 Zobrazované symboly

Zobrazované symboly a princip jejich vybéru je detailné popsan v pfiloze €. 1 tohoto dokumentu a
je rovnéz soucasti zadosti pro stanoveni pfechodného dopravniho znaceni.

Zakladni podoba telematického systému ,,Mobilni Fizeni dopravy”

Fyzicka podoba prenosnych proménnych dopravnich znacek:

Mobility and Intelligence s.r.o.
Polni 651, 742 85 Vfesina,
Ceska republika
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| ;Z :
Fiihradova konstrukce A3-3500mm
Betonovy panel
19| - -
T T T z - T i

Nosna konstrukce:

Nosna konstrukce pro pfenosné PDZ LED tvofena pfihradovymi stojkami, které jsou schvéaleny
ministerstvem dopravy podle § 124 odst. 2 pism. ¢/ zakona ¢. 361/2000 Sb. Trojboké prihradové
stojky odpovidaji CSN EN 12899-1. Konstrukce je rozebiratelnd, sloZena ze ¢tyF pevné nespojenych
Casti - svislé a vodorovné.

Po namontovani jsou vSechny Ctyfi Casti pevné spojeny (Srouby a jinym spojovacim materialem,
ktery umoznuje rychlou montaz a demontaz).

PFi narazu vozidla dojde k ohnuti nebo ulomeni nosné konstrukce od zakladu v misté koutovych
svard. V prvni fazi narazu nedojde k oddéleni panelu LED od nosné konstrukce. Jednotlivé dily jsou
k sobé pevné pripevnény nékolika zplUsoby (Srouby, fetézy, svorkami). Stojiny jsou pomoci
koutovych svar(l privareny na patni desky, které jsou pfipevnény Srouby k prefabrikovanému
zakladu, ktery je tvofen Zelezobetonovou konstrukci

Kovové casti konstrukce jsou natfeny pouzitim odstinu RAL 7042. Povrchova Uprava vSech casti
nosné konstrukce i panelu LED je tak matna, aby nevyvolavala omezujici nebo oslepujici osInéni.

LA s
R e, Led panel-A3 A3-3000-komplet
e 1 Cha b 1

5.1 Grafické provedeni pouzitych symboll a texta

5.2 Symboly PDZ
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B20a (100)

A23 + E7

Prajezd pro 1ZS
Dvoupruh

TECHNICKA ZPRAVA — Mobilni liniové fizen

A23 +E13
RIZIKO

Prljezd pro 12S
T¥ipruh

A27 + E3a
(Lokace udalost)

5.3 Pismo a texty pro dodatkovou tabulku
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5.4 Pouzita vystraina svétla
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Na nosné konstrukci nad PDZ jsou upevnéna dvé vystrazna svétla tfidy L8H dle CSN EN 12 352 s

LED. Svétla tvofi signal S 7, blikajici soucasné s frekvenci 50 £10 min-1. Jedna se o signaliza¢ni

dvojsvétlo LED 200 H spole¢nosti DYNASIG, spol. s r.o. PDZ a vystrazna jsou schvaleny podle § 124

odst. 2 pism. ¢/ zdkona ¢. 361/2000 Sb., ve znéni pozdéjsich predpisu.

5.5

Ridici scénafe vychazeji ze schvalenych funkénich schémat, které jsou ukazany v tabulce 1 nize.

Obecny popis

Pouzité ridici algoritmy systému

Systém pracuje v minutovych intervalech a pro spinani a vypinani funknich schémat vyuziva
vstupni hodnoty (prahové hodnoty), které jsou pred instalaci systému nastaveny dle primérnych
intenzit v dané lokalité. Jednotlivé prahové hodnoty systému jsou v centralnim Fidicim systému

Mobility and Intelligence s.r.o.
Polni 651, 742 85 Vfesina,
Ceska republika
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uZivatelsky nastavitelné. V prlbéhu prvniho tydne fungovani systému budou upravovany
s ohledem na chovani dopravniho proudu. Prahové hodnoty systému jsou zavislé na konkrétnim
vedeni dopravy a také neproménnymi parametry vozovky (stoupani, klesani apod.). Chovani
systému se pribézné vyhodnocuje a prahové hodnoty mohou byt postupné upravovany do cilové
podoby.

Mobility and Intelligence s.r.o.
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Priorita 10000
B20a B20a bez kolony +
héma 1 A15+lok - -
Schema >tlokace (100) | (100) | int/obs> X1
B20a B20a bez kolony +
hé 2 Al15+lok B2 1
Schéma 5+lokace 0a (100) (100) (100) int/obs > X2
, B20a A23+E13 | riziko kolony +
Schéma 3 Al5+lokace B20a(100) | B20a(100) (100) (RIZIKO) | int/obs > X3
A23+E13 ¢elo kolony
Schéma 4 | A15+A23+lokace+zpozdéni | B20a(100) | B20a(80) (RIZIKO) A23+S7 | mezi uzavirkou
afezem1
A234EL3 ZPI celo kolony
Schéma 5 | A15+A23+lokace+zpozdéni | B20a(100) A23+S7 | Prljezd | mezifezem 1
(RIZIKO) »
1ZS fezem 2
ZPI celo kolony
Schéma 6 | A15+A23+lokace+zpozdéni A23+E13 A23+S7 Prijezd ZVPI , | mezitezem2a
(RIZIKO) ZdrZeni .
1ZS fezem 3
ZPI 7P| ZPI celo kolony
Schéma 7 | A15+A23+lokace+zpozdéni| A23+S7 Prdjezd . . | PrGjezd |mezifezem3a
ZdrZeni o
1ZS 1ZS fezem 4
ZPI 7P| ZPI 7P| celo kolony
Schéma 8 | A15+A23+lokace+zpozdéni| Prijezd . Prijezd ., |mezitezem4a
Zdrzeni Zdrzeni . .
1ZS 1ZS inf. vozikem
Priorita 5000
doplnéni
Schéma g | A27tA23tlokacetzpozdent | o0 pa | po74p3a | A27+E3a | A27+E3a | PEZANVEN PO
/uzavieno v pfipadé
nehody
Priorita O
. bez kolony +
Schéma 0 Al5+lokace - - - - int/obs < X1

Tabulka 1: Funkcni schémata

Ovladani systému

Systém primarné funguje v automatickém reZimu. Reaguje na konkrétni parametry dopravniho
proudu: V NDIC prostfednictvim Fidiciho SW (Cervené tladitko) je mozné systém uvést do schématu

0 - klidového rezimu.

Systém ma tyto funkce:

e Harmonizace dopravniho proudu - Schéma 1-3
e Varovani pred kolonou - Schéma 4-8
e Nehoda - Schéma 9 - Systém zobrazuje symbol nehody na zakladé generované dopravni

udalosti prostfednictvim ALERT C publikovaného NDIC.

Ukladani dat systémem

Mobility and Intelligence s.r.o.
Polni 651, 742 85 Vfesina,
Ceska republika
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Data jsou ukladana ve dvou stupnich agregace:

e surova data pro agregaci a vyuziti pfi vypoctech agregovanych dat (vyuziti az cca 15 min
zpét napf. u BT detektorl) a v minutovych agregacich. DelSi agregace skladany
zminutovych dle aktualni potfeby pfi vyhodnocovani konkrétnich podminek
rozhodovaciho algoritmu.

e DelSi agregace se dle ,skladaji” z minutovych (1) sCitdnim (veSkeré intenzity a PCE) nebo (2)
aritmetickym prmeérem (cestovni casy, rychlosti, obsazenost, odstupy),

Pro vyhodnocovani podminek je vyuzivano dvojitého exponencialniho vyhlazovani, které dava
star$Sim hodnotadm exponencialné nizsi vliv (rychlost ,zapominani” je pribézné optimalizovana, aby
model co nejlépe odpovidal empirickym datim) a umoZfiuje odhadnout kratkodoby trend a na
jeho zakladé i nasledujici hodnotu posloupnosti. Pro podminky sledujici zménu schématu na nizsi
stupen je vyuzivano vyhlazenych hodnot bez predikce, pro podminky sledujici zménu schématu na
vySSi stupen je vyuzivano i hodnot predikovanych pro nasledujici krok

Vyhodnocované udaje (vSechny Udaje se ukladaji do databaze pro pozdéjsi vyhodnocovani):

o

Cestovni ¢as (TT) pro kazdy segment mezi Detektory cestovnich ¢asU (Udaje jsou
vyhodnocovany také pro jednotlivé Useky (zpozdéni v uzavirce, celkem v dotcené
oblasti apod.).

Aritmeticky prmér rychlosti pro kazdy jizdni pruh a celkem v kazdém méreném
profilu). Kategorie vozidel: OS, SN, TN + celkem.

Harmonicky prdmeér rychlosti pro kazdy jizdni pruh a celkem v kaZzdém mérenim
profilu. Kategorie vozidel: OS, SN, TN + celkem.

85 % kvantil rychlosti pro kazdy jizdni pruh a celkem v kazdém mérenim profilu.
Kategorie vozidel: OS, SN, TN + celkem.

Prlimérnd cestovni rychlost na segmentu spocitand z cestovniho casu dle
detektoru cestovniho ¢asu (TT) a délky mezi-fezového segmentu.

Intenzita dopravniho proudu v kazdém mérfeném fezu vzdy pro kazdy jizdni pruh
zvlast a celkem, vzdy pro kazdou kategorii zvlasSt a celkem. Kategorie vozidel: OS:
do 6 metr(, LN: 6-12 m, NA: +12m

Intenzita v PCE (ekvivalent jednotkovych vozidel) v kazdém méfeném profilu vzdy
pro kazdy jizdni pruh zvlast a celkem. Pro kategorie SN a TN musi byt definovany
prepoctové koeficienty PCEsy = 1,5 (UzZivatelsky definovana hodnota) a PCErn = 2
(UzZivatelsky definovana hodnota).

Obsazenost v kazdém Fezu pro kazdy pruh a celkem. Jedna se o podil €asu, kdy se
v méfeném rezu detektoru nachazi vozidlo. Pro kazdy pruh zvlast + celkem. Jde o
soucet CasU zaznamU vozidla déleno délkou intervalu ve stejnych jednotkach
(bezrozmérna jednotka) krat 100 (hodnota v procentech).

Pfechody mezi schématy

1) Harmonizace - Schéma 1-3
Pro vstup do harmonizacnich schémat jsou predevsim vyuzivany data z detektorl na fezu 1 a fezu
3. Redundantné (v pfipadé vypadku detektoru v Fezech 4, pfipadné 2).

Mobility and Intelligence s.r.o.
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Jednotliva harmonizacni schémata se spousti na zakladé prekroceni hrani¢nich hodnot
pravdépodobnosti vzniku kolony. Do vypoctu pravdépodobnosti vstupuji intenzita, obsazenost
fezu a sloZzeni dopravniho proudu. Intenzita v kombinaci se skladbou dopravniho proudu formou
PCE.

Pro snizeni harmonizacniho schématu na nizsi stupen (v¢. schéma 0 - vypnuti) nesmi po dobu 3
minut (uZivatelsky nastavitelna hodnota) byt prekrocena hranice pro libovolny stupen vyssi, nez na
ktery ma schéma klesnout.

Model pro vypocet pravdépodobnosti bude pribézné v ramci instalace aktualizovan, konkrétni
délka agregacniho intervalu a kombinace a koeficienty jednotlivych veli¢in se tak mohou ménit na
zakladé ziskanych dat a jejich prdbéznym vyhodnocenim.

Redundance (pfipad vypadku dopravniho detektoru):

V pripadé narlstu cestovniho ¢asu nad hodnotu odpovidajici rychlosti 60 km/h v prdméru za 3
minuty (tj. rychlost klesne v priméru pod 60 km/h) na zakladé dat z BT detektor( (dle TT a
vzdalenosti BT detektord) v prostoru uzavirky se systém prepina na schéma 3 (hrozi rozvoj kolony
vzniklé v uzavirce).

Default nastaveni prahovych hodnot pro:

Schéma 1 - PCE: 1700 JV/h (uZivatelsky definovana hodnota), Obsazenost: 22 % (uZivatelsky
definovana hodnota)

Schéma 2 - PCE: 2000 JV/h (uZivatelsky definovana hodnota), Obsazenost: 26 % (uzZivatelsky
definovana hodnota),

Schéma 3 - PCE: 2350 JV/h (uzivatelsky definovana hodnota), Obsazenost: 30 % (uzivatelsky
definovana hodnota),

2) Varovani pred kolonou - Schéma 4-8

Aby byla vdaném fezu detekovana pfitomnost kolony a aplikovano tomu odpovidajici schéma,
musi prdmérna minutova rychlost zlstat 2 minuty (uzivatelsky definovana hodnota) po sobé pod
hrani¢ni hodnotou 40 km/h (uZivatelsky definovana hodnota) v kterémkoliv jizdnim pruhu.

Redundance (pfipad vypadku dopravniho detektoru):

Cestovni Cas v segmentu vzroste po dobu 2 po sobé jdoucich minut (uzivatelsky definovana
hodnota) o vice nez 30 % (uzivatelsky definovana hodnota) oproti mensi z hodnot a) dlouhodoby
primér daného segmentu za bézného provozu b) cestovni doba odpovidajici aktualni nejvyssi
dovolené rychlosti.

Krizové scénare:
V pripadé vypadku komunikace s PDZ, které je umisténo na pravé strané komunikace po dobu
delSi nez 10 prechazi cely systém do schématu 0.

Mobility and Intelligence s.r.o.
Polni 651, 742 85 Vfesina,
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6 Vybér konkrétnich lokalit pro umisténi prenosnych PDZ

6.1 Rez1smér Ostrava - PDZ

Umisténi pfed pracovni zénou: 973 m
Staniceni: 341,55 (D1 VPRAVO)
GPS: N 49°44.83837', E 18°5.50238'

Vybaveni Fezu:

PDZ-P:
- Dopravni detektor: PIna detekce
- Detektor cestovnich ¢asu: ANO
- GPS: ANO
- Energeticky systém: Solarni zdroj napajeni, Baterie 420 Ah
- Bezdratova komunikace: 4G/LTE (O2 APN)
PDZ-L:
- Dopravni detektor: NE
- Detektor cestovnich ¢asu: NE
- GPS: ANO
- Energeticky systém: Solarni zdroj napajeni, Baterie 420 Ah
- Bezdratova komunikace: 4G/LTE

Doprovodné foto:

6.2 Rez2 smér Ostrava — PDZ

Umisténi pfed pracovni zénou: 2223 m
Staniceni: 340,30 (D1 VPRAVO)
GPS: N 49°44.51900', E 18°4.63913'

Vybaveni Fezu:

Mobility and Intelligence s.r.o.
Polni 651, 742 85 Vfesina,
Ceska republika



D1 - Oprava mostu D1-417

PDZ-P:

Dopravni detektor:
Detektor cestovnich ¢asl:
GPS:

Energeticky systém:
Bezdratova komunikace:

Dopravni detektor:
Detektor cestovnich ¢as(:
GPS:

Energeticky systém:
Bezdratova komunikace:

Doprovodné foto:

TECHNICKA ZPRAVA — Mobilni liniové fizeni

PIna detekce

ANO

ANO

Solarni zdroj napajeni, Baterie 420 Ah
4G/LTE (02 APN)

NE

NE

ANO

Solarni zdroj napdjeni, Baterie 420 Ah
4G/LTE

6.3 Rez 3 smér Ostrava — PDZ

Umisténi pfed pracovni zénou:

Staniceni:

GPS:

Vybaveni Fezu:

PDZ-P:

Dopravni detektor:
Detektor cestovnich ¢asU:
GPS:

Energeticky systém:
Bezdratova komunikace:

Dopravni detektor:
Detektor cestovnich ¢asl:
GPS:

Energeticky systém:

Mobility and Intelligence s.r.o.
Polni 651, 742 85 Vfesina,
Ceska republika

3223 m
339,3 (D1 VPRAVO)
N 49°44.48122', E 18°3.80752'

PIna detekce

ANO

ANO

Solarni zdroj napajeni, Baterie 420 Ah
4G/LTE (02 APN)

NE

NE

ANO

Solarni zdroj napdjeni, Baterie 420 Ah



D1 - Oprava mostu D1-417 TECHNICKA ZPRAVA — Mobilni liniové fizeni

- Bezdratova komunikace: 4G/LTE

Doprovodné foto:

6.4 Rez 4 smér Ostrava — PDZ

Umisténi prfed pracovni zénou: 4223 m
Staniceni: 338,30
GPS: N 49°44.39150', E 18°2.95828'

Vybaveni Fezu:

PDZ-P:
- Dopravni detektor: PIna detekce
- Detektor cestovnich casU: ANO
- GPS: ANO
- Energeticky systém: Solarni zdroj napajeni, Baterie 420 Ah
- Bezdratova komunikace: 4G/LTE (O2 APN)
PDZ-L
- Dopravni detektor: NE
- Detektor cestovnich ¢asu: NE
- GPS: ANO
- Energeticky systém: Solarni zdroj napajeni, Baterie 420 Ah
- Bezdratova komunikace: 4G/LTE

Doprovodné foto:
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6.5 KB smér Ostrava

Umisténi pfed pracovni zénou: 153 m
Staniceni: 342,37
GPS: N 49°45.25610', E 18°5.76865'

Doprovodné foto:

6.6 Rez1smérBrno-PDZ

Umisténi pfed pracovni zénou: 379 m
Staniceni: 345,17 (D1 VLEVO)
GPS: N 49°46.76887', E 18°5.91252"

Vybaveni Fezu:
PDZ-P:

- Dopravni detektor: PIn& detekce
- Detektor cestovnich ¢asu: ANO

Mobility and Intelligence s.r.o.
Polni 651, 742 85 Vfesina,
Ceska republika
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- GPS:
- Energeticky systém:
- Bezdratova komunikace:

- Dopravni detektor:

- Detektor cestovnich ¢asU:

- GPS:
- Energeticky systém:
- Bezdratova komunikace:

Doprovodné foto:

— -

| i_i'
B
i 4 .

6.7 Rez 2 smér Brno - PDZ
Umisténi pfed pracovni zénou:
Staniceni:

GPS:

Vybaveni Fezu:

PDZ-P:

- Dopravni detektor:

- Detektor cestovnich ¢asu:

- GPS:
- Energeticky systém:
- Bezdratova komunikace:

- Dopravni detektor:

- Detektor cestovnich ¢asU:

- GPS:
- Energeticky systém:
- Bezdratova komunikace:

Mobility and Intelligence s.r.o.
Polni 651, 742 85 Vfesina,
Ceska republika
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ANO
Solarni zdroj napajeni, Baterie 420 Ah
4G/LTE (02 APN)

NE

NE

ANO

Solarni zdroj napdjeni, Baterie 420 Ah
4G/LTE

859 m
345,65 (D1 VLEVO)
N 49°46.95697', E 18°6.09758'

PIna detekce

ANO

ANO

Solarni zdroj napajeni, Baterie 420 Ah
4G/LTE (O2 APN)

NE

NE

ANO

Solarni zdroj napajeni, Baterie 420 Ah
4G/LTE
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Doprovodné foto:

6.8 Rez3 smérBrno-PDZ

Umisténi pfed pracovni zénou: 1409 m
Staniceni: 346,20 (D1 VLEVO)
GPS: N 49°47.17765', E 18°6.39677"

Vybaveni Fezu:

PDZ-P:
- Dopravni detektor: PIna detekce
- Detektor cestovnich ¢asu: ANO
- GPS: ANO
- Energeticky systém: Solarni zdroj napajeni, Baterie 420 Ah
- Bezdratova komunikace: 4G/LTE (O2 APN)
PDZ-L:
- Dopravni detektor: NE
- Detektor cestovnich ¢asu: NE
- GPS: ANO
- Energeticky systém: Solarni zdroj napajeni, Baterie 420 Ah
- Bezdratova komunikace; 4G/LTE

Doprovodné foto:
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6.9 KB smér Brno

Umisténi pfed pracovni zénou: 114 m
Staniceni: 344,905
GPS: N 49°46.62552', E 18°5.82417"

Doprovodné foto:

Mobility and Intelligence s.r.o.
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